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Wskazéwki dotyczqgce niniejszej instrukeji montazu i obstugi

Niniejsza instrukcja montazu i obstugi zawiera informacje umozliwiajqgce bezpieczny
montaz i bezpieczng obstuge urzqdzenia. Wskazéwki i zalecenia w niniejszej instrukgji
montazu i obstugi sq wigzqce w odniesieniu do urzqdzen firmy SAMSON. Rysunki

i ilustracje w niniejszej instrukcji montazu i obstugi majq charakter przyktadowy.
Nalezy je traktowaé jako poglgdowe.

2 W celu zapewnienia bezpiecznego i wlasciwego zastosowania urzqdzenia przed
rozpoczeciem uzytkowania starannie zapoznaé sie z niniejszq instrukcjq i zachowaé
ja na potrzeby wykorzystania w przysztosci.

2 W przypadku pytar wykraczajgeych poza zakres niniejszej instrukgj
montazu i obstugi prosze kontaktowaé sie z dziatem serwisu firmy SAMSON
(aftersalesservice@samsongroup.com).

,_;;.r o ¥ Dokumentacja urzgdzen, np. instrukcje montazu i obstugi, moze by¢
'-I"'S“"‘“’“ Jod  dostepna takze na stronie internetowej www.samsongroup.com >

=y [- o Service & Support > Downloads > Documentation.

Wskazoéwki i ich znaczenie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO © WSKAZOWKA

Niebezpieczne sytuacje, ktére mogq Ostrzezenie przed uszkodzeniem
prowadzi¢ do utraty zycia lub powaznych urzadzenia.
obrazen.

. i Informacja
Dodatkowe wyjasnienia.
Sytuacje, ktére mogq prowadzi¢ do utraty
zycia lub powaznych obrazeri

%} Rada
Wskazéwki praktyczne.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1 Wskazéwki dotyczqce bezpieczeristwa i dziatania w celu
zapewnienia bezpieczeristwa

Zastosowanie urzgdzenia zgodnie z przeznaczeniem

Ustawnik pozycyjny firmy SAMSON typu 3730-3 jest montowany na sitowniku pneumatycz-
nym i stuzy do przyporzqdkowania sterowania zaworem i sygnatu nastawczego. Urzgdze-
nie przeznaczone jest do pracy w dokfadnie okreslonych warunkach (np. ciénienie robocze,
temperatura). z tego wzgledu uzytkownik urzgdzenia musi zagwarantowaé, ze ustawnik po-
zycyjny bedzie stosowany tylko tam, gdzie warunki eksploatacji odpowiadajg kryteriom za-
wartym w danych technicznych. Jesli uzytkownik chciatby wykorzysta¢ ustawnik pozycyjny
do innych zastosowari lub w innych warunkach, musi w tym celu skonsultowaé sie z firmg
SAMSON.

Firma SAMSON nie odpowiada za szkody powstate z powodu nieprzestrzegania zalecer
dotyczqeych stosowania urzgdzenia zgodnie z jego przeznaczeniem, ani za szkody spowo-
dowane dziataniem sit zewnetrznych lub innych czynnikéw zewnetrznych.

= Granice, obszary i mozliwosci zastosowania urzqdzenia podane sg w danych technicz-
nych.

Nieprawidlowe zastosowanie, ktére mozna przewidzieé, kierujgc sie zdrowym rozsqd-
kiem
Ustawnik pozycyjny typu 3730-3 nie nadaije sie do nastepujqcych zastosowari:

— wartosci parametréw technicznych wykraczajgce poza wartosci graniczne okreslone
w danych technicznych i podczas doboru urzqdzenia.

Poza tym ponizsze dziatania nie spetniajg wymogu zgodnosci zastosowania urzqdzenia
Z jego przeznaczeniem:
— stosowanie czesci zamiennych dostarczanych przez strony trzecie.

- wykonywanie nieopisanych czynnosci konserwacyjnych.

Kwalifikacje personelu obstugowego

Ustawnik pozycyjny moze by¢ montowany i uruchamiany wylqcznie przez specjalistyczny
personel zaznajomiony ze sposobem montazu, uruchamiania i obstugi tego produktu. Perso-
nel specjalistyczny to, w rozumieniu niniejszej instrukcji montazu i obstugi, osoby, ktére ze
wzgledu na ich specjalistyczne wyksztatcenie, posiadang wiedze i doswiadczenie oraz zna-
jomos¢ odnosnych norm, sq w stanie ocenié powierzone im prace i ewentualne zagrozenia.

W przypadku urzgdzer w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowq osoby te muszq mie¢
wyksztatcenie lub byé przeszkolone wzglednie posiadaé uprawnienia do przeprowadzania
prac na urzgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowq w instalacjach zagrozonych wybuchem.

EB 8384-3 PL 1-1



Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Indywidualne srodki ochrony

Do bezposredniej obstugi ustawnika pozycyjnego nie jest wymagane stosowanie $rodkéw
ochronnych. Podczas montazu i demontazu ustawnika pozycyjnego moze zachodzié ko-
nieczno$¢ przeprowadzania prac na podtgczonym zaworze.

= Stosowaé indywidualne $rodki ochrony wskazane w odnosnej dokumentacji zaworu.

= O koniecznos¢ stosowania innych srodkéw ochrony nalezy zapytaé uzytkownika instala-
cji.

Zmiany i inne modyfikacje urzgdzenia

Zmiany, przebudowa i inne modyfikacje urzgdzenia nie sq autoryzowane przez firme
SAMSON. Podejmowane sq na whasne ryzyko i mogq powodowaé miedzy innymi zagroze-
nie dla bezpieczerstwa oraz prowadzi¢ do utraty przez urzgdzenie whasciwoéci wymaga-
nych do jego stosowania.

Rozwigzania stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa

W przypadku przerwy w doptywie pradu/sprezonego powietrza ustawnik pozycyjny odpo-
wietrza sitownik, a zawér regulacyjny jest przestawiany w potozenie bezpieczeristwa wyni-
kajace z funkcji sitownika.

Ostrzezenie przed pozostatymi niebezpieczeristwami

Ustawnik pozycyjny ma bezposredni wptyw na zawér regulacyjny. Nalezy przedsiewzigé
odpowiednie $rodki, aby zapobiec zagrozeniom, ktére moze spowodowaé medium przepty-
wajqce przez zawér regulacyjny, ciénienie nastawcze oraz ruchome elementy. w tym celu
operator i uzytkownik urzqdzenia muszq stosowaé sie do wszystkich wskazéwek informujg-
cych o niebezpieczenstwie i wskazéwek zawartych w niniejszej instrukeji montazu i obstugi,
w szczegdlnosci dotyczqgcych montowania, uruchamiania i naprawiania urzgdzenia.

Jezeli wskutek zbyt wysokiego cisnienia powietrza zasilajgcego zaistniejg w sitowniku pneu-
matycznym niedopuszczalne ruchy lub sity, fo cisnienie powietrza zasilajgcego nalezy ogra-
niczy¢ za pomocg odpowiedniego reduktora.

Obowigzek dochowania starannosci przez operatora urzgdzenia

Operator urzqdzenia jest odpowiedzialny za jego prawidtowq eksploatacje oraz przestrze-
ganie przepiséw BHP. Operator urzgdzenia ma obowigzek udostepnienia personelowi ob-
stugowemu niniejszej instrukcji montazu i obstugi oraz poinstruowania personelu obstugo-
wego w zakresie prawidtowej obstugi urzgdzenia. Ponadto operator urzgdzenia musi upew-
ni¢ sie, ze uzytkownik urzqdzenia lub osoby trzecie nie sq narazone na niebezpieczenstwo.

1-2 EB 8384-3 PL



Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Obowigzek dochowania starannosci przez personel obstugowy

Personel obstugujacy musi by¢ zaznajomiony z niniejszq instrukcjq montazu i obstugi i musi
przestrzegaé zawartych w niej wskazéwek dotyczgcych bezpieczeristwa, ostrzegawczych
i ogdlnych. Ponadto uzytkownik urzgdzenia musi byé zaznajomiony z obowigzujgcymi
przepisami BHP i musi ich przestrzegaé.

Normy i dyrektywy obowigzujgce réwnolegle

Urzqdzenia oznakowane znakiem CE spetniajg wymagania nastepujacych dyrektyw:

— Typ 3730-3: 2014/30/EU, 2011/65/EU

- Typ 3730-31/-35/-38/-39: 2014/30/EU, 2014/34/EU, 2011/65/EU

Urzqdzenia oznakowane znakiem EAC spetniajg wymagania nastepujgcych dyrektyw:

- Typ 3730-3: TR CU 020/2011

Szczegéty dotyczqce deklaracji zgodnosci i certyfikatéw EAC - patrz rozdz. ,Certyfikaty”.

Dokumentacja obowigzujgca réwnolegle

Uzupetniajgco do niniejszej instrukcji montazu i obstugi zastosowanie ma nastepujgca doku-
mentacja:

- instrukcja obstugi programu diagnostycznego zaworéw: B EB 8389
- podrecznik bezpieczenstwa: B SH 8384-3

- instrukcje montazu i obstugi urzgdzen (zaworu, sitownika, wyposazenia dodatkowego
zaworu regulacyjnego...), na ktérych zostat zamontowany ustawnik pozycyiny.

EB 8384-3 PL 1-3
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1.1 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych powaznymi

obrazeniami fizycznymi

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zaptonu atmosfery wybuchowej!

Niewtasciwy sposéb zamontowania, eksploatacii lub konserwacii ustawnika pozycyjne-

go w warunkach zagrozenia wybuchem moze prowadzi¢ do zaptonu atmosfery

i w wyniku tego do $mierci.

= Podczas montazu i instalowania urzqdzenia w strefach zagrozonych wybuchem sto-
sowad sie do zaleceri normy EN 60079-14, VDE 0165 czesé 1.

= Montaz, eksploatacje i konserwacje ustawnika pozycyjnego nalezy zlecaé tylko oso-
bom, ktére majq wyksztatcenie, zostaty przeszkolone lub posiadajg uprawnienia do
przeprowadzania prac na urzgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowg w instala-
cjach zagrozonych wybuchem.

= Przestrzegaé specjalnych wskazéwek dotyczqcych ochrony przeciwwybuchowe;,
patrz rozdz. 1.4.

1.2 Wskazéwki dotyczqce sytuacji grozgcych obrazeniami

fizycznymi

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dloni przez ruchome czeéci na zaworze!

Zawory regulacyine zawierajq ruchome czesci (sifownik i trzpier grzyba), ktére w przy-
padku siegania do wnetrza urzqgdzenia mogq spowodowaé zgniecenie dioni.

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas pracy.

= Przed montazem i instalacjq ustawnika pozycyjnego nalezy wytqczyé zawér regula-
cyjny poprzez odfqczenie i zablokowanie powietrza zasilajgcego i sygnatu nastaw-
czego.

= Nie umieszczaé w jarzmie zadnych przedmiotéw; przedmioty umieszczone w jarz-
mie bedg utrudnia¢ ruch trzpienia sitownika i grzyba.

EB 8384-3 PL



Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Brak ochrony przeciwwybuchowej w przypadku nieprawidiowego podtgczenia
elekirycznego!

= Przewody elekiryczne nalezy podtgczyé do wskazanych zaciskéw!

= Nie odkrecaé zalakowanych $rub na obudowie.

Anulowanie iskrobezpieczeristwa w urzgdzeniach iskrobezpiecznych!

Za kazdym razem, gdy ustawnik pozycyjny jest uzytkowany, nawet poza zaktadem (np.
podczas konserwacii, kalibracji i prac przy urzgdzeniu), nalezy zapewnié¢ spetnienie
warunkéw dotyczgcych obwodéw iskrobezpiecznych.

= Urzgdzenia iskrobezpieczne, ktére majq by¢ stosowane w obwodach iskrobezpiecz-
nych, mogaq by¢ podiqczane tylko do certyfikowanych statecznikéw iskrobezpiecz-
nych.

= Nie nalezy ponownie uruchamiaé¢ w obwodach iskrobezpiecznych urzgdzen, ktére
zostaty podtgczone do niecertyfikowanych statecznikéw iskrobezpiecznych.

= Nie nalezy przekraczaé maksymalnych wartosci elekirycznych okreslonych w atescie
wzoru konstrukcyjnego WE (Ui lub UO, li lub 10, Pi lub PO, Ci lub CO i Li lub LO) dla
potqczenia iskrobezpiecznych urzqdzen elektrycznych.

1.3 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych uszkodzeniem
urzqgdzenia

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z powodu nieprawidtowego potozenia
montazowego!

= Ustawnika pozycyjnego nie nalezy montowaé tylng $ciankg do géry.

= Nie zaslepiaé ani nie zmniejszaé we wlasnym zakresie otworu odprowadzenia
zuzytego powietrza.

Uszkodzenie przetwornika skoku wskutek nieprawidiowego zamocowania dzwigni

w wykonaniach ustawnika pozycyjnego bez sprzegta poslizgowego!

= Podczas odkrecania i przykrecania dzwigni nalezy trzymaé jg na $rodku, aby nie
spoczywata na ogranicznikach kocowych.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego z powodu niewlasciwego zasilania
elekirycznego!

Prawidtowe dziatanie ustawnika pozycyjnego wymaga zrédta zasilania i przestrzegania
podanego przypisania zaciskéw.

2> Wykorzystywaé tylko zrédto pradu, a nie napiecia.

= Podtgczenia elekiryczne do ustawnika pozycyjnego nalezy wykonaé zgodnie
z przypisaniem zaciskéw.

Nieprawidtowe dziatanie z powodu braku inicjalizacii!

W ftrakeie inicjalizacji ustawnik pozycyiny jest przystosowywany do warunkéw montazu.

Dopiero po pozytywnie zakoriczonej inicjalizacii ustawnik pozycyiny jest gotowy co

pracy.

= Inicjalizacje nalezy przeprowadzié przy pierwszym uruchomieniu ustawnika
pozycyjnego.

= Po zmianie sposobu montazu przeprowadzi¢ ponownq inicjalizacje ustawnika
pozycy|nego.

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego w wyniku nieprawidtowego uziemienia

elekirycznych urzqdzen spawalniczych!

= Nie uziemiaé elekirycznych urzqdzer spawalniczych w poblizu ustawnika
pozycyjnego.

Uszkodzenie okienka w pokrywie wskutek niewlasciwego czyszczenial

Okienko w pokrywie wykonane jest z materiatu Makrolon® i $rodki czyszczqce
o dziataniu $ciernym lub zawierajgce rozpuszczalniki mogq je uszkodzié.

= Nie wycieraé okienka w pokrywie na sucho.

= Nie stosowaé srodkéw czyszczgcych zawierajgeych chlor lub alkohol, o dziataniu
zrgcym, agresywnym lub $ciernym.

= Nie stosowa¢ szmatek $ciernych, szczotek itp.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1.4 Specjalne wskazéwki dotyczqgce ochrony przeciwwybuchowej

Obszary zagrozenia wybuchem pytu w strefie 21 lub strefie 22

2 Wskazéwka dotyczqea rodzaju ochrony przeciwwybuchowej Ex w strefach zagrozo-
nych wybuchem pytu:

- Jezeli iskrobezpieczeristwo moze byé¢ zaktécone przez wptyw pytu, nalezy zasto-
sowaé obudowe zgodng z punktem 6.1.3 normy EN 60079-11, posiadajgcg
stopier ochrony co najmniej IP 5X. Wymogi okreslone w punkcie 6.1.3 stosuje
sie odpowiednio do przepustéw kablowych.

- Potwierdzenie wymaganego stopnia ochrony IP nastepuje poprzez kontrole zgod-
nie z normami IEC 60529 i EN 60079-0, np. przez VDE.

2 W przypadku stosowania w érodowisku zagrozonym wybuchem pytu zgodhnie z ro-
dzajem ochrony przeciwwybuchowej Ex tb llIC - ochrona przez obudowe nalezy
przestrzegaé punktu 5.6.3 normy EN 60079-14.

Urzgdzenia przeznaczone do stosowania w strefie 2 / 22

= Dla urzgdzer zgodnych ze stopniem ochrony EEx nA (urzgdzenia iskrobezpieczne)
zgodnie z normg EN 60079-15 fqczenie, przerywanie oraz wigczanie obwodéw
pradowych pod napieciem dopuszczalne jest tylko podczas instalacii, konserwacji
i w trakcie napraw.

= W odniesieniu do wartosci znamionowych i montazu bezpiecznika szeregowego do
potgczenia obwodéw Ex nA nalezy przestrzega¢ ,Warunkéw specjalnych” zawar-
tych w deklaracji zgodnosci.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

= Ustawniki pozycyjne z typem ochrony przeciwwybuchowej Ex nA lub Ex tc mogq by¢
stosowane z zamknietq pokrywq lub pokrywq z okienkiem inspekcyjnym.

= Ustawniki pozycyjne w wersjach typu 3730-31, 3730-35 i 3730-38 posiadajg
w 100 % identyczng konstrukcje z wyjgtkiem wariantéw obudowy i oznakowania.

= Poditqczyé¢ bezpiecznik zgodnie z normg IEC 60127, 250V F lub T o prqdzie zna-
mionowym bezpiecznika |y < 40 mA przed adapterem interfejsu programu dla typu
ochrony przeciwwybuchowej Ex nA, w przytgczu VCC.

= Podtgczyé bezpiecznik zgodny z normg IEC 60127-2/VI, 250V T o prqdzie znamio-
nowym bezpiecznika Iy, < 63 mA przed obwodem sygnatowym.

= Podtqczyé¢ bezpiecznik zgodny z normg IEC 60127-2/VI, 250V T o prgdzie znamio-
nowym bezpiecznika Iy, < 40 mA przed obwodem sygnalizatora pofozenia.

= Zainstalowa¢ bezpieczniki poza strefg zagrozong wybuchem.

Naprawa urzgdzer w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowg Ex

= W razie koniecznosci naprawy urzqdzen w czesci, od ktérej zalezy ochrona prze-
ciwwybuchowa, nalezy przestrzega¢ nastepujqcych zasad:

- Urzqdzenie nie moze zostaé ponownie uruchomione, dopéki rzeczoznawca nie
przeprowadzi kontroli urzqdzenia zgodnie z wymogami ochrony przeciwwybu-
chowej, nie wyda stosownego $wiadectwa lub nie opatrzy urzgdzenia swoim
znakiem kontroli. Mozna zrezygnowaé z kontroli przeprowadzane przez rze-
czoznawce, jezeli producent przed ponownym uruchomieniem podda urzqdze-
nie kontroli i w przypadku jej pomyslnego wyniku opatrzy urzgdzenie odpowied-
nim znakiem.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

- Elementy odpowiedzialne za ochrone przeciwwybuchowg wolno wymieniaé tylko
na oryginalne elementy producenta poddane indywidualnej kontroli.

- Urzqdzenia, ktéry juz byly stosowane w strefach zagrozonych wybuchem i ktére
w przyszlosci majq byé stosowane w strefach zagrozonych wybuchem, podlega-
ja przepisom dotyczgcym naprawianych urzqgdzed. Muszq one zostaé poddane
testowi pomocniczemu zgodnie ze specyfikacjami zawartymi w normie EN
60079-19.

- W odniesieniu do napraw urzqdzer z ochrong przeciwwybuchowq obowigzuje
norma EN 60079-19.

- W przypadku pofgczenia nieiskrobezpiecznych generatoréw wartosci zadanych
z urzqdzeniami iskrobezpiecznymi podczas prac naprawczych, kalibracji itp.
nalezy obowigzkowo zastosowaé do tego celu kabel ochronny zaprojektowany
przez firme SAMSON, aby wykluczy¢ wstepne uszkodzenie elementéw w wa-
riancie wykonania z ochrong przeciwwybuchowq Ex.
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2 Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2.1

Wykonanie bez ochrony
przeciwwybuchowej (Ex)

Oznaczenia umieszczone na urzqdzeniu

Tabliczka znamionowa

Wykonanie z ochrong prze-
ciwwybuchowq (Ex)

samson 3730-3

HART ©capable Positioner
Supply 1 9
Input 2

Fault indicator *
Position indicator

Output 4t0 20 mA DC
Anclog input signal x

Input 4 to 20 mA DC
Binary input
Leakage detection
Limit switch, inductive
Limit switches, software *
Solenoid valve

U.= 24V DC

* Conductive: R, =348 Q
PLC-compatible: VDC < + 35V

A See technical data for

ombient temperature
Diagnostics EXPERTplus
10
Date 4
Firmware 5
Var-D' 6 Seridlno.| 7
Model 8

SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

samson 3730-3
HART ©capable Positioner 9
Supply 1

11

Input 2

Fault indicator*

B3I Position indicator*

(3] Binary input*

Leakage defection* -40°C)
Limit switch, inductive*
Limit switches, software*

B3l Solenoid valve*

* See technical data and
explosion-profection
cerfficate for permissible
ambient fempercture
and moximum values for
connection to certified
intrinsically safe circuits.

Diagnostics EXPERTplus
Firmware 5
Var-D™ 6

Model = 8
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Date 4
Serialno.. 7

Made in Germany

[S,]

— 0 0© N O

Cisnienie powietrza zasilajgcego
Sygnat wejsciowy
(od 4 do 20 mA DC)
Cechy wyposazenia: & tak/ nie
- Wskaznik b’fedu (Fault indicator)
- Sygnalizator potozenia
(Position indicator)
Wyiscie od 4 do 20 mA DC
— Wejscie analogowe x (Analog
input signal x)
Weiscie od 4 do 20 mA
DCAnalogeingang x
(Analog input signal x)
—  Wejscie binarne (Binary input)
- Czujnik wyciekéw
(Leakage defection)
— Indukeyjny wylqcznik kraricowy
(Limit switch, inductive)
- Programowe wytqczniki kraricowe
(Limit switches, software)
- Zawér elekiromagnetyczny
(Solenoid valve)
Data produkeji
Wersja oprogramowania
sprzgtowego
ID war.
Numer seryjny
Nr modelu
Certyfikaty (CE, EAC, UKCA itd.)
Kod DataMatrix
(elektroniczna tabliczka
znamionowal)
Oznaczenie ochrony
przeciwwybuchowej
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Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2.2 Kod urzgdzenia

Ustawnik pozycyjny

Typ3730-3x x x x x x x x 0 x 00 x 0 x x

z wyswietlaczem i funkcjq autonastawy, komunikacja HART®, 4 ... 20 mA
2 programowe wytqczniki kraricowe, 1 zestyk sygnatéw alarmowych

Ochrona przeciwwybuchowa Ex
brak

ATEX 11 2 G Ex ia IIC Gb; Il 2 D Ex ia IIC T80°C Db; Il 2 D Ex tb IC T80°C Db

CSA ExialICTé; Class |, Zone O; Class I, Groups A,B,C,D;
Class 1I, Groups E,F,G; Class |, Zone 2;Class |, Div.2 Groups A,B,C,D;

Class Il, Div.2 Groups E,F.G

FM  Class |, Zone 0 AEx ia IIC; Class I, II, Ill; Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F, G;
Class 1, Div. 2, Groups A, B, C, D; Class II, lll. Div. 2, Groups F, G

ATEX 112 D Ex tb lIIC T80°C Db

ATEX 11 3G Ex nA Il T6 Ge, Il 3D Ex tc IIC T8O°C Db

ATEX 11 2G Ex d[ia] IIC T6 Gb

0
1
3

Opcjonalnie (wyposazenie dodatkowe)
indukcyiny wytqcznik kraricowy

brak

typ SJ2-SN (zestyk rozwierny)

Zawér elekiromagnetyczny
brak
tak, 24 V DC

Sygnalizator potozenia
brak
tak

Zewnetrzny czujnik potozenia
brak

tak

Przylqcze przygotowane

Wejécie analogowe x

Czujnik wyciekéw
brak
tak

Wejscie binarne
brak
tak

Diagnostyka
EXPERTplus

Materiat obudowy
Aluminium (wykonanie standardowe)
Stal nierdzewna - 1.4408

2-2
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Oznaczenia umieszczone na urzqdzeniu

Ustawnik pozycyjny Typ3730-3x x x x x x x x 0 x 00 x 0 x x
Zastosowania specjalne
brak 0
Urzqdzenie w catosci bez substancii zaktécajgeych naktadanie lakieru 1

2

Powietrze odlotowe z przytgczem pneumatycznym Vs NPT, tylna cze$¢ ustawnika
zaslepiona

o

Z dodatkowym otworem odpowietrzajgcym i adapterem VDI/VDE-3847,
bez czesci do odczytu skoku

Z dodatkowym otworem odpowietrzajgcym 7

Wykonanie specjalne

brak 00

CCCEx ExiallCT6.T4 Gb; Ex nA IIC T6 Gc 1 09
Ex tD A21 IP66 T80 °C 5
Ex nA lIC T4 ~ T6 Gc, Ex tD A22 IP66 T80 °C 8 10
CCoE Ex ia IC T6.T4 Gb; Ex nA IIC T6 Ge 1
EACEx 1Exia lIC Té..T4 Gb; Ex ia IlIC T80°C Db; Ex tb IIIC T80°C Db 1 14
2Ex ic IC T6...T4 Gc; 2Ex nA IC T6..T4 Ge X; Ex tc IC TBO°C Dec X 8 20
IECEx Ex ia IIC T6..T4 Gb; Ex ia lIC T80°C Db 1 12
Ex tb I1IC T80°C Db 5 3 4
Ex nA lIC Té Gc, Ex tc llIC T8O°C Dc 8 13
INMETRO Ex ia IIC T6/T5/T4 Gb, Ex ia llIC T80 °C Db 1 31
Ex tb IC T80 °C Db; Ex nA IIC T6 Gc, Ex tc IlIC T80 °C Dc 5 4 2
NEPSI Ex ia IIC T4~T6 Gb; Ex iaD 21 T80 1 09
Ex ic IIC T4~Té Gc; Ex nA IIC T4~T6 Gc; Ex tD A22 IP66 T80°C 8 10
TRCMU Il 2G Ex ia lIC Té..T4 Gb; Il 2D Ex ia IIIC T80 °C Db 1 4 3
1055 112D Ex tb IIC T80 °C Db 3
11 3G Ex ic nA IIC Té Gc; Il 3D Ex tc llIC T80 °C Dc IP66 8
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Oznaczenia umieszczone na urzgdzeniu

2.3 Wersje oprogramowania sprzetowego

Zmiany w oprogramowaniu ustawnika pozycyjnego w stosunku do poprzedniej wersji

poprzed- | nowa wersja
nia wersja

1.01 1.10

Standardowqg nastawq jest protokét HART® zgodnie z wer. 5 specyfikacji protokotu
HART®. Istnieje mozliwo$é przejicia na HART® wer. 6 za posrednictwem TROVIS-VIEW.

Wprowadzono dodatkowe komunikaty stanu:

¢ kod 76 — bez funkcji pracy w trybie awaryjnym

¢ kod 77 - btqd tadowania programu

Wyswietlanie liczby procedur nastawy punktu zerowego przeprowadzonych od ostatniej
inicjalizacj.

W przypadku inicjalizacji z zastosowaniem sitownika pracujgcego w trybie ,AIR TO
CLOSE” (powietrze zamyka) kierunek dziatania (kod 7) jest ustawiany automatycznie na
rosnqcy/opadajqcy.

Kod 3, czas oczekiwania do momentu odwotania funkeji konfiguracii zostat wydtuzony

do 120ss.

1.10 1.20

Zmieniona elektronika urzgdzenia, bez nowych funkcji.
1.20 1.30

Nowe funkcje diagnostyczne programu EXPERT (dodano kod 48).
Urzqdzenia w wykonaniu EXPERT+ o zwiekszonych mozliwosciach diagnostycznych.

Trwajqcq inicjalizacje mozna przerwaé, przyciskajac przycisk obrotowy.

Automatyczne wykrywanie wykonania z sygnalizatorem potozenia (kod 37) i zaworem
elektromagnetycznym (kod 45).

1.30 1.40

Od tej wersji oprogramowania z wszystkich funkeji programu EXPERT+ mozna korzysta¢
za posrednictwem protokotu HART®.

Zestyk sygnalizacji awarii jest uruchamiany poprzez zbiorczy sygnat stanu urzqdzenia.

Zawsze aktywny przy sygnale zbiorczym = awaria.

e Jezeli kod 32 = YES: takze przy aktywnym zbiorczym sygnale stanu = kontrola prawi-
dfowosci dziafania.

e Jezeli kod 33 = YES: takze aktywny przy zbiorczym sygnale stanu = potrzeba prze-
prowadzenia konserwacii i koniecznoé¢ przeprowadzenia konserwacii.

Zbiorczy sygnat stanu wywolujgcy kontrole prawidfowosci dziatania jest generowany tak-
ze podczas testu Al, A2, przez wyjicie sygnatu alarmowego i sygnalizator potozenia.

Mozliwosé¢ kasowania minimalnych i maksymalnych wartosci funkeji nadzorowania tem-
peratury.
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Oznaczenia umieszczone na urzqdzeniu

Zmiany w oprogramowaniu ustawnika pozycyjnego w stosunku do poprzedniej wersji

poprzed-
nia wersja

nowa wersja

1.40

1.41

Zmiany wewnetrzne

1.41

1.42

Zmiany wewnetrzne

1.42

1.51

Wszystkie funkcje diagnostyczne programu EXPERTplus sq dostepne bez koniecznosci ich

uruchamiania w ustawniku pozycyjnym (patrz instrukcja P EB 8389 ,Diagnostyka
zaworéw EXPERTplus”).

Mozliwos¢ wykorzystania wejécia binarnego do realizacji nastepujacych funkeiji:

* kopiowanie stanu wigczenia

e ochrona przed zapisem danych w miejscu zamontowania urzgdzenia

* przefgczanie pomiedzy pracg w trybie automatycznym i recznym

* Rézne funkcje diagnostyczne patrz instrukcja B EB 8389, Diagnostyka zaworéw
EXPERTplus”

Podczas inicjalizacji nie jest automatycznie ustawiana wartosé graniczna cisnienia

(kod 16).

1.51

1.54

Zmiany wewnetrzne

1.54

1.55

Mozliwos¢ wykorzystania wejsicia analogowego x do podtgczenia dostepnych
powszechnie w handlu zewnetrznych czujnikéw potozenia sterowanych sygnatem od
4 do 20 mA.

Kod 4: do potozenia trzpienia dodano nastawe 300 mm.

1.55

1.56

Zmiany wewnetrzne

1.56

1.61

Rozszerzenie funkcii: poprzez wzrost zbocza sygnatu na wejiciu binarnym mozna
uruchomi¢ test odpowiedzi skokowej, patrz B EB 8389 ,Diagnostyka zaworéw
EXPERTplus”

EB 8384-3 PL
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3 Budowa i sposéb dziatania

=> Patrz Rys. 3-1

Elekiropneumatyczny ustawnik pozycyiny
montowany jest na zaworach regulacyjnych

z sitownikiem pneumatycznym i stuzy do przy-
porzqdkowywania potozenia grzyba zaworu
(wielkos¢ regulowana x) do sygnatu nastaw-
czego (warto$¢ zadana w). Elekiryczny sygnat
nastawczy z regulatora lub sterownika jest po-
réwnywany z kgtem obrotu/skokiem sitownika
zaworu regulacyjnego i przetwarzany na ci-
$nienie nastawcze (wielko$¢ wyjsciowa y).

Budowa i sposéb dziatania

Ustawnik pozycyjny sktada sie zasadniczo

z rezystancyjnego przetwornika pofozenia
cztonu regulacyjnego (2), analogowego
przetwornika i/p, do ktérego wyjécia podtqg-
czony jest wzmacniacz pneumatyczny (7)
oraz z uktadu elektronicznego z mikroproce-
sorem (5).

Ustawnik pozycyiny jest seryjnie wyposazany
w frzy zestyki binarne: jedno wyjscie sygna-
téw awaryjnych przesyta informacje o zakté-
ceniach w pracy do dyspozytorni, dwa konfi-
gurowalne, programowe wylqczniki kraricowe
stuzq do sygnalizacji potozer kraicowych.

22

Serial
"2 C 88

20 |terface 16
EEL L EE T 13

" 80808:

H# o F S\ 15

Zawér regulacyjny

\
|

N

Przetwornik potozenia

w

Regulator proporcjonalno-
-rézniczkujacy
Przetwornik AC

AN

Mikroprocesor
Przetwornik i/p

5
LC

/s

24 V DC

Wzmacniacz pneumatyczny
Regulator cisnienia
Regulator przeptywu

0 Dtawik przeptywu
1*  Indukeyjny Wylgcznik

— —= 0 0 N O O M

kraricowy
Zawér elektromagnetyczny

AN l\ N\

12*

[
—_
N

po}

Rys. 3-1: Schemat blokowy

13* Analogowy sygnalizator

potozenia
Programowy wytgcznik

—F
®
o
N

> 2

kraricowy Alarm 1/2
15 Wyjscie sygnatu alarmowego 3
16 Wyswietlane komunikaty
17* Sterowanie zaworem
elektromagnetycznym

18* Separator galwaniczny

Przetwornik cyfrowo-
analogowy (D/A)
Interfejs komunikacyjny
21 Ztgcze HART®

22 Wejicie binarne BE*
Opcja
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Budowa i sposéb dziatania

Potozenie zaworu jest przenoszone jako skok
lub kqt obrotu na dzwignie odczytujacg, jak
réwniez na przetwornik potozenia (2) i po-
dawane do analogowego regulatora PD.
Réwnoczesnie pofozenie jest przekazywane
do mikroprocesora (5) poprzez przetwornik
AD (4). Regulator PD poréwnuije te wartoéé
rzeczywistq ze stafoprgdowym sygnafem od
4 do 20 mA pochodzqgcym z urzqgdzenia re-
gulacyjnego po jego przetworzeniu przez
przetwornik AD (4). w przypadku réznicy re-
gulacji sterowanie przetwornikiem i/p (6)
zmienia sie w taki sposéb, ze sitownik (1) jest
odpowiednio odpowietrzany lub napowie-
trzany przez zamontowany za nim wzmac-
niacz pneumatyczny (7). Wskutek tego organ
dtawigcey (np. grzyb) zaworu regulacyjnego
przyjmuje potozenie odpowiednio do warto-
éci zadane;.

Powietrze zasilajgce jest doprowadzane do
wzmacniacza pneumatycznego (7) i regula-
tora ciénienia (8). Zamontowany pomiedzy
nimi regulator przeptywu (9) o statej nasta-
wie stuzy do wentylowania ustawnika pozy-
cyjnego i jednoczesnie zapewnia bezproble-
mowq prace wzmachiacza pneumatycznego.
Cisnienie nastawcze wyregulowywane przez
wzmacniacz mozna ograniczy¢ za pomocq
programu obstugowego.

Istnieje mozliwos¢ dofqczenia dtawika prze-
plywu Q (10), ktéry stuzy do optymalizacji
ustawnika pozycyjnego.

Rozszerzony program EXPERTplus do dia-
gnozowania zawordw |est zintegrowany

w ustawniku pozycyjnym. Umozliwiajq one
uzyskanie informacji o urzqdzeniu oraz ge-
nerowanie komunikatéw diagnostycznych
oraz komunikatéw o stanie urzqdzenia, kt6-

re w razie zaktécenia w pracy pozwalajg na
szybkq lokalizacje przyczyny zaktécenia
w pracy.

3.1

Przy zastosowaniu odpowiednich elementéw
wyposazenia dodatkowego ustawnik pozy-
cyiny jest przystosowany do ponizszych spo-
sobéw montazu:

Warianty montazowe

- Zabudowa zintegrowana na sitownikach
firmy SAMSON typu 3277

- Montaz na sifownikach zgodnie z normg
IEC 60534-6:

- Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE
3847-1/-2
- Montaz na mikrozaworze typu 3510

- Montaz na sitownikach obrotowych
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845

3.2 Wyposazenie dodatkowe

Zawor elektromagnetyczny

W wypadku zaniku napiecia roboczego za-
silajgcego zawér elekiromagnetyczny (12)
ciénienie zasilajgce przetwornik i/p zostaje
zréwnane z ci$nieniem otoczenia. Sifownik
zostaje odpowietrzony, a zawdr jest prze-
stawiany w pofozenie bezpieczerstwa.

O WSKAZOWKA

Po zadziataniu zaworu elektromagnetycz-
nego wartos¢ zadana dla pracy w trybie
recznym jest redukowana do 0%!

Nowq wartos¢ zadang dla pracy w trybie
recznym nalezy wprowadzié¢ w kodzie 1!

3-2
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Sygnalizator potozenia

Sygnalizator potozenia (13) pracuje jako
dwuprzewodowy przetwornik pomiarowy

i generuje jako sygnat z zakresu od 4 do 20
mA sygnat czujnika skoku przetworzony
przez mikroprocesor.

Jako ze ten komunikat jest wysytany nieza-
leznie od sygnatu wejéciowego (min. nateze-
nie prgdu 3,8 mA) ustawnika pozycyjnego,
istnieje rzeczywista mozliwos¢ kontrolowa-
nia chwilowego skoku/kgta obrotu. Ponadto
ustawnik pozycyjny moze sygnalizowaé za
pomocq sygnatu prgdowego < 2,4 mA lub >
21,6 mA zaktécenia w swojej pracy.

Indukcyjny wylgeznik kraricowy

W tym wykonaniu na watku ustawnika po-
zycyjnego zamocowana jest regulowana
chorggiewka sterujgca stuzgca do urucha-
miania wbudowanego wytqcznika szczeli-
nowego. Sygnat z opcjonalnie montowane-
go indukcyjnego wylgcznika krancowego
(11) jest doprowadzany do wyjscia A1,

a pracujgcego programowego wyltgcznika
kracowego do wyijscia A2.

Zewnetrzny czujnik potozenia

W tym wykonaniu na zaworze zamontowa-
ny jest tylko czujnik. Ustawnik pozycyjny
znajduje sie w innym miejscu. Sygnat "x"

i sygnat "y" doprowadzane sq do zaworu
poprzez kable i przewéd powietrza (tylko
bez indukcyjnego wylqcznika krarcowego).

Wejscie analogowe x

Dzigki mozliwosci wykorzystania wejscia
analogowego x do ustawnika pozycyjnego
mozna podigczyé¢ dostepne powszechnie
w handlu zewnetrzne liniowe lub kgtowe

Budowa i sposéb dziatania

czujniki potozenia sterowane sygnafem od 4
do 20 mA. Wejécie analogowe x moze by¢
potgczone z dowolng polaryzaciq i jest za-
bezpieczone przed przecigzeniem do napie-
cia 24 V AC/DC. Jezeli wartoé¢ sygnatu wej-
$ciowego spadnie ponizej 2,5 mA, to ustaw-
nik pozycyiny przetqcza sie na prace stero-
wang (nie na prace w trybie regulacyjnym).

Czujnik przecieku

Po podtgczeniu do ustawnika pozycyjnego

czujnika przecieku mozna okresli¢ przeciek
wewnetrzny pomiedzy gniazdem i grzybem
w pofozeniu zamknietym.

Wejscie binarne
Ustawnik pozycyjny wyposazony jest
w opcjonalne wejécie binarne. Za pomocg

sterowania zboczem mozna wywotaé jedno
z nastepujqcych dziatan:

— Przeniesienie stanu wlgczenia [nastawa
standardowal
Zapisywany jest stan wigczenia wejicia
binarnego.

— Ustawianie w miejscu zamontowania
urzgdzenia ochrony przed zapisem
danych
Dopdki aktywne jest wejscie binarne,

w ustawniku pozycyjnym nie mozna
zmienié zadnych nastaw. Funkcja ze-
zwolenia na konfiguracije poprzez kod 3
jest nieaktywna.

— Przefqgczanie pomiedzy pracg w trybie
automatycznym i recznym AUTO/HAND
Ustawnik pozycyjny przetqcza sie z pra-
cy w trybie automatycznym G (AUTO)
na prace w trybie recznym 2 (MAN) lub
odwrotnie.

EB 8384-3 PL
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Jezeli ustawnik pozycyjny znajduje sie
w trybie pracy realizujgcym potozenie
bezpieczerstwa (SAFE), nie jest podej-
mowane zadne dziatanie.

- Rézne funkcje diagnostyczne patrz in-
strukcja P> EB 8389 ,Diagnostyka zawo-
réw EXPERTplus”

i Informacja

- Opcjonalne wejscie binarne mozna skonfi-
gurowaé za pomocq programu TROVIS-
-VIEW | parametréw DD (patrz instrukcja
» EB 8389 ,Diagnostyka zaworéw
EXPERTplus”).

— Przy nastawie standardowej stan wigcze-
nia jest przenoszony, jezeli przetgcznik
jest otwarty.

3.3 Komunikacja

Na potrzeby komunikaciji ustawnik pozycyj-
ny jest wyposazony w interfejs dla protokotu
HART® (Highway Addressable Remote Trans-
ducer). Dane sq przesytane poprzez natoze-
nie czestotliwosci (FSK = Frequency Shift
Keying) na istniejqce przewody sygnatowe
wartosci zadanej w zakresie od 4 do

20 mA.

Komunikacja i obstuga ustawnika pozycyj-
nego sq mozliwe za pomocq terminala recz-
nego korzystajqcego z protokotu HART® lub
za pomocq komputera z modemem FSK.

i Informacja
Elementy wskaznikowe i obstugi dla HART®
Device Revision oraz ustawnika pozycyjnego
typu 3730-3 sq dostepne na stronie interne-
fowej B> www.samsongroup.com > SERVICE

& SUPPORT > Downloads > Gerdteintegra-
tionen > 3730-3 > Zuordnung 'Device Revi-
sion' zu 'Firmware'..

3.4 Konfiguracja za pomocg
programu TROVIS-VIEW

Ustawnik pozycyjny mozna skonfigurowaé
za pomocq programu obstugowego TRO-
VIS-VIEW firmy SAMSON.

W tym celu szeregowy interfejs cyfrowy
SERIAL INTERFACE ustawnika pozycyjnego
taczy sie za posrednictwem kabla z portem
RS-232 lub USB komputera.

Program TROVIS-VIEW umozliwia tatwg
parametryzacije ustawnika pozycyjnego

i wizualizacje parametréw procesu w trybie
on-line.

i Informacja
Program TROVIS-VIEW jest ujednoliconym
interfejsem dla réznych urzadzer firmy
SAMSON; ktére mozna konfigurowaé
i parametryzowaé za pomocq tego
programu i indywidualnego modutu
urzgdzenia. Modut urzqdzenia 3730-3
mozna bezptatnie pobra¢ ze strony
internetowej B> www.samsongroup.com >
SERVICE & SUPPORT > Downloads >
TROVIS-VIEW.
Dodatkowe informacje na temat programu
TROVIS-VIEW (np. wymagania systemowe)
przedstawione sq na te stronie internetowe
i na karcie katalogowej B T 6661.
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3.5 Dane techniczne

Tabela 3-1: Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typ 3730-3

W przypadku urzgdzern w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowq ponizsze
Ustawnik pozycyjny typu 3730-3 dane techniczne mogq podlegaé ograniczeniom wynikajgcym z wartosci granicz-
nych okreslonych w atescie wzoru konstrukcyjnego.

Montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277 od 3,6 mm do 30 mm
Skok za- Mozliwoéé nasta Montaz zgodnie z normq IEC 60534-6 (NAMUR) od 3,6 mm do 300 mm
woru ™Y | Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE 3847 od 3,6 mm do 300 mm
Montaz na sitownikach obrotowych (VDI/VDE 3845) Kqt obrotu od 24° do 100°
Szlikkrjs Mozliwosé nastawy | w zakresie zadanego skoku/kata obrotu, maks. mozliwe przetozenie 1/5.
o Zakres syanalu od 4 do 20 mA - urzqdzenie podtgczane w technice dwuprzewodowe,
Wzrtosc 79 polaryzacja dowolna - minimalna szeroko$¢ zakresu: 4 mA
zadana w

Granica zniszczenia

100 mA

Prgd minimalny

wyswietlacz: 3,6 mA - tryb roboczy: 3,8 mA

Napiecie obcigzenia wtérnego

<8,2V (odpowiada 410 Q przy 20 mA)

Powietrze zasilajace

od 1,4 bara do 7 baréw (od 20 psi do 105 psi)

Energia .
pomocni- Jako$¢ powietrza
cza zgodnie z normg

ISO 8573-1

Maks. wielkos¢ i gestos¢ czgsteczek: klasa 4

zawarto$é oleju: klasa 3

punkt rosy: klasa 3 lub przynajmniej 10 K ponizej najnizszej oczekiwanej tempera-
tury otoczenia

Cisnienie nastawcze (na wyjsciu)

0 bar do cisnienia zasilajgcego - mozliwosé ograniczenia programowego do
1,4 bara/2,4 bara/3,7 bara + 0,2 bara

Charakte- Mozliwosé nastawy

rystyka

Liniowa/ statoprocentowa/odwrotna statoprocentowa

Definiowana przez uzytkownika (za pomocg oprogramowania i komunikacii)
Klapa regulacyjna, zawér z grzybem obrotowym i zawér segmentowy: liniowa/
statoprocentowa

Odchylenie <1%
Histereza <0,3%
Prég nieczutosci <0,1%

Czas przestawienia sifownika

Mozliwosé nastawy za pomocg oprogramowania réznych wartosci do 240 s dla
napowietrzania i odpowietrzania ustawnika

Kierunek ruchu

Odwracalny

Zuzycie powietrza, w stanie usta-

Niezaleznie od cisnienia powietrza zasilajgcego, okoto 1101, /h

sitownika

lonym

Wydatek Ziifv?i‘fw'e'”"”'” przy Ap = 6 baréw: 8,5m,3/h - przy Ap = 1,4 bara: 3,0 m3/h - Ky, o) = 0,09
ydatel

powietrza przy odpowietrzaniu

przy Ap = 6 baréw: 14,0 m;3/h - przy Ap = 1,4 bara: 4,5 m 3/h - Ky, o, 20°q = 0,15
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W przypadku urzgdzen w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowq ponizsze
Ustawnik pozycyjny typu 3730-3 dane techniczne mogq podlegaé ograniczeniom wynikajgcym z wartosci granicz-
nych okreslonych w atescie wzoru konstrukcyjnego.

Dop. temperatura otoczenia

od -20 do +80 °C  wszystkie wykonania

od -45 do +80 °C  wykonanie z metalowymi zaciskami kablowymi

od -55 do +80 °C  Wykonanie specjalne do niskich temperatur z metalowym
dtawikiem kablowym (Typ 3730-3xxxx0x02x0xx):

W przypadku urzqdzen w wykonaniu przeciwwybuchowym mogq obowigzy-
waé dodatkowo ograniczenia wynikajqce ze $wiadectwa badania wzoru kon-
strukcyjnego!

Wplyw  Temperatura <0,15%/10K

WA Epergia pomocnicza | brak

kéw ze-

wnehtrz- wstrzgséw od = 0,25% do 2000 Hz i 4 g zgodnie z normg IEC 770
nyc

Zgodnosé elektromagnetyczna

Spetnione wymagania norm EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1
i NE 21

Podtqczenie elekiryczne

1 dtawik kablowy M20 x 1,5 dla zaciskéw é mm do 12 mm
Dodatkowy gwintowany otwér M20 x 1,5
Zaciski skrecane dla przewodéw o przekroju 0,2 mm?2 do 2,5 mm?

Stopieri ochrony

IP 66/NEMA 4X

Zastosowanie w systemach bez-
pieczenstwa (SIL)
Catkowite odpowietrzanie przy

Jezeli spetnione sq wymagania normy IEC 61508, zapewniona jest mozliwosé
wykorzystywania zaworu regulacyjnego do bezpiecznego odpowietrzania ukfa-
du jako elementu obwodéw realizujgcych funkcje bezpieczenstwa.

wartoéci zadanej O mA i z wyko-
rzystaniem opcjonalnie monto-
wanego zaworu elekiromagne-
tycznego

Mozna stosowad, jezeli spetnione sq wymagania normy EC 61511 i wymagana
sprzetowa tolerancja btedéw w uktadach zabezpieczajqgeych do poziomu SIL 2
(pojedyncze urzadzenie/sprzetowa tolerancja btedéw = 0) i do poziomu SIL 3
(ukfad redundantny/sprzetowa tolerancja btedéw = 1)

Ochrona przeciwwybuchowa

patrz Tabela 3-3

Komunikacja (lokalnie)

Interfejs SSP firmy SAMSON i przejsciéwka inferfejsu szeregowego

Wymagane oprogramowanie
(SSP)

Program TROVIS-VIEW z modutem bazy danych dla ustawnika typu 3730-3

Komunikacja (HART®)

HART® Revision 5 (mozliwo$é przejécia na Revision 6)
Impedancija w zakresie czestotliwosci HART®: odbiér: od 350 do 450 Q - wysyta-
nie: okofo 115 Q

dla terminala
Wymagane ecznego

Plik opisu (Device Description) ustawnika pozycyjnego typu 3730-3

oprogramo- Plik DTM zgodhnie ze specyfikacjq 1.2 przeznaczony do infegracii urzqdzenia
wanie dla komputera | w aplikacjach ramowych, wspétpracujacych z systemami FDT/DTM (np. PACTwa-
re); dostepne sq pliki dla innych aplikacji (np. AMS, PDM)
3-6 EB 8384-3 PL
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W przypadku urzgdzen w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowq ponizsze
Ustawnik pozycyjny typu 3730-3 dane techniczne mogq podlega¢ ograniczeniom wynikajgcym z wartosci granicz-

nych okreslonych w ateicie wzoru konstrukcyjnego.

Zestyki binarne

Do podtqczenia do

wejscia binarnego interfejsu SPS zgodnie z normg
DINEN 61131-2, P, = 400 mW lub do podtqgcze-
nia wzmacniacza przetqczajgeego spetniajgcego
zalecenia NAMUR zgodhnie z normg EN 60947-5-6

wzmacniacza przefgcza-
jacego zgodnie z zalece-
niami NAMUR spetniajg-
cego wymagania normy
EN 60947-5-6

przefqczania, nastawa fabryczna

2 programowe wyfqczniki kraricowe o dowolnej polaryzacii, bezpotencijatowe, z mozliwoscig konfiguracii sposobu

zgodhnie z tabelg

z ochrong przeciwwybu-

Wykonanie bez ochrony przeciwwybuchowej
Stan sy- chowq
gnatu nie dotyczy zablokowany <1,0mA
dotyczy przewodzqcy (R = 348 Q) =22mA

1 zestyk alarmowy, bezpotencjatowy

z ochrong przeciwwybu-

Wykonanie bez ochrony przeciwwybuchowej chowg
Stan sy- i
gnatu brql;]kom. alarmo przewodzqcy (R = 348 Q) =2,2mA

wydl

Komunikat alarmowy | zablokowany <1,0mA
Materiaty

Cisnieniowy odlew aluminium EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC-44300) zgodny z nor-

Obudowa mgq z DIN EN 1706 - chromowany i lakierowany proszkowo - wykonanie specjal-

ne ze stali nierdzewnej 1.4408

Czesci zewnetrzne

Stal nierdzewna 1.4404/316L

Dtawik kablowy Poliamid, czarny, M20 x 1,5
Cie Obudowa z ciénieniowego odlewu aluminium: okoto 1,0 kg
rezar obudowa ze stali nierdzewnej: okofo 2,2 kg
Zgodnos¢ c € : [H[
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Tabela 3-2: Opcjonalne funkcje dodatkowe

Opcje dla ustawnika pozycyjneg

o typu 3730-3

Zawor elekiromagnetyczny - atest zgodnie z normg IEC 61508/SIL

Wejscie

24V DC - polaryzacja dowolna - granica zniszczenia: 40 V
Uu-57V

38400 (odpowiada 4,8 mA przy 24 V/114 mW)

Pobér pradu i =

Sygnat ,0” bez funkeji szczelne-
go zamkniecia

< 12V (wylaczenie dla redlizacji funkeji bezpieczenstwa: przy 0 V)

Sygnat ,1” z funkejq szczelnego
zamkniecia

>19V

Trwatos¢ uzytkowa

>5 x 106 przefqczen

Wspdtezynnik Ky

0,15

Analogowy nadajnik potozenia

Dwuprzewodowy przetwornik pomiarowy

Energia pomocnicza

od 12 do 30 V DC - polaryzacja dowolna - granica zniszczenia: 40 V

Sygnat wyijsciowy

4 do 20 mA

Kierunek dziatania Odwracalny

Zakres roboczy od -10% do +114%
Charakterystyka liniowa

Histereza jok ustawnika pozycyjnego

Whplyw wysokiej czestotliwosci

jak ustawnika pozycyjnego

Inne oddziatywania

jak ustawnika pozycyjnego

Komunikat alarmowy

do wyboru z wyjsciowym sygnatem pradowym 2,4 £0,1 mA lub 21,6 £0,1 mA

Indukcyjny wytqgcznik krarcowy

do podtgczenia do wzmacniacza

z programowym wytqcznikiem kraricowym.

firmy Pepperl+Fuchs
przefaczajqcego zgodnie z normg EN 60947-5-6. Mozliwos¢ wykorzystania

Wylgcznik szczelinowy
typu SJ2-SN

Plytka pomiarowa nie wykryta: = 3 mA; plytka pomiarowa wykryta: < 1 mA

Zewnetrzny czujnik pofozenia

Skok zaworu

jak ustawnika pozycyjnego

Kabel

10 m - elastyczny - z wiyczkg M12 x 1 - niepalny zgodnie z przepisami VDE
0472

odporny na dziatanie olejéw, srodkéw smarujgcych i chfodzqeych oraz innych
agresywnych mediéw

Dopuszczalna temperatura oto-
czenia

od —40°C do +90°C przy potqczeniu na state pomiedzy ustawnikiem pozycyjnym
i czujnikiem potozenia - w przypadku urzadzer w wariancie z ochrong prze-
ciwwybuchowq (Ex) obowiqzujg dodatkowe ograniczenia wynikajqce ze $wiadec-
twa badania wzoru konstrukeyjnego.

Odpornos¢ na wstrzgsy

do 10 g w zakresie od 10 Hz do 2000 Hz

Stopieri ochrony

IP 67

3-8
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Opcje dla ustawnika pozycyjnego typu 3730-3

Czujnik przecieku - przeznaczony do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem

Zakres temperatury

od =40 do +130 °C

Moment dociggajqcy

20 +5 Nm

-VIEW, DTM)

Wejscie binarne - oddzielone galwanicznie - mozliwosé skonfigurowania przetgczania programowego (np. TROVIS-

Funkcja przetgczajgca ,aktywna”

(nastawa wstepnal)

Przylqcze

dla przefgcznika zewnetrznego (zestyk bezpotencjatowy) lub zestyki przekaznikowe

Dane elekiryczne

Napiecie jatowe przy rozwartym zestyku: maks. 10 V
Pulsacyjny prad staty o maks. natezeniu 100 mA i natezeniu efektywnym 0,01 mA
przy zwartym zestyku

Ev;a;t())/,g stan "wt." (nastawa wstepna)
Zestyk
rRo:sz)r(t)y &2 stan "wyt." (nastawa wstepnal)

Funkcja przetaczajaca ,pasywna

"

Przylqcze

dla napiecia statego doprowadzanego z zewngtrz, polaryzacja dowolna

Dane elekiryczne

od3do 30V
granica zniszczenia: 40 V
pobér pradu: 3,7 mA przy napieciu 24 V

>6V

stan "wt." (nastawa wstepnal)

Napiecie
Pie <1V

stan "wyt." (nastawa wstepnal)

Wejscie analogowe x - oddzielon:

e galwanicznie - wejscie dla pofozenia zaworu rejestrowanego zewnetrznie

Sygnat wejsciowy

od 4 do 20 mA - polaryzacja dowolna - minimalny zakres 6,4 mA

Dane elekiryczne

Napiecie obcigzenia wtérnego przy 20 mA: 6,0 V
rezystancja przy 20 mA: 300 Q
przecigzalnos¢ 24 V AC/DC
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Budowa i sposéb dziatania

Tabela 3-3: Lista uzyskanych certyfikatéw Ex

Typ

Certyfikat Grupa zaptonowa/uwagi
@ Numer PTB 02 ATEX 2174 I g GExia II((Z: G:o Db
I 2 D Ex ia IC T8O°C D
1)
Data 14.02.2017 1l 2 D Ex tb lliC T80°C Db
Numer 2020322307001016
CCC Ex Data 04.09.2020 Ex ia IIC T4 ~ Té Gb, Ex iaD 21 T80
Wazny do  03.09.2025
Numer A/P/HQ/MH/104/6864
CCoE Exia ICT6.T4 Gb
0 Data 30.08.2021 Ex nA IIC T6 Ge
Wazny do  31.12.2025
IECE Numer IECEx PTB 05.0008X Ex ia IIC T6..T4 Gb;
X Data 30.11.2016 Ex ia llIC T80°C Db
™ Numer RU C-DE.AA87.B.01278 1Ex ia IIC T6..T4 Gb;
[H[ E Data 30.11.2018 Ex ia IIIC T80°C Db;
Ex tb IIIC T80°C Db
Wazny do  29.11.2023
Numer IEx 13.0161X
Ex ia IC T6/T5/T4 Gb, Ex ia lIC T80 °C Db
INMETRO Dot 28.08.2019 Ex tb IlIC T80 °C Db
Wazny do  27.08.2022
Numer GYJ17.1408X c b
Ex ia lIC T4~T6
NEPSI Data 21.11.2017 Ex iaD 21 T80
Wazny do  20.11.2022
M Numer ZETC/35/2021 .
TR U Il 2G Ex ia IC T6..T4 Gl
1055 Data 26.07.2021 Il 2D Ex ia lliC T80 °C Db
Wazny do  25.07.2024
Ex ia IIC T6; Class |, Zone 0;
Class |, Groups A,B,C,D;
CSA Numer 1330129 Class Il, Groups EF,.G;
Data 11.10.2021 Class |, Zone 2,Class I, Div.2 Groups A,B,C,D;
2 Class II, Div.2 Groups E,F.G
Class I, Zone 0 AEx ia IIC;
M Numer 3012394 Class I, II, lll; Div. 1, Groups A, B,C,D,E, F, G;
Data 11.08.2011 Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D; Class II, Ill.

Div. 2, Groups F, G
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Budowa i sposéb dziatania

Typ Certyfikat Grupa zaptonowa/uwagi
Numer PTB 02 ATEX 2174
@ ) Il 2 D Ex tb lIIC T80°C Db
Data 14.02.2017
Numer 2020322307001016
CCC Ex Data 04.09.2020 Ex tD A21 IP66 T80 °C
Wazny do  03.09.2025
IECE Numer IECEx PTB 05.0008X Extb 1C T80°C Db
X f °
= Data 30.11.2016 *
Numer IEx 13.0161X
Ex tb IIIC T80 °C Db
INMETRO  Data 28.08.2019 Ex nA IIC Té Ge, Ex tc IiC T80 °C Dc,
Wazny do  27.08.2022
Numer ZETC/35/2021
TR CMU
Il 2D Ex th IIIC T80 °C Db
1055 Data 26.07.2021 X
Wazny do  25.07.2024
@ Numer PTB 03 ATEX 2180 X Il 3G Ex nA I T6 Gc,
E 2) Data 2016-06-30 I 3D Ex tc IlIC T80°C Db
™
Numer 2020322307001016
CCC Ex Data 04.09.2020 Ex nA IIC T4 ~ T6 Gc, Ex 1D A22 IP66 T80 °C
Wazny do  03.09.2025
Numer RU C-DEAAB7.B.01278 | e i |IC T6..T4 Ge:
[H[ E Data 30.11.2018 2Ex nA lIC T6..T4 Ge X;
" Waznydo  29.11.2023 Ex tc IIC T80°C Dc X
' Numer IECEx PTB 05.0008X
IECEx Ex nA IIC T6 Gg, Ex tc llIC T80°C Dc
Data 30.11.2016
Numer GYJ17.1408X Ex ic IIC T4~T6 Gc;
NEPSI Data 21.11.2017 Ex nA IIC T4~T6 Gc;
Waznydo  20.11.2022 Ex tD A22 IP66 T80°C
Numer ZETC/35/2021
TR CMU Il 3G Ex ic nA IIC T6 Gc
1055 Data 26.07.2021 Il 3D Ex tc IlIC T80 °C Dc IP66
Wazny do  25.07.2024
o Numer PTB 03 ATEX 2211 X
& @ . Il 2G Ex d[ia] IC T6 Gb
Data 22.10.2003

11 Unijny atest wzoru konstrukcyjnego

2 Deklaracja zgodnosci
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Budowa i sposéb dziatania

3.6 Wymiary w mm

Montaz zgodnie z IEC 60534-6

Ptytka przylqczeniowa Uchwyt manometréw

| —

Zewnetrzny
czujnik potozenia

- 28 |

o
R
[
\
34
Montaz T T
zZintegrowany i N
o 4
N
IE:
(-3 @ ‘
|
Al
28
EB 8384-3 PL
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Budowa i sposéb dziatania

Montaz zgodnie z przepisami
VDI//VDE 3847-1 na sitowniku
typu 3277 _4@ Dzwignia
dp
g 3 -+ .
— I S
< 4
(=4
164
Montaz zgodnie z przepisami
VDI/VDE 3847-1 na jarzmie
NAMUR us.
ﬂ; ( N~/ \ o
™
ﬁ B S
v -
164
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Budowa i sposéb dziatania

Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE 3847-2
w wykonaniu o pojedynczym dziataniu
202

164

fi

&l

68

156 (167")

Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE 3847-2
w wykonaniu o podwéjnym dziataniu
260

164

fi

13
o

68
)
O

156 (167 )

3-14
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Budowa i sposéb dziatania

Montaz na sitownikach obrotowych zgodnie
z przepisami VDI/VDE 3845

Wykonanie ciezkie

I [T | =22

: E@@g

pi

I

e
L

[ D

3 Wzmacniacz dwukie-
7777777 = = T runkowy typu 3710
| gy e i
30 130
86 ‘ !
2101 166

| 1 | I
L
00|09
o i o 0 ﬁ
| NS 80

- N i Wzmacniacz dwukie-

O 5\0 1] 3 - rﬁai;iﬁl. runkowy typu 3710
130
150
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Budowa i sposéb dziatania

Dzwignia

|><
J71-0...17

|

|

|

=] - 5

Dzwignia x y z

S| 17 mm 25 mm 33 mm

M 25 mm 50 mm 66 mm

L 70 mm 100 mm 116 mm

XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6.1 Poziomy mocowania zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri

2010)
Muin
Poziom mocowania 2 (powierzchnia konsoli)
M6 E
O
H;J‘E l il asccssces Poziom mocowania 1 (powierzchnia sitownika)
IR SR
Sitownik
o
3 w Wymiary w mm
Wiekos¢ | A | B | C ad M, | DV
v AAO 50| 25| 15 5,5 dla M5 66 50
AA1 80| 30| 20| 5,5dlaM5 96 50
AA2 80 | 30| 30| 55dlaM5 96 50

AA3 130 30 | 30 5,5 dla M5 146 | 50

AA4 130 30 | 50 5,5 dla M5 146 | 50

AAS5 200 50 | 80 6,5 dla Mé 220 | 50
1 Kotnierz typu FO5 zgodnie z normg DIN EN ISO 5211
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4 Dostawa i transport
wewnetrzny

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogg
by¢ wykonywane wylgcznie przez specjali-
styczny personel, posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje dla danego zadania.

4.1 Odbiér dostawy

Po ofrzymaniu dostawy nalezy wykonaé na-

stepujqce czynnosci:

1. Sprawdzi¢ kompletno$é dostawy.
Poréwnaé¢ dane na tabliczce
znamionowej ustawnika pozycyjnego
z dowodem dostawy. Szczegétowe
informacije dotyczqce tabliczki
znamionowej patrz rozdz. ,Oznaczenia
umieszczone na urzqdzeniu”.

2. Sprawdzi¢, czy dostarczone urzgdzenia
nie zostaly uszkodzone podczas trans-

portu. Szkody transportowe nalezy zgto-

si¢ firmie SAMSON i przewoznikowi
(patrz list przewozowy).

4.2 Rozpakowanie ustawnika
pozycyjnego
Postepowaé w ponizszy sposéb:

= Z przytqczy pneumatycznych nalezy
zdjqé opakowanie i nasadki ochronne

dopiero bezposrednio przed montazem.

> Zutylizowaé opakowanie zgodnie odpo-
wiednimi miejscowymi przepisami. Ma-
teriat opakowania nalezy przy tym po-
sortowaé i przekaza¢ do odzysku.

Dostawa i transport wewnetrzny

4.3 Transport ustawnika
pozycyjnego

= Zapakowaé ustawnik pozycyjny w bez-
pieczny sposéb, przestrzegajqc warun-
kéw transportu.

Warunki transportowania urzgdzenia

- Ustawnik pozycyjny nalezy chroni¢
przed oddziatywaniami zewnetrznymi,
np. uderzeniami.

- Ustawnik pozycyjny nalezy chroni¢
przed wilgociq i zanieczyszczeniami.

— Przestrzegac¢ temperatury transportu
zgodnie z dopuszczalng temperaturg
ofoczenia, patrz rozdz. ,Budowa i spo-
séb dziatania”.

4.4 Przechowywanie
ustawnika pozycyjnego

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie urzqdzenia wskutek nieodpo-

wiedniego przechowywania!

= Przechowywaé urzqdzenie zgodnie
z zaleceniami.

= Unikaé przechowywania urzqdzenia
przez dlugi czas.

= Jezeli warunki przechowywania odbie-
gaja od zalecanych, nalezy skonsulto-
wac sie z firmg SAMSON.
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Dostawa i fransport wewnetrzny

i Informacja

W przypadku dtuzszego skfadowania firma
SAMSON zaleca regularne sprawdzanie
stanu zaworu regulacyjnego i warunkéw
przechowywania.

Warunki przechowywania

Chroni¢ ustawnik pozycyjny przed od-
dzia’fywaniqmi zewnegtrznymi, np. uda-
rami, uderzeniami i drganiami.

Nie uszkodzi¢ zabezpieczenia przeciw-
korozyjnego (powloka chronigca po-
wierzchnie urzgdzenia).

Ustawnik pozycyiny nalezy chronié
przed wilgociq i zanieczyszczeniami.
w wilgotnych pomieszczeniach nalezy
zapobiegaé powstawaniu kondensatu.
w razie potrzeby stosowaé srodki osu-
szajqce lub ogrzewanie.

Upewni¢ sie, ze powietrze w otoczeniu
urzgdzenia nie zawiera kwaséw ani in-
nych substancji agresywnych lub powo-
dujqcych korozje lub agresywnych.

Przestrzegaé temperatury przechowywa-
nia zgodnie z dopuszczalnym zakresem,
patrz rozdz. ,Budowa i sposéb dziata-

"

nia”.
Ustawnik pozycyjny nalezy przechowy-
waé z zamknietg pokrywq.

Zaslepi¢ przylgcza pneumatyczne i elek-
tryczne.

Nie kfasé na ustawniku zadnych przed-
miotéw.

4-2
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5 Montaz

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogqg
by¢ wykonywane wylgcznie przez specjali-
styczny personel, posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje dla danego zadania.

Montaz

= Nie umieszczaé w jarzmie zadnych
przedmiotéw; przedmioty umieszczone
w jarzmie bedg utrudnia¢ ruch trzpienia
sifownika i grzyba.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zapfonu

atmosfery wybuchowe;!

= Podczas prac przy ustawniku pozycyj-
nym w $rodowisku zagrozonym wybu-
chem nalezy przestrzega¢ normy EN
60079-14, VDE 0165 czesé 1.

= Prace w obrebie ustawnika pozycyjnego
w otoczeniu zagrozonym wybuchem
mozna zlecaé tylko osobom, ktére majg

wyksztatcenie lub odbyly szkolenie w za-

kresie przeprowadzania prac na urzqg-
dzeniach z ochrong przeciwwybuchowq
w instalacjach zagrozonych wybuchem,
wzglednie posiadajg uprawnienia do
prowadzenia takich prac.

O WSKAZOWKA

Nieprawidlowe dziatanie z powodu nie-

wiasciwych elementéw montazowych/nie-

wlasciwego wyposazenia dodatkowego!

= Do montazu i instalacji ustawnika pozy-
cyjnego nalezy stosowa¢ wylgcznie cze-
$ci montazowe i wyposazenie dodatko-
we wymienione w niniejszej instrukcji
montazu i obstugi oraz nalezy przestrze-
gac wariantu montazu!

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dfoni przez

ruchome czesci na zaworze!

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas
pracy.

= Przed montazem i instalacjg ustawnika

pozycyjnego nalezy wytqczyé zawér re-

gulacyjny poprzez odfgczenie i zabloko-

wanie powietrza zasilajgcego i sygnatu
nastawczego.

5.1 Warunki montazu

Poziom obstugowy

Poziomem obstugowym ustawnika pozycyj-
nego jest, patrzqc z perspektywy personelu
obstugowego, widok od przodu na elementy
obstugi ustawnika pozycyjnego wraz z urzg-
dzeniami dodatkowymi.

Uzytkownik musi zapewni¢ bezpieczny i ta-
twy dostep personelu obstugowego do za-
montowanego ustawnika pozycyjnego w ce-
lu umozliwienia jego obstugi z poziomu
obstugowego.

Potozenie montazowe

= Ustawnik pozycyjny nalezy zamontowaé
w prawidfowym pofozeniu (patrz
Rys. 5-2).
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Montaz

= Nie zaslepiaé ani nie zmniejszaé we wia-

snym zakresie otworu odprowadzenia
zuzytego powietrza (patrz Rys. 5-1).

5.2 Przygotowanie do
montazu urzqgdzenia

Przed montazem upewni¢ sig, ze spetnione
zostaly nastepujqce warunki:

- Ustawnik pozycyijny nie jest uszkodzony.

- Ustawnik pozycyjny nie jest jeszcze pod-

tgczony do ukfadu pneumatycznego.

- Ustawnik pozycyjny nie jest jeszcze
podtgczony do pradu.

Wykonaé nastepujgce czynnosci

przygotowujqgce:

= Przygotowaé materialy i narzedzia po-
trzebne do zamontowania urzqdzenia.

= Ustawianie pozycji dzwigni i trzpienia,
patrz rozdz. 5.3.

> Jezeli jeszcze tego nie zrobiono, nalezy
zamkngé wyjcie cisnienia nastawczego
po stronie tylnej za pomocg $ruby zasle-
piajacej (4, nr katalogowy 0180-1436)

i odpowiedniej okragtej uszczelki (nr ka-

talogowy 0520-0412).
> Zdjgé zasdlepki z przytgczy
pneumatycznych.

5.3 Ustawianie pozyciji
dzwigni i trzpienia

i Informacja
Dzwignia M jest dostarczana razem
z ustawnikiem pozycyjnym.
Dzwignie S, Li XL sq dostgpne jako wyposa-
zenie dodatkowe, patrz rozdz. 5.13.
Dzwignia XXL jest dostgpna na zyczenie.

Za pomocg dzwigni znajdujqcej sie na tylnej
$ciance ustawnika pozycyjnego i za pomocq
zamontowanego na dzwigni trzpienia
ustawnik pozycyjny dostosowuije sie do za-
stosowanego sitownika i skoku
nominalnego.

Tabele skoku na stronie 5-5 podajg maksy-
malny zakres nastaw ustawnika pozycyjne-
go. Rzeczywisty skok zaworu jest ogranicza-
ny poprzez wybrane pofozenie bezpieczen-
stwa i wymagane wstepne naprezenie spre-
zyny w sifowniku.
Standardowo ustawnik pozycyjny jest wypo-
sazony w dzwignie M (trzpien w pofozeniu
35) (patrz Rys. 5-3). Jezeli zamiast zamon-
towanej fabrycznie dzwigni M z trzpieniem
odczytujgcym w potozeniu 35 wymagane
jest inne potozenie trzpienia lub zastosowa-
nie dzwigni L lub XL, nalezy postgpié¢ w spo-
s6b opisany ponizej (patrz Rys. 5-4):
1. Odkreci¢ zmontowang wezesniej dzwi-
gnie (1) na nakretce (1.1).
= Uwazaé, aby dzwignia nie stykata
sie z ogranicznikami kraricowymi.
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Otwér powietrza

/.
@ _Oe

Q

B o

Rys. 5-1: Otwér odprowadzenia powietrza
zuzytego (tylna scianka ustawnika

pozycyjnego)

ié%

U

Dzwignia
Nakretka
Sprezyna talerzowa
Trzpier odczytujgcy

Rys. 5-3: Dzwignia M z trzpieniem w potozeniu 35

N
o

Rys. 5-4: Montaz dZwigni i trzpienia odczytujgcego
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Montaz

2. Whkreci¢ trzpien odczytujacy (2) w otwér
dzwigni (pofozenie trzpienia okreslone
na podstawie tabeli skokéw na stronie
5-5). Wykorzystaé tylko dtuzszy trz-
pieri odczytujgcy z zestawu
montazowego.

3. Umiesci¢ dzwignie (1) na watku ustawni-
ka pozycyjnego i przykreci¢ nakretkg
(1.1) ze sprezynq talerzowg (1.2).
= Uwazaé, aby dzwignia nie stykata

sie z ogranicznikami kraricowymi.

5.4 Wymiana dzwigni

Sposéb postepowania przy wymianie dzwigni
zalezy od tego, czy ustawnik pozycyjny zostat
zaméwiony w wykonaniu standardowym ze
sprzegtem poslizgowym, czy w wykonaniu
specjalnym bez sprzegta poslizgowego.
Ustawniki pozycyjne w wykonaniu specjal-
nym bez sprzegta poslizgowego mozna roz-
poznaé po kodzie artykutu. Kod artykutu jest
wydrukowany na tabliczce znamionowe;j
pod stowem ,Model”. Ustawniki pozycyjne
w wykonaniach specjalnych bez sprzegta
poslizgowego fo:

- Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx002

= Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx018

- Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx028

= Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx036

— Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx039

- Typ 3730-3xxxxxxxxxxxxx048

Wymiana dzwigni w wykonaniu standar-

dowym ze sprzegtem poslizgowym

Jezeli zamiast zamontowanej fabrycznie

dzwigni M z trzpieniem odczytujgcym w po-

tozeniu 35 wymagane jest inne potozenie

trzpienia lub zastosowanie dzwigni L lub XL,

nalezy postqpi¢ w sposéb opisany ponizej

(patrz Rys. 5-4):

1. Odkrecié¢ zmontowang wczeéniej dzwi-
gnie (1) na nakretce (1.1).

2. Wkrecié trzpier odczytujacy (2) w otwér
dzwigni (pofozenie trzpienia okreslone
na podstawie tabeli skokéw na stronie
5-5). Wykorzystaé tylko dtuzszy trz-
pieri odczytujqcy z zestawu
montazowego.

3. Umiesci¢ dzwignie (1) na watku ustawni-
ka pozycyjnego i przykreci¢ nakretkg
(1.1) ze sprezyng talerzowq (1.2).

4. Przestawi¢ nowo zamontowangq dzwi-
gnie raz od jednego potozenia krarico-
wego do drugiego w celu dopasowania
do wewnetrznej dzwigni pomiarowe;.

Wymiana dzwigni w wykonaniu standar-
dowym bez sprzegta poslizgowego

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie przetwornika skoku wskutek

nieprawidfowego zamocowania dzwigni

w wykonaniach ustawnika pozycyjnego

bez sprzegta poslizgowego!

= Podczas odkrecania i przykrecania
dzwigni nalezy trzymaé jg na srodku,
aby nie spoczywata na ogranicznikach
koricowych.
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Jezeli zamiast zamontowane; fabrycznie

dzwigni M z trzpieniem odczytujgcym w po-

tozeniu 35 wymagane jest inne potozenie

trzpienia lub zastosowanie dzwigni L lub XL,

nalezy postqpi¢ w sposdéb opisany ponizej
(patrz Rys. 5-4):

1. Odkreci¢ zmontowang wczesniej dzwi-
gnie (1) na nakretce (1.1). Trzymaé przy

tym dzwignie na $rodku w taki sposéb,

aby nie spoczywata na ogranicznikach

koricowych.

5.4.1 Tabele skokéw

Montaz

. Wkrecié trzpieri odczytujqcy (2) w otwér

dzwigni (potozenie trzpienia okreslone
na podstawie tabeli skokéw na stronie
5-5). Wykorzystaé tylko dtuzszy trz-
pieri odczytujgcy z zestawu
montazowego.

. Umiesci¢ dzwignie (1) na watku ustawni-

ka pozycyjnego i przykreci¢ nakretkg
(1.1) ze sprezynq talerzowq (1.2). Trzy-
maé przy tym dzwignie na $rodku w taki
sposéb, aby nie spoczywata na ogra-
nicznikach koricowych.

Tabela 5-1: Montaz zintegrowany na sifowniku typu 3277-5 i typu 3277

Skok Zakres nastawy ustawnika pozy- Przyporzqd-
Wielkos¢ sitownika | nominalny cyjnego " kowane po-
Wymagana | tozenie trz-
[cm?] [mm] Skok [mm] dzwignia pienia
120 7,5 od 5,0 do 25,0 M 25
120/175/240/350 15 od 7,0 do 35,0 M 35
355/700/750 30 od 10,0 do 50,0 M 50

1} Zakres nastawy min./maks. dotyczy pracy w trybie inicjalizacji zakresu nominalnego NOM.

Tabela 5-2: Montaz zgodnie z normgq IEC 60534-6 (NAMUR)

Zakres nastawy ustawnika
Zawory regulacyjne firmy SAMSON pozycyjnego
z sitownikiem typu 3271 Inne zawory regulacyjne "
Skok Kowone o
Wielkosé sitownika | nominalny Skok min. Skok maks. W tozen
ymagana | fozenie trz-
[em?] [mm] [mm] [mm] dzwignia pienia
601120
z zaworem typu 3510 7.5 3.6 18,0 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
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Zakres nastawy ustawnika
Zawory regulacyjne firmy SAMSON pozycyjnego
z sitownikiem typu 3271 Inne zawory regulacyjne "
e
Wielkos¢ sitownika | nominalny Skok min. Skok maks. W tozeni
ymagana | fozenie trz-
[em?] [mm] [mm] [mm] dzwignia pienia
355/700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15i30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
pairz dqnfqproducen- 200 patrz dane producenta 300

1} Zakres nastawy min./maks. dotyczy pracy w trybie inicjalizacji zakresu nominalnego NOM.

Tabela 5-3: Montaz na sifownikach obrotowych

Kat obrotu

Wymagana dzwignia

Przyporzqdkowane pofozenie
trzpienia

od 24° do 100°

M 90°

5.5 Montaz ustawnika pozy-
cyjnego

5.5.1 Montaz zintegrowany

a) Sitownik typu 3277-5

2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-5

= Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli
skokéw na stronie 5-5!

Sitowniki z membrang o powierzchni
120 ecm? (patrz Rys. 5-5)

Cisnienie nastawcze doprowadzane jest do
membrany sitownika poprzez odpowiedni
kanat w zaleznosci od tego, czy ustawnik
pozycyjny zamontowano po lewej, czy po
prawej stronie jarzma. Zgodnie z potoze-
niem bezpieczerstwa siftownika "trzpien si-
townika wysuwany na zewnatrz" lub
"trzpien sitownika wciggany do wewngtrz"
(przy zaniku ci$nienia zasilajgcego zawér
jest zamykany lub otwierany) nalezy naj-
pierw zamontowaé plytke przetgczajacg (9)
na jarzmie sifownika. Odpowiedni symbol
na plytce oznaczajgcy montaz po lewej lub

5-6
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Symbole

Supply 9

Ptytka przefqczajqca (9)

Trzpien sifownika 1 Dzwignia
r‘%ﬁ> wysuwany na % 1.1 Nakretka
zewnqfrz 1.2 Sprezyna talerzowa
v v 2 Trzpien odczytujqcy
Montaz po Montaz po 3 Zabierak
lewej stronie prawej stronie 4 Sruba zaslepiajaca
g_ Trzoieh 5 Korek
i P " 6 Ptytka przylqczeniowa
sriowni c; 6.1 Piericienie uszczelniajqce
4 W&:gin){r ° v 7 Uchwyt manometréw
wnatrz .
. Wilot cisnienia sterujg- /O ] 8 Zestaw mo,ntozowy
cego dla ustawnika zo- Wilot ci$nienia steru- 9 Sar?(ometro{w .
morlﬂowgnegq Znacznik jacego dla ustawnika {)’ a irze qczajqea
po lewej stronie zamontowanego po |s>|+ owni Jrc:
S prawej stronie 10 yta ostonowa
- N 10.1  Pierscien uszczelniajqcy
] B’@}\ g 15 — 1] 11 Pokrywa
14 Uszczelka ptaska
(7 P Y| —1 14 15 Uszczelka profilowana
—} Tt
Y ) e 0
AN -
n \ 110 :ul
- P2 L
€ =
< I
T ‘ Y‘E
/ 1.1 T J
N 12 is
DI/ | 5
= Wyciecie w plytce 2
zakrywajqcej ] ﬁ
@ == S
T
10.1
9 1
10
— 6
© WSKAZOWKA

Powietrze zasilajqce (Supply) i cisnienie
sterujgce (Output) nalezy podigczac tyl-
7 ko za posrednictwem plytki przytqcze-
niowej (6), ktéra jest elementem wypo-
sazenia dodatkowego.
Nie wkreca¢ ztqczek bezposrednio
w obudowe!

Rys. 5-5: Montaz zintegrowany — doprowadzenia cisnienia nastawczego do sitownika typu 3277-5
z membrang o powierzchni roboczej 120 cm?
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prawej stronie (patrzac na plytke przetqcza-
jaca) powinien zostaé¢ umieszczony przy
znaczniku.

1. Zamontowaé plytke przytaczeniowq (6)
lub uchwyt manometréw (7) z manome-
trami na ustawniku pozycyjnym. Zwrécié
uwage na prawidfowe przyleganie obu
pierscieni uszczelniajacych (6.1).

2. Wymontowaé $rube zaslepiajgcq (4)
znajdujqcq sie w tylnej éciance ustawni-
ka pozycyjnego i zamkngé wyijscie ci-
$nienia sterujgcego "Output 38" na plyt-
ce przytgczeniowej (6) wzglednie na
uchwycie manometréw (7) za pomocq
korka zaslepiajgcego (5) bedgcego wy-
posazeniem dodatkowym.

3. Zabierak (3) nalezy nasadzi¢ na trzpien
sitownika, ustawi¢ w odpowiednim poto-
zeniu i przykreci¢ tak, aby sruba mocu-
jaca znajdowata sie w rowku trzpienia
siftownika.

4. Przymocowaé plytke (10) zakrywajgcg
umieszczong waskq strong wyciecia
(Rys. 5-5 po lewej stronie) w kierunku
przytacza ciénienia nastawczego. Przy-
klejona uszczelka ptaska (14) musi by¢
skierowana w strone jarzma sitownika.

5. Skok 15 mm: na dzwigni M (1) na tylnej
$ciance ustawnika pozycyjnego trzpier
odczytujqcy (2) pozostaje w potozeniu
35 (stan w momencie dostawy).

Skok 7,5 mm: wyjqé trzpien odczytujgcy
(2) z potozenia 35, umiesci¢ go w otworze
whasciwym dla potozenia 25 i przykrecié.
Trzymaé przy tym dzwignie na $rodku

w taki sposéb, aby nie spoczywata na
ogranicznikach koricowych.

6. Umiesci¢ profilowanq uszczelke (15) we

wpuscie obudowy ustawnika pozycyjne-
go, a pierscier (10.1) umiescié z tytu
obudowy.

. Zaslepi¢ wyjcie cisnienia nastawczego

znajdujqce sie w tylnej czesci ustawnika
pozycyjnego korkiem zaslepiajgcym (4,
nr katalogowy 0180-1436) z odpowied-
niq uszczelkq okragtg (nr katalogowy
0520-0412).

. Umiesci¢ ustawnik pozycyiny na plyt-

ce zakrywajqcej (10) w taki sposéb, aby
trzpier odczytujqcy (2) przylegat do
gérnej strony zabieraka (3). Przestawié
odpowiednio dzwignie (1) i przy otwar-
tej pokrywie przytrzymaé watek ustaw-
nika pozycyjnego za pokretto wzglednie
przycisk. Dzwignia (1) musi by¢ dociska-
na do zabieraka sifq sprezyny. Ustawnik
pozycyjny nalezy przykreci¢ za pomo-
cq obu $rub mocujqcych do plytki zakry-
wajacej (10).

. Zamontowaé pokrywe (11) po przeciw-

nej stronie.

= Nalezy przy tym uwazaé, aby po
zamontowaniu zaworu regulacyjne-
go korek odpowietrzajqcy skierowa-
ny byt do dotu, co w razie potrzeby
umozliwi odptyw kondensatu.

b) Sitownik typu 3277

2 Wymagane elementy montazowe i wy-

posazenie dodatkowe: Tabela 5-6

= Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli

skokéw na stronie 5-5!
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Trzpien sitownika wciggany do wewngtrz

Trzpieri sitownika wysuwany na zewngtrz

Znacznik

1 Dzwignia 12 Blok przytgczeniowy
1.1 Nakretka 12.1  Sruba
1.2 Sprezyna talerzowa 12.2 Korek wzgl. przz.i cze dla
2 Trzpier odczytujgcy zewnetrznej rurki fgczqcej
3 Zabierak 13 Plytka przefgczajgea
10 Plyta ostonowa 14 Uszczelka plaska 15 10 14
11 Pokrywa 15 Uszczelka profilowana
1.1 Koremdpowieirzaiqcy 16 Uszczelka SN L2 3 .
=\
1/
s -
2 4
Dzwignia M 117 r T
1.1
B |
Wyciecie w plytce
zakrywajqcej (10)
< ]
:
Bl " | suppLy
Topiot dlovnila * Tapioh shownia 10 12 121 1 122
weiqgany do wysuwany na A
wewngtrz zewnqirz
Blok przytqcze-
niowy (stary) — f ,
13 z plytkg przetg- [ !
12 czajqceq (13)

Rys. 5-6: Montaz zintegrowany — doprowadzenia cisnienia nastawczego do sitownika typu 3277
z membrang o powierzchni roboczej od 175 cm? do 750 cm?
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Sitowniki z membrang o powierzchni od
175 cm? do 750 cm? (patrz Rys. 5-6)

Zamontowaé ustawnik pozycyjny na jarz-
mie. Cisnienie nastawcze doprowadzane

jest do sitownika poprzez blok przytgczenio-

wy (12), przy funkcji bezpieczenstwa ,trz-
pien sitownika wysuwany na zewnagtrz” we-
whetrznie poprzez otwdr w jarzmie zaworu,
a przy funkcji bezpieczeristwa ,trzpien si-
townika weiggany do wewngtrz” poprzez
rurke zewnetrzng.

1. Zabierak (3) nalezy nasadzié na trzpien
sitownika, ustawi¢ w odpowiednim pofo-
zeniu i przykrecié tak, aby $ruba mocu-
jaca znajdowata sie w rowku trzpienia
sitownika.

2. Przymocowaé plytke (10) zakrywajgca
umieszczong wgskq strong wyciecia
(Rys. 5-6 po lewej stronie) w kierunku
przylqcza cisnienia nastawczego. Przy-
klejona uszczelka ptaska (14) musi by¢
skierowana w strone jarzma sitownika.

3. W sitownikach z membrang o po-
wierzchni 355/700/750 cm? nalezy
wyjaé trzpien odczytujqcy (2) umiesz-
czony w dZwigni M (1) znajdujqcej sie
na tylnej $ciance ustawnika pozycyjnego
z otworu wlasciwego dla potozenia trz-
pienia 35, umiesci¢ go w otworze wia-
$ciwym dla potozenia trzpienia 50
i dokrecié. Trzymaé przy tym dzwignie

na $rodku w taki sposéb, aby nie spo-
czywata na ogranicznikach koricowych.
W sifownikach z membranami o po-
wierzchni 175 cm?, 240 cm? i 350 cm?
oraz o skoku 15 mm trzpieri odczytujgcy
(2) pozostaje w potozeniu 35.

. Uszczelke profilowang (15) nalezy umie-

$ci¢ we wpuscie obudowy ustawnika po-
Zycy|nego.

. Ustawnik pozycyjny umiesci¢ na plytce

przykrywajqcej w taki sposéb, zeby trz-
pieri odczytujqcy (2) znalazt sie na gér-
nej stronie zabieraka (3). Przestawié od-
powiednio dzwignie (1) i przy otwartej
pokrywie przytrzymaé¢ watek ustawnika
pozycyjnego za pokretfo wzglednie
przycisk. Dzwignia (1) musi by¢ dociska-
na do zabieraka sifq sprezyny.
Ustawnik pozycyjny nalezy przykreci¢
za pomocgq obu $rub mocujgeych do
plytki zakrywajqcej (10).

. Sprawdzi¢, czy wypustka uszczelki (16)

z boku bloku przyfgczeniowego jest
umieszczona w taki sposéb, ze symbol
sitownika dla kierunku dziatania
"trzpien sitownika wysuwany na ze-
wnatrz" wzglednie "trzpien sitowni-

ka wciggany do wewnatrz" jest zgodny
z wykonaniem sitownika. Jezeli tak nie
jest, nalezy odkreci¢ trzy mocujqce $ru-
by, zdja¢ ptytke przykrywajacq, obrécié

EB 8384-3 PL
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uszczelke (16) o 180° i ponownie umie-
$ci¢ na miejscu.

W starych blokach przytgczeniowych
(Rys. 5-6 na dole) ptytka przetgczajqca
(13) musi by¢ tak obrécona, zeby kieru-
nek wskazywany przez odpowiedni sym-
bol sifownika byt zgodny ze wskazaniem
strzatki.

7. Blok przytgczeniowy (12) wraz z pier-
$cieniami uszczelniajgcymi nalezy umie-
$ci¢ na ustawniku pozycyjnym i na jarz-
mie sifownika i przykreci¢ za pomo-
cq $ruby mocujqcej (12.1). w sitowniku
z funkcjq bezpieczenstwa ,trzpied weig-
gany do wewnatrz” nalezy dodatkowo
usungé korek (12.2) i zamontowaé ze-
whetrzny przewéd cinienia nastawcze-
go.

8. Zamontowaé pokrywe (11) po przeciw-
nej stronie.
= Noalezy przy tym uwazaé, aby po

zamontowaniu zaworu regulacyjne-
go korek odpowietrzajqcy skierowa-
ny byt do dotu, co w razie potrzeby
umozliwi odptyw kondensatu.
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5.5.2 Montaz zgodnie
z normgq IEC 60534-6

=> Patrz Rys. 5-7

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-7

= Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli
skokéw na stronie 5-5!

Ustawnik pozycyjny montowany jest na si-
towniku za posrednictwem kgtownika (10)
zgodnego z zaleceniami NAMUR.

1. Wkreci¢ oba sworznie (14) w kgtownik
(9.1) sprzegta (9), zatozy¢ plytke zabie-
raka (3) i dokreci¢ srubami (14.1).
Sitowniki o powierzchni 2800 cm?

i 1400 cm?, o skoku 120 mm

- W sitownikach o skoku do 60 mm
dtuzszq plytke zabieraka (3.1) przy-
kreci¢ bezposrednio do sprzegta (9).

- W sitownikach o skoku wigkszym niz
60 mm zamontowaé najpierw kg-
townik (16), nastepnie ptytke zabie-
raka (3) wraz ze sworzniami (14)
i $rubami (14.1).

2. Na zaworze regulacyjnym zamontowaé
kgtownik (10) zgodny z zaleceniami
NAMUR.

- W przypadku montazu na jarzmie
NAMUR za pomocq $ruby M8 (11)
podktadke zebatq nalezy umiesci¢
bezposrednio w otworze jarzma.

- W przypadku zaworéw z kolumng
wspierajqgcg za pomocq dwéch

obejm (15) umieszczanych na kolum-

nie. Kqgtownik (10) NAMUR nalezy
zamocowaé w taki sposéb odpo-

wiednio do skali, zeby ptytka (3) za-
bieraka przesunieta byta wzgledem
kgtownika o potowe zakresu skoku
(przy potowie wartosci skoku szczeli-
na w plytce zabieraka musi znajdo-
waé sie w potowie wysokosci kqtow-
nika).

3. Zamontowaé plytke przytaczeniowq (6)
lub uchwyt manometréw (7) z manome-
trami (8) na ustawniku pozycyjnym.
Zwrécié uwage na prawidiowe przyle-
ganie obu pierscieni uszczelniajacych

(6.1).

4. Z tabeli skokéw na stronie 5-5 wybraé¢
dzwignie (1) M, L lub XL oraz potozenie
trzpienia odpowiednie do wielkosci si-
townika i skoku zaworu.

Jezeli zamiast zamontowanej fabrycznie
dzwigni M z trzpieniem odczytujgcym w po-
tozeniu 35 wymagane jest inne potozenie
trzpienia lub zastosowanie dzwigni L lub XL,
nalezy postgpi¢ w sposéb opisany

w rozdz. 5.4.

5. Ustawnik pozycyjny umiesci¢ w taki spo-
s6b na kgtowniku NAMUR, aby trzpien
odczytujgcy (2) znalazt sie w szczelinie
plytki zabieraka (3, 3.1). Przestawié od-
powiednio dzwignie (1).

Ustawnik pozycyjny przykreci¢ za pomo-
cq obu $rub mocujgcych do kgtownika
zgodnego z zaleceniami NAMUR.

5-12
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Montaz na kolumnie wspierajqcej
kolumny o srednicy od 20 mm do 35 mm

Montaz na jarzmie

zgodnym z NAMUR

Dodatkowy katownik dla
sitownika 2800 cm?
o soku = 60 mm

Dzwignie XLi L

Dzwignia

Nakretka

Sprezyna talerzowa
Trzpien odczytujacy
Pytka zabieraka
Ptytka zabieraka
Plytka przylgczeniowa
Pierscienie
uszczelniajgce

COWWN = = —
= oo

7 Uchwyt manometréw
8 Zestaw montazowy
manometréw

9  Sprzegto
9.1  Katownik
10 Katownik NAMUR
11 Sruba
14 Sworzeri
14.1  Sruby
15 Strzemigczko
16 Katownik

Rys. 5-7: Montaz ustawnika pozycyjnego zgodnie z normq IEC 60534-6 (NAMUR)
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5.5.3 Montaz zgodnie z prze-
pisami VDI/VDE 3847-1

Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE
3847-1, z funkcjg napowietrzania komory
sprezyn przez ustawnik pozycyjny jest moz-
liwy w przypadku ustawnikéw pozycyjnych
3730-3-xxx0xxxx0x0060xx

i 3730-3-xxx0xxxx0x007000.

Montaz zgodnie z przepisami VDI/VDE
3847, bez napowietrzania komory spre-
zyn przez ustawnik pozycyiny jest moz-
liwy w przypadku ustawnikéw pozycyj-
nych 3730-3-xxx0xxxx0x0000xx.

Ten sposéb montazu umozliwia szybkg wy-
miane ustawnika pozycyjnego w trakcie bie-
zqcej pracy dzieki funkeji zablokowania
pneumatycznego sitownika. Poprzez wykre-
cenie czerwonej $ruby (20) zabezpieczajg-
cej i przekrecenie kurka (19) znajdujgcego
sie w dolnej czesci bloku montazowego
mozna zablokowaé cisnienie nastawcze

w sitowniku.

Montaz na sitowniku typu 3277
(patrz Rys. 5-8)

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: patrz Tabela 5-8

Ustawnik pozycyiny nalezy zamontowaé na
jarzmie tak jak pokazano na Rys. 5-8. Ci-
$nienie nastawcze doprowadzane jest do si-
townika poprzez plytke przytgczeniowq
(12), przy funkcji bezpieczenstwa ,trzpier
sitownika wysuwany na zewnatrz” we-
whetrznie poprzez otwdr w jarzmie zaworu,
a przy funkcji bezpieczeristwa ,trzpien si-
townika weiggany do wewnatrz” poprzez

zewnetrzny przewéd ci$nienia nastawczego.

Do zamontowania ustawnika pozycyjnego
wykorzystywane jest tylko przylqcze Y1.
Przytqcze Y2 mozna wykorzystaé¢ do wenty-
lowania komory sprezyn.

1. Zabierak (3) nalezy nasadzi¢ na trzpier
sitownika, ustawi¢ w odpowiednim pofo-
zeniu i przykreci¢ tak, aby sruba mocu-
jaca znajdowata sie w rowku trzpienia
sitownika.

2. Umiesci¢ kgtownik montazowy (6) na
ustawniku pozycyjnym i zamontowaé go
za pomocq érub (6.1), upewni€ sie, ze
pierécienie uszczelniajqce sq prawidto-
wo osadzone. w przypadku ustawnikéw
pozycyjnych pracujgcych z napowie-
trzaniem komory sprezyn przed monta-
zem nalezy usungé korek (5). w przy-
padku ustawnikéw pozycyjnych pracujg-
cych bez napowietrzania komory spre-
zyn korek zaslepiajqcy (4) nalezy zastg-
pi¢ korkiem odpowietrzajgcym.

3. W sitownikach z membrang o po-
wierzchni 355/700/750 cm? nalezy
wyijaé trzpien odczytujgcy (2) umiesz-
czony w dzwigni M (1) znajdujqcej sie
na tylnej $ciance ustawnika pozycyjnego
z otworu whasciwego dla potozenia trz-
pienia 35, umiesci¢ go w otworze wia-
sciwym dla potozenia trzpienia 50
i dokreci¢. Trzymaé przy tym dzwignie
na $rodku w taki sposéb, aby nie spo-
czywata na ogranicznikach koricowych.
W sifownikach z membranami o po-
wierzchni 175 cm?, 240 cm?2 i 350 cm?
oraz o skoku 15 mm trzpieri odczytujgcy
(2) pozostaje w potozeniu 35.

5-14
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= ;{@ nZ=e 13.1
A}
r ® n S ©:] N .
1 R h —— T —

—— o
® ©0 6"0
e 9
e 0° Y5
@ ©, C
Exh.
1 Dzwignia
1.1 Nokretka
1.2 Sprezyna talerzowa
2 Trzpier odczytujqey
3 Zabiera
4 Korek zaslepiajqcy Blok montazowy
5 Korek 13.1 Sruby
6 Kqtownik 17 Plyta odwracana
montazowy 17.1  Uszczelka
6.1 Sruby profilowana
6.2 Uszczelka 17.2  Sruby
profilowana 18 Plytka zaslepiajgea
6.3 Sruby 18.1 Srub
11 Pokrywa 19 Kure(
11.1 Korek 20 Sruba
odpowietrzajgey zabezpieczajgea
12 Plytka
przylaczeniowa

Rys. 5-8: Montaz zgodhnie z przepisami VDI/VDE 3847 na sitowniku typu 3277

13 17117 17.2 18

18.1
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4. Umiesci¢ profilowanq uszczelke (6.2) we
wpuscie kgtownika montazowego (6).

5. Profilowang uszczelke (17.1) nalezy
umiesci¢ w ptycie odwracanej (17), plyte
zamocowaé na bloku montazowym (13)
za pomocq $rub (17.2).

6. Plytke zaslepiajgcqg (18) nalezy zamoco-
waé za pomocg érub (18.1) na plycie
odwracanej (17), sprawdzi¢, czy
uszczelki sq prawidtowo osadzone.

i Informacja
Zamiast plytki zaslepiajacej (18) mozna za-
montowa¢ zawdr elektromagnetyczny; poto-
Zenie montazowe zaworu elektromagnetycz-
nego zalezy od utozenia plyty odwracanej
(17). Ewentualnie mozna zamontowaé takze
plytke dawiqcq, patrz > AB 11.

=
12 Plytka
VA
13 Blok
montazowy / i: \

Rys. 5-9: Potozenie bezpieczeristwa

Trzpier sitownika

Trzpien si- Trzpien si-
townika wy- townika
suwany na  wciggany do

zewngtrz wewngtrz

v

przylaczeniowa

NI

0 Me==""x

b= I

o <====&/j' S ==

7. Sruby (13.1) nalezy przetozy¢ przez
srodkowe otwory w bloku montazowym
(13).

8. Plytke przytgczeniowq (12) wraz
z uszczelkg (12.1) nalezy natozyé na
éruby (13.1) odpowiednio do sposobu
realizacji funkcji bezpieczenstwa jako
Jrzpien sitownika wysuwany na ze-
wnatrz” lub trzpien sifownika weiggany
do wewngtrz”. Nastepuje przestawienie
w potozenie bezpieczenstwa, w ktérym
wpust bloku montazowego (13) pasuje
do plytki przytgczeniowej (12).

9.

Blok montazowy (13) z ptytkg przytqcze-
niowg (12) nalezy zamocowaé na sitow-
niku za pomocg $rub (13.1).

10. Korek odpowietrzajqcy (11.1) nalezy

11

zamontowaé w przylgczu Exh.

.Jezeli pofozenie bezpieczenstwa jest re-

alizowane jako ,trzpien sitownika wysu-
wany na zewngtrz”, przytgcze Y1 nale-
zy zaslepié¢ korkiem zaslepiajgcym.
Jezeli potozenie bezpieczeristwa jest re-
alizowane jako ,trzpien sitownika weig-
gany do wewngtrz”, to przylgcze Y1 na-
lezy potqczyé z przytgczem ciénienia
nastawczego w sitowniku.

Umiesci¢ ustawnik pozycyjny na bloku
montazowym (13) w taki sposéb, aby
trzpier odczytujqcy (2) przylegat do
gérnej strony zabieraka (3). Przestawié
odpowiednio dzwignie (1) i przy otwar-
tej pokrywie przytrzymaé watek ustawni-
ka pozycyjnego za pokretto wzglednie
przycisk.
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Dzwignia (1) musi by¢ dociskana do za-
bieraka sitg sprezyny.
Ustawnik pozycyjny przykreci¢ za po-

mocg obu $rub mocujgcych (6.3) do blo-

ku montazowego (13), sprawdzi¢, czy
uszczelka profilowana (6.2) jest prawi-
dtowo osadzona.

12. Pokrywe (11) nalezy zamontowaé po
przeciwnej stronie na jarzmie.
= Nalezy przy tym uwazaé, aby po
zamontowaniu zaworu regulacyjne-
go korek odpowietrzajqcy skierowa-
ny byt do dotu, co w razie potrzeby
umozliwi odptyw kondensatu.

Montaz na jarzmie zgodnie z zaleceniami
NAMUR (patrz Rys. 5-10)

- Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: patrz Tabela 5-8

- Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli
skokéw na stronie 5-5!

1. Zawér serii 240, sitownik z membrang
o powierzchni do 1400-60 cm2: przy-
kreci¢ oba sworznie (14), w zaleznosci
od wykonania, do kqtownika sprzegta
lub bezposrednio do sprzegta, zatozy¢
plytke zabieraka (3) i dokreci¢ srubami
(14.1).

Zawér typu 3251, sitownik z membra-
ng o powierzchni od 350 cm? do

2800 cm? dtuzszq plytke (3.1) zabiera-
ka nalezy przykrecié, w zaleznosci od
wykonania, do kqtownika sprzegta lub
bezposrednio do sprzegta sitownika.

Montaz

Zawér typu 3254, sitownik z membra-
ng o powierzchni 1400-120 do 2800
cm?2: oba sworznie (14) nalezy przykre-
ci¢ do kgtownika (16). Kgtownik (16)
nalezy przykreci¢ do sprzegta, zatozy¢
plytke (3) zabieraka i przykreci¢ srubami
(14.1).

Ustawnik pozycyjny zamontowaé na
jarzmie zgodnym z zaleceniami NAMUR
w sposéb pokazany na Rys. 5-10.

. W przypadku montazu na jarzmie

zgodnym z zaleceniami NAMUR blok
przytaczeniowy (10) zgodny z zalece-
niami NAMUR przykreci¢ za pomocq
$ruby (11) z podktadkq zebatg bezpo-
$rednio do istniejgcego otworu w jarz-
mie. Znacznik na stronie bloku przytg-
czeniowego zgodnego z zaleceniami
NAMUR oznaczonej cyfrg 1 ustawié tak,
zeby wskazywat 50% skoku.

Zawory z kolumng wspierajgcq i z plyt-
ka katowq (15) obejmujgcq kolumne:
cztery $éruby dwustronne wkrecié¢ w blok
przytqczeniowy (10) zgodny z zalece-
niami NAMUR. Blok przytgczeniowy
NAMUR przytozy¢ do kolumny, a z dru-
giej strony nasadzié¢ na plytke kqtowg
(15). Plytke katowq nalezy zamocowaé
za pomocq nakretek i podktadek zeba-
tych na érubach dwustronnych. Znacznik
na stronie bloku przytgczeniowego
zgodnego z zaleceniami NAMUR ozna-
czonej cyfrg 1 ustawié tak, zeby wskazy-
wat 50% skoku.
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3. Umiesci¢ kgtownik montazowy (6) na
ustawniku pozycyjnym i zamontowaé go
za pomocg érub (6.1), upewni€ sie, ze
pierscienie uszczelniajgce sq prawidto-
wo osadzone. w przypadku ustawnikéw
pozycyjnych pracujgcych z napowie-
trzaniem komory sprezyn przed monta-
zem nalezy usungé korek (5). W przy-
padku ustawnikéw pozycyjnych pracujg-
cych bez napowietrzania komory spre-
zyn korek zaslepiajacy (4) nalezy zastg-
pi¢ korkiem odpowietrzajgcym.

4. 7 tabeli skokéw na stronie 5-5 wybra¢
dzwignie (1) M, L lub XL oraz potozenie
trzpienia odpowiednie do wielkosci si-
townika i skoku zaworu.

Jezeli zamiast zamontowanej fabrycznie

dzwigni M z trzpieniem odczytujgcym w po-

fozeniu 35 wymagane jest inne potozenie

trzpienia lub zastosowanie dzwigni L lub XL,

nalezy postqpi¢ w sposéb opisany

w rozdz. 5.4.

5. Umiesci¢ profilowang uszczelke (6.2) we
wpuscie katownika montazowego.

6. Profilowang uszczelke (17.1) nalezy
umiesci¢ w plycie odwracanej (17), plyte
zamocowaé na bloku montazowym (13)
za pomocq érub (17.2).

7. Plytke zaslepiajacq (18) nalezy zamoco-
waé za pomocq $rub (18.1) na plycie
odwracanej, sprawdzi¢, czy uszczelki sq
prawidtowo osadzone.

i Informacja
Zamiast plytki zaslepiajqcej (18) mozna za-
montowa¢ zawdr elektromagnetyczny; poto-

Zenie montazowe zaworu elektromagnetycz-
nego zalezy od utozenia plyty odwracanej
(17). Ewentualnie mozna zamontowaé takze
plytke dawiqca, patrz » AB 11.

8. Blok montazowy (13) nalezy zamocowaé
za pomocg érub (13.1) na bloku przylg-
czeniowym NAMUR.

9. Korek odpowietrzajgcy nalezy zamonto-
waé w przytgczu Exh.

10. Ustawnik pozycyjny umiescié na bloku
montazowym (13) w taki sposéb, aby
trzpiers odczytujqcy (2) znalazt sie
w szczelinie plytki zabieraka (3, 3.1).
Przestawié odpowiednio dzwignie (1).
Ustawnik pozycyiny przykreci¢ za pomo-
cq obu $rub mocujqcych (6.3) do bloku
montazowego (13), sprawdzi¢, czy
uszczelka profilowana (6.2) jest prawi-
dtowo osadzona.

11.W sitownikach jednostronnego dziata-
nia, bez funkcji napowietrzania komory
sprezyn, przytacze Y1 bloku montazo-
wego nalezy potgczyé z przytgczem ci-
$nienia nastawczego w sitowniku . Przy-
tacze Y2 nalezy zaslepié¢ korkiem zasle-
piajgcym.

W sifownikach dwustronnego dziatania
i w sitownikach z funkcjg wentylowania
komory sprezyn przytacze Y2 bloku
montazowego nalezy pofqczy¢ z przytq-
czem ci$nienia nastawczego drugiej ko-
mory sifownika lub komory sprezyn w si-
towniku.
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1.2 Sprezyna talerzowa
2 Trzpien odczytujacy )
3 Plytka zabieraka 13.1  Sruby
3.1 Plytka zabieraka 14 Sworzen
4 Korek zaslepiajacy 14.1  Sruby
5 Korek 15 Plytka kgtowa
6 Katownik montazowy 16 Kgtownik
6.1 Sruby 17 Plyta odwracana
6.2 Uszczelka profilowana  17.1  Uszezelka profilowana
6.3 Sruby 17.2 Sruby
10 Blok przytqczeniowy 18 Plytka zaslepiajgca
NAMUR 18.1 Srub
11 Sruba z podktadkg 19 Kurez
sprezystq 20  Sruba zabezpieczajg-
13 Blok montazowy ca
Rys. 5-10: Montaz zgodhie z przepisami VDI/VDE 3847 na jarzmie zgodnym z zaleceniami NAMUR
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5.5.4 Montaz zgodnie z prze-
pisami VDI/VDE 3847-2

Montaz zgodny z przepisami VDI/VDE
3847-2 dla sifownikéw obrotowych PFEIF-
FER typu SRP (o jednostronnym dzictaniu)

i DAP (o dwustronnym dziataniu) w wielko-
$ciach od 60 do 1200 z interfejsem NAMUR
i napowietrzaniem komory sprezyn umozli-
wia bezposredni montaz ustawnika pozycyj-
nego bez dodatkowego orurowania.

Ponadto w przypadku sitownikéw o jedno-
stronnym dziataniu mozliwa jest szybka
zmiana pofozenia podczas pracy poprzez
zablokowanie pneumatyczne sitownika.

Sposéb postepowania w celu zablokowa-
nia sifownika (patrz Rys. 5-11);

1. Odkrecié¢ czerwong $rube zabezpiecza-
jaca (1).

2. Kurek (2) w dolnej czesci bloku monta-
zowego nalezy przekreci¢ zgodnie z na-

pisem.

a) Wykonanie sitownika
o dziataniu jednostronnym

Montaz na sitowniku obrotowym PFEIFFER
BR 31a (wydanie 2020+), typu SRP

= Patrz Rys. 5-13

1. Zamontowaé blok montazowy (1) na in-
terfejsie NAMUR sitownika za pomocg
czterech $rub mocujqcych (2).
= Zwrécié uwage na prawidiowe osa-

dzenie uszczelek!

2. Zamontowaé koto zabieraka (3) na wale
sitownika. Zastosowaé odpowiednie do-
pasowanie watu (patrz Tabela 5-9).

3. Umiesci¢ kgtownik montazowy (4) na
bloku montazowym (1) i zamontowaé go
za pomocg $érub mocujgeych (5).
= Zwrécié uwage na prawidiowe osa-

dzenie uszczelek!

4. Ustawi¢ trzpier odczytujacy na dzwigni
ustawnika pozycyjnego w pozycji 90
i dokreci¢ go (patrz Rys. 5-12).
= Noalezy uzywaé wyltgcznie dtuzszego

trzpienia odczytujgcego z zestawu
montazowego.

5. Ustawi¢ ustawnik pozycyjny na kqtowni-
ku montazowym (1) tak, aby trzpies od-
czytujgcy zahaczat o koto zabieraka (3)
sitownika.

6. Zamontowaé ustawnik pozycyjny na kg-
towniku montazowym (4) za pomocg
$rub mocujgcych (6).
= Zwrécié uwage na prawidiowe osa-

dzenie uszczelek!

5-20
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1 Sruba zabez-
pieczajgca
2 Kurek

|

Rys. 5-11:Blok montazowy do montazu zgod-
nie z przepisami VDI/VDE 3847-2

Rys. 5-12: Trzpieri odczytujacy w potozeniv 90°
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Blok montazowy
Sruby mocujace
Koto zabieraka
Katownik montazowy
Sruby mocujqce
Sruby mocujqce

cOhwWN —

Rys. 5-13: Montaz w przypadku wykonania o pojedynczym dziataniu
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b) Wykonanie sitownika
o dziataniu dwustronnym

W przypadku zastosowar z sitownikami

o dwustronnym dziataniu (typ DAP) lub za-
stosowan z sitownikami o jednostronnym
dziataniu (typ SRP) z testem cze$ciowego
skoku nalezy zamontowaé dodatkowy
wzmacniacz dwukierunkowy.

W tych przypadkach do montazu wymaga-
ny jest specjalny kgtownik montazowy (4).

= Patrz Rys. 5-15

1. Zamontowaé blok montazowy (1) na in-
terfejsie NAMUR sitownika za pomocg
czterech $rub mocujqcych (2).
= Zwrécié uwage na prawidfowe osa-

dzenie uszczelek!

2. Zamontowaé koto zabieraka (3) na wale
sitownika. Nalezy stosowaé odpowied-
nie adaptery (patrz Tabela 5-9).

3. Umiesci¢ kgtownik montazowy (4) na
bloku montazowym (1) i zamontowaé go
za pomocq $rub mocujgcych (5).
= Zwrécié uwage na prawidfowe osa-

dzenie uszczelek!

4. Ustawi¢ trzpien odczytujgcy na dzwigni
ustawnika pozycyjnego w pozycji 90
i dokreci¢ go (patrz Rys. 5-12).

5. Ustawié¢ ustawnik pozycyjny na kqgtowni-
ku montazowym (1) tak, aby trzpieA od-
czytujgcy zahaczat o kofo zabieraka (3)
sitownika.

6. Zamontowaé ustawnik pozycyiny na kg-
towniku montazowym (4) za pomocg
$rub mocujgcych (6).

Montaz

7. Zamontowaé wzmacniacz dwustronny

typu 3710 (7) z obiema tulejami prowa-

dzgcymi (8) i plytkq tylng (9) na katow-

niku montazowym za pomocq odpo-

wiednich $rub mocujgcych (10).

= Zwrécié uwage na prawidfowe osa-
dzenie uszczelek!

8. Usunqg¢ odpowietrznik na bloku monta-

zowym i zamkngé go $rubg zaslepiajgcg
G Va.

9. Dla funkcji podwéjnego dziatania nale-

zy zamontowaé plyte obracang z napi-

sem Doppel, a dla funkcji testu czescio-

wego skoku nalezy zamontowaé plyte

z napisem PST (patrz Rys. 5-14).

= Zwrécié uwage na prawidfowe osa-
dzenie uszczelek!

Rys. 5-14: Montaz plyty obracanej
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1 Blok montazowy

2 Sruby mocujgce

3 Koto zabieraka

4 Katownik montazowy
5

6

7

Sruby mocujqce

Sruby mocujqce
Wzmacniacz dwukierun-
kowy

Tuleje prowadzqce
E’{yikq ty|na

10 Sruby mocujqce

O 0o

Rys. 5-15: Montaz w wariancie wykonania o dziataniu dwustronnym lub jednostronnym z testem
czesciowego skoku
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Plyta posrednia dla interfejsu AA4
> Patrz Rys. 5-16

W przypadku zastosowania sitownikéw ob-
rotowych PFEIFFER SRP i DAP o wielkosciach
900 i 1200 z interfejsem AA4 nalezy za-
montowaé plyte posredniq (11) pomiedzy
blokiem montazowym a kgtownikiem mon-
tazowym. Ta plyta jest zawarta w wyposa-
zeniu dodatkowym do adaptacji watu AA4
(patrz Tabela 5-9).

Montaz

Montaz zaworu elektromagnetycznego
> Patrz Rys. 5-17

Zamiast plytki zaslepiajgcej (12) na bloku
montazowym mozna zamontowaé zawdr
elektromagnetyczny (13); potozenie monta-
zowe zaworu elektromagnetycznego zalezy
od orientacji ptyty obracanej (14). Ewentual-
nie mozna zamontowad takze plytke dtawig-
cq. Wiecej informacji na ten temat mozna
znalez¢ w dokumencie P AB 11 ,Wyposa-
zenie dodatkowe dla zaworéw elektroma-
gnetycznych”.

Wykonanie sitownika o dziataniu

jednostronnym
L I
“E:EJT
a el B
| ] =

O

“Ef'r -@Iﬁ

Wykonanie sitownika o dziataniv
dwustronnym

N —

1 ' ||

(

|
\ 4i 1if
N/ =

\

© 0

11 Plyta posrednia

Rys. 5-16: Plyta posrednia dla sifownikéw o wielkosci 900 i 1200 z interfejsem AA4
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Rys. 5-17: Montaz zaworu elektromagnetycznego
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5.5.5 Montaz na mikroza-
worze typu 3510

=> Patrz Rys. 5-18

2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-7

= Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli
skokéw na stronie 5-5!

Ustawnik pozycyjny montowany jest na jarz-

mie zaworu za pomocq kgtownika.

1. Przykreci¢ kgtownik (9.1) do sprzegta.

2. Wkreci¢ oba sworznie (9.2) w kgtownik
(9.1) sprzegta (9), zatozy¢ plytke zabie-
raka (3) i dokreci¢ $rubami (9.3).

3. Tabliczke skoku dostarczong jako wypo-
sazenie dodatkowe zamontowaé na ze-
wnetrznej stronie jarzma za pomocq
$rub z them szesciokgtnym (12.1), przy
czym skala musi by¢ skierowana w stro-
ne sprzegta.

4. Sworznie z tbami szesciokgtnymi (11)
nalezy przykrecié za pomocq $rub M8
(11.1) bezposrednio do zewnetrznej
strony istniejgcego otworu w jarzmie.

5. Przykreci¢ kgtownik (10) do sworznia
z tbem szesciokgtnym za pomocg $ruby
sze$ciokgtnej (10.1), podktadki ptaskiej
i podktadki zebate.

6. Plytke przytaczeniowq (6) lub uchwyt
manometréw (7) wraz z manometrami
nalezy zamontowaé na ustawniku pozy-
cyjnym, zwracajgc uwage na prawidto-
we osadzenie okrgglych pierscieni
uszczelniajgeych (6.1).

Montaz

7. Odkreci¢ od watka ustawnika pozycyj-
nego fabrycznie zamontowang dzwignie
M (1) z trzpieniem odczytujgcym (2).

8. Umocowad trzpien odczytujqcy (2)

w otworze dla potozenia trzpienia 17
dzwigni S (1), postepujac zgodnie z opi-
sem w rozdz. 5.4.

9. Ustawnik pozycyjny umiesci¢ na kgtow-
niku (10) w taki sposéb, aby trzpier od-
czytujgcy znalazt sie w szczelinie trzpie-
nia zabieraka (3). Przestawié odpowied-
nio dzwignie (1). Ustawnik pozycyjny
nalezy przykreci¢ do kagtownika (10) za
pomocg obu $rub.

5.5.6 Montaz na sitownikach
obrotowych

=> Patrz Rys. 5-20

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-10

= Uwzgledni¢ wartosci podane w tabeli
skokéw na stronie 5-5!

Ustawnik pozycyjny montowany jest na si-
towniku obrotowym za pomocg dwéch po-
dwdjnych kgtownikéw.

W przypadku montazu na sitownikach obro-
towych SAMSON typu 3278 na wolnym
koricu watka sifownika obrotowego nalezy
najpierw zamontowaé¢ adapter nalezgcy do
sitownika (5).

i Informacja
W czasie przeprowadzania opisanego po-
nizej montazu nalezy bezwzglednie zwréci¢
uwage kierunek obrotu sifownika.
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A

Dzwignia S

1 Dzwignia 6 Plytka 8 Zestaw montazowy 10 Katownik
1.1 Naokretka przylaczeniowa manometréw 10.1  Sruba
1.2 Sprezyna talerzowa 6.1 Pierscienie 9 Sprzegto 11 Sworzen z them
2 Trzpien odczytujacy uszczelniajgce 9.1 Katownik szesciokgtnym
3 Plytka zabieraka 7 Uchwyt manomefréw 92 Sworzen 11.1 Sruby

9.3 Sruby 12.1  Sruby

Rys. 5-18: Montaz na mikrozaworze typu 3510
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. Na watku sitownika ze szczeling nalezy
umiesci¢ zabierak (3) lub adapter (5).

2. Umiesci¢ kofo posredniczgce (4) na za-

bieraku (3) ptaskq strong do sifownika.

Szczeline ustawié w taki sposéb, aby

przy zamykaniu zaworu byla ona zgod-

na z kierunkiem obrotu pokazanym na
Rys. 5-20.

3. Koto posredniczqce i zabierak nalezy
mocno przykreci¢ do watka sitownika za
pomocgq $éruby (4.1) ze sprezynq talerzo-
waq (4.2).

4. Przykreci¢ do korpusu sitownika oba dol-
ne kgtowniki (10.1) w zaleznosci od wiel-

kosci sitownika skierowane do wewngtrz

lub na zewngtrz. Zatozyé gérne katowni-

ki (10) i przykreci¢ je.

5. Plytke przytgczeniowq (6) lub uchwyt ma-

nometréw (7) wraz z manometrami nale-
#y zamontowaé na ustawniku pozycyj-
nym, zwracajqc uwage na prawidfowe

1.2
1
; Ly ol 1.1
4.1
2\@_ il - 4.2

R
E

NZ]

\/‘/

Rys. 5-19: Montaz kota posredniczqacego na
sifowniku typu 3278

Montaz

osadzenie obu okragtych pierscieni
uszczelniajgcych. w przypadku sifowni-
kéw obrotowych dwustronnego dziatania
niewyposazonych w sprezyny konieczne
jest zastosowanie wzmacniacza dwukie-
runkowego do montazu na sitowniku,
patrz rozdz. 5.5.7.

. Odkreci¢ fabrycznie zamontowany trz-

pier odczytujqcy (2) z dzwigni M (1).
Gtadki trzpien (@5) z zestawu montazo-
wego nalezy wkrecié¢ w otwér odpowied-
ni dla pofozenia trzpienia 90°.

. Umiescié¢ ustawnik pozycyjny na gérnych

kagtownikach (10) i mocno przykreci¢.
Ustawi¢ dzwignie (1) tak, aby zatrzasne-
ta sie ze swoim trzpieniem odczytujgcym
w szczelinie kota posredniczqcego (4),
uwzgledniajgc kierunek obrotéw napedu
(Rys. 5-20). w kazdym przypadku nalezy
zapewni¢, aby w potowie kgta obrotu si-
townika obrotowego dzwignia (1) byta
réwnolegta do dtugiego boku ustawnika
pozycyjnego.

. Tabliczke skali (4.3) nalezy naklei¢ na ko-

le posredniczqcym w taki sposéb, aby
strzatka wskazywata pofozenie zamknie-
te oraz aby skala byta dobrze widoczna
po zamontowaniu urzgdzenia.
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Szczelina

Dzwignia

Nakretka
Sprezyna talerzowa
Trzpien odczytujgcy
Zabierak ( Rys. 5-19)
Koto posredniczqce
Sruba |
Sprezyna talerzowa
T(fb“Zka skali
Element montazowy
watka

sitownika typu 3278
Plytka przylaczeniowa
Pierscienie
uszczelniajgce
Uchwyt manometréw
Zestaw montazowy
manometréw

Gérny kagtownik
Dolny kqtownik

Zawér regulacyjny otwiera si¢ podczas obrotu w lewq strone

Zawér regulacyjny otwiera sie podczas obrotu w prawg strone

Szczelina

Rys. 5-20: Montaz na sifownikach obrotowych
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a) Wykonanie ciezkie

=> Patrz Rys. 5-22

2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-10

W sktad obu zestawéw montazowych wcho-

dzqg wszystkie elementy montazowe, ale no-
lezy wybraé odpowiednie dla sitownika da-
nej wielkosci.

Przygotowad sitownik, ewentualnie zamon-
towaé przejiciéwke dostarczonq przez pro-
ducenta sifownika.

1. Zamonowaé obudowe (10) na sitowniku
obrotowym. w przypadku montazu
zgodnie z VDI/VDE w razie potrzeby
podtozy¢ elementy dystansowe (11).

2. W sitowniku obrotowym firmy
SAMSON typu 3278 i firmy VETEC
$160 przykreci¢ przejsciéwke (5) na

wolnym koricu watka sitownika, w sitow-

niku VETEC R zamontowaé przejiciéwke
(5.1) na wiyk. w sitowniku typu 3278,

Sitownik wykonujqcy
obrét w lewo
< 1

e
Sitownik wykonujacy
obrét w prawo

Rys. 5-21:Kierunek obrotu

Montaz

sitowniku $160 i R firmy VETEC zatozy¢
przejsciéwke na wiyk (3); w wersji VDI/
VDE tylko w przypadku, gdy wymaga
tego wielkos¢ sitownika.

. Tabliczke (4.3) nalezy przyklei¢ na

sprzegle w taki sposéb, zeby 7étty kolor
znajdowat sie w widocznej czesci korpu-
su informujgc w ten sposéb pofozenie
zaworu ,otwarty”. w razie potrzeby
mozna takze naklei¢ dostarczone wraz
z urzqdzeniem tabliczki z objasnieniami
symboli.

. Na watku sitownika ze szczeling umie-

éci¢ sprzegto (4) wzglednie przejsciéwke
(3) i przykreci¢ za pomocq $ruby (4.1)
i sprezyny talerzowej (4.2).

. Odkreci¢ fabrycznie zamontowany

trzpien odczytujqcy (2) z dzwigni M (1).
w otwér odpowiedni dla potozenia trz-
pienia 90° nalezy wkrecié trzpien odczy-
tujgcy (D 5 mm) z zestawu montazowe-
go, zgodnie z opisem w rozdz. 5.3.

. W razie potrzeby zamontowaé uchwyt

manometréw (7) z manometrami lub, je-
zeli wymagany jest gwint przytgczenio-
wy G 4, plytke przytaczeniowq (6),
upewniajqc sie, ze oba pierscienie
uszczelniajgce (6.1) sq prawidtowo osa-
dzone. w przypadku sitownikéw obroto-
wych dwustronnego dziatania niewypo-
sazonych w sprezyny konieczne jest za-
stosowanie wzmacniacza dwukierunko-
wego do montazu na sitowniku, patrz

rozdz. 5.5.7.
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Dzwignia

Nakretka

Sprezyna falerzowa
Trzpien odczytujacy
Przejsciowka
Sprzegto

Sruba |
Sprezyna talerzowa
Nqu|ze)]luna tabliczka
Watek sitownika lub
przejsciéwka
Przejscidwka

Ptytka przylqczeniowa

(tylko dla G V4)

W sitownikach o pojemnosci < 300 cm?® w wyjscie
cisnienia nastawczego nalezy wkrecié diawik

6.1 Pierscienie
uszczelniajgce

7 Uchwyt manometréw

8 Zestaw montazowy
manometréw

10 Obudowa montazowa

10.1  Sruby

1 Element dystansowy

© N o O

1
1.1
__________ 12
-------- - \ 9
% 4.1
T 4.2
4
4.3
é« ﬂ 3
E _H. 10.1
o
i |
10
1
10
5
Sitownik SAMSON Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845
typu 3278 (wrzesieri 2010), poziom mocowania 1,
Sitowniki VETEC $160,  wielkos¢ od AA1 do AA4 - patrz rozdz.
VETEC R »Budowa i sposéb dziatania”.

Rys. 5-22: Montaz na sifownikach obrotowych, wykonanie cigzkie
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7. W sitownikach o pojemnosci mniejszej
niz 300 cm? w otwédr wyijscia cisnienia
nastawczego ustawnika pozycyjnego
(wzglednie uchwytu manometréw lub
plytki przytgczeniowei) wkreci¢ diawik

(element wyposazenia dodatkowego, nu-

mer katalogowy 1400-6964).

8. Zatozy¢ ustawnik pozycyjny na obudo-
we (10) i przykreci¢ go. Dzwignie (1)
ustawié¢ w taki sposéb, aby trzpier prze-
niesienia ruchu, przy uwzglednieniu kie-
runku obrotu sitownika, znalazt sie
w odpowiedniej szczelinie (Rys. 5-21).

5.5.7 Wzmacniacz dwukie-

runkowy dla sitow-
nikéw dwustronnego
dziatania

Aby ustawnik pozycyjny mégt wspétpracowaé
z sitownikami dwustronnego dziatania, nale-
7y wyposazyé go we wzmacniacz dwukierun-
kowy, patrz wzmacniacz dwukierunkowy ty-
pu 3710 firmy SAMSON i instrukcja montazu
i obstugi P> EB 8392.

W odniesieniu do wszystkich wzmacniaczy
dwukierunkowych obowigzujq ponizsze
zasady.

Do wyjscia A1 wzmacniacza dwukierunko-
wego doprowadzone jest ci$nienie nastaw-
cze ustawnika pozycyjnego, do wyjscia A2
ciénienie o przeciwnym kierunku dziatania,
ktére powieksza sie o cisnienie A1 do war-
toéci oddziatujgcego cisnienia powietrza za-
silajgcego.

Obowigzuje zalezno$¢ wyiscie 1 + wyjscie
2 = ci$nienie powietrza zasilajgcego (Z).

Montaz

Wyiécie A1 nalezy potgczyé z przytgczem
ci$nienia nastawczego w sifowniku, ktéry
w przypadku wzrostu ciénienia powoduje
otwieranie zaworu.

Wyiscie A2 nalezy potqczy¢ z przytaczem
ciénienia nastawczego w sifowniku, ktéry
w przypadku wzrostu ci$nienia powoduje
zamykanie zaworu.

= Przetqcznik suwakowy w ustawniku po-
zycyjnym nalezy przestawi¢ w potozenie
AIR TO OPEN.

i Informacja
Oznaczenie wyjs¢ zalezy od zastosowanego
wzmacniacza dwukierunkowego. Dla

typu 3710 obowiqzuje: wyjscie 1/2=Y,/Y,

5.6 Montaz zewnetrznego
czujnika pofozenia

Rys. 5-23: Ustawnik pozycyjny z czujnikiem
zamontowanym na mikrozaworze

=2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-11
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Montaz

W ustawniku pozycyjnym z zewnetrznym
czujnikiem potozenia czujnik umieszczony
w osobnej obudowie jest montowany na za-
worze regulacyjnym za pomocq plytki lub
kagtownika. Odczyt skoku odbywa sie tak sa-
mo, jak w ustawniku w wykonaniu standar-
dowym.

Sam ustawnik pozycyjny mozna zamonto-
waé na $cianie lub na rurze.

W celu wykonania podigczenia pneuma-
tycznego nalezy przykreci¢ do obudowy,

w zaleznosci od wybranych elementéw wy-
posazenia dodatkowego, plytke (6) przytg-
czeniowq lub uchwyt (7) manometréw zwra-
cajqc przy tym uwage na prawidtowe osa-
dzenie pierscieni (6.1) uszczelniajgcych
(patrz Rys. 5-7, na dole po prawe;j stronie).

W celu wykonania podigczenia elektryczne-
go wraz z ustawnikiem dostarczany jest
przewdd przytgczeniowy o dtugosci 10 m

z wiykami M12 x 1.

i Informacja

— Podltgczenia pneumatycznego i elektrycz-
nego dotyczq réwniez opisy w rozdz. 5.11
irozdz. 5.12.
Sposéb nastawy i obstugi opisano
w rozdz. ,Uruchomienie i konfiguracja”.

- Od 2009 r. czujnik potozenia (20) ma
w tylnej czesci dwa trzpienie bedgce zde-
rzakami dla dzwigni (1). w przypadku za-
stosowania tego czujnika potozenia na
starszych elementach montazowych,
w plytce montazowej/kqtowniku (21) nale-
Zy wywierci¢ dwa otwory @ 8 mm. w tym
celu nalezy postuzy¢ sie tez szablonem,
patrz Tabela 5-11.

5.6.1 Montaz zewnetrznego

czujnika potozenia

w przypadku zintegro-
wanego montazu
ustawnika pozycyjnego

Sitownik typu 3277-5 z membrang o po-
wierzchni 120 cm? (Rys. 5-24)

Cisnienie nastawcze z ustawnika pozycyjne-

go jest przenoszone przez przylqcze ciénie-

nia nastawczego na plytce przytgczeniowej

(9, Rys. 5-24 po lewej stronie) do komory

membrany sifownika. w tym celu ptytke przy-

tgczeniowq (9), stanowigcq element wyposa-
zenia dodatkowego, nalezy przykreci¢ do
jarzma sitownika.

- Plytke (9) przylaczeniowq nalezy przy
tym obréci¢ w taki sposéb, aby symbol
odpowiedni dla potozenia bezpieczen-
stwa trzpien sitownika wysuwany na ze-
wnatrz” lub ,trzpien sitownika wciggany
do wewnatrz” byt skierowany w strone
znacznika (patrz Rys. 5-24 na dole).
= Zwréci¢ uwage na to, czy ptaska

uszczelka plytki przytaczeniowej (9)
zostata prawidtowo zamontowana.

—  Plytka przytgczeniowa ma otwory
z gwintami NPT i G. Niewykorzystywane
przytacze gwintowane nalezy zamkngé
za pomocq gumowej uszczelki i cztero-
katnego korka zaslepiajgcego.

Sitownik typu 3277 z membrang

o powierzchni od 175 cm? do 750 cm2

Dla opcji ,trzpien sitownika wysuwany na
zewngtrz” ci$nienie nastawcze jest doprowa-
dzane do przytgcza z boku jarzma zamon-
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towanego na sitowniku. w przypadku funkji
Jrzpien sitownika weiggany do wewngtrz”
wykorzystywane jest przytgcze w gérnej ko-
morze membrany, a przylgcze z boku jarz-
ma musi zostaé zamkniete za pomocg korka
odpowietrzajgcego (wyposazenie dodatko-
we).

Montaz czujnika potozenia

1.

Dzwignie (1) nalezy umiesci¢ na czujni-
ku w $rodkowym potozeniu i przytrzy-
ma¢ jg. Odkreci¢ nakretke (1.1) i zdjgé
standardowo montowang dzwignie wraz
ze sprezynq talerzowq (1.2) z watka
czujnika.

Przykreci¢ czujnik potozenia (20) do
plytki montazowej (21).

W zaleznosci od wielkosci sitownika

i skoku nominalnego zaworu okresli¢
wymagang dZwignie i potozenie trzpie-
nia odczytujgcego (2) zgodnie z tabelg
skokéw na stronie 5-5. w momencie
dostawy dzwignia M jest przymocowana
do czujnika z potozeniem trzpienia 35.
Wyijaé trzpien odczytujqcy (2) i przeto-
2y¢ do zalecanego otworu dla potozenia
trzpienia, a nastepnie dokreci¢.

Montaz

. Dzwignie (1) i sprezyne talerzowq (1.2)

nalezy umiesci¢ na watku czujnika.
Dzwignie nalezy ustawié¢ w érodkowym
potozeniu, przytrzyma¢ i nakrecié¢ na-
kretke (1.1).

. Zabierak (3) nalezy nasadzi¢ na trzpien

sitownika, ustawi¢ w odpowiednim poto-
zeniu i przykrecié tak, aby $ruba mocu-
jaca znajdowata sie w rowku trzpienia
sitownika.

. Plytke montazowq z czujnikiem nalezy

umiesci¢ na jarzmie sifownika w taki
sposéb, zeby sita sprezyny docisnefa trz-
pieri odczytujgcy (2) do gérnej strony
zabieraka (3). Przykrecié¢ plytke monta-
zowq (21) do jarzma sifownika za po-
mocg obu $rub mocujgeych.

. Zamontowaé pokrywe (11) po przeciw-

nej stronie.

= Nalezy przy tym uwazaé, aby po
zamontowaniu zaworu regulacyjne-
go korek odpowietrzajqcy skierowa-
ny byt do dotu, co w razie potrzeby
umozliwi odptyw kondensatu.
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Dzwignia

Nakretka

Sprezyna talerzowa
Trzpien odczytujqcy
Zabierak

Plytka przytqczeniowa
Pokrywa

Czujnik potozenia
Ptytka montazowa

Rys. 5-24: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia na sitowniku typu 3277-5 (po lewej) i typu

5.6.2 Montaz zewnetrznego
czujnika potozenia

w przypadku montazu
ustawnika pozycyjnego
zgodnie z zaleceniami

normy IEC 60534-6
(NAMUR)

= Patrz Rys. 5-25

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-11

1. Dzwignie (1) na czujniku potozenia na-
lezy umiesci¢ w srodkowym potfozeniu
i przytrzymaé. Odkreci¢ nakretke (1.1)
i zdjg¢ standardowo montowang dzwi-
gnie wraz ze sprezynq talerzowq (1.2)

z watka czujnika.

townika (21).

Przykreci¢ czujnik potozenia (20) do kg-

Standardowo zamontowana dzwignia M

z trzpieniem odczytujgcym (2) w potozeniu
35 jest przeznaczona dla sifownikéw

z membrang o powierzchni od 120 cm? do
350 cm?ii o skoku nominalnym 15 mm.
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w przypadku sitownikéw innej wielkosci lub
o innym skoku nalezy dobra¢ dzwignie i po-
tozenie trzpienia zgodnie z tabelqg skokéw
na stronie 5-5. Dzwignie L i XL sq dostar-
czane w zestawie montazowym.

3. Dzwignie (1) i sprezyne talerzowq (1.2)
nalezy umiesci¢ na watku czujnika.
Dzwignie nalezy ustawi¢ w $rodkowym
polozeniu, przytrzymaé i nakreci¢ na-
kretke (1.1).

4. Whkreci¢ oba sworznie (14) w kgtownik
(9.1) sprzegta (9), zatozy¢ plytke zabie-
raka (3) i dokreci¢ srubami (14.1).

Montaz

5. Kqtownik z czujnikiem nalezy umiesci¢
na jarzmie zaworu zgodnym z zalece-
niami NAMUR w taki sposéb, aby
trzpier odczytujgcy (2) znalazt sie
w szczelinie plytki (3) zabieraka, a na-
stepnie nalezy przykreci¢ kqtownik do
zaworu za pomocq $rub mocujgeych.

20 21 1.1,1.2 141

Dzwignia

1

1.1 Nakretka

1.2 Sprezyna
talerzowa

2 Trzpien
odczytujgcy

3 Plytka zabieraka

9 Sprzegto

9.1 Kgtownik

1

<
(S

Rys. 5-25: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia zgodnie z normq IEC 60534-6 (NAMUR)

4 Sworzen
14.1  Sruby
20 Czujnik
potozenia
21 Kgtownik
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Montaz

5.6.3 Montaz zewnetrznego
czujnika pofozenia na
mikrozaworze typu 3510

= Patrz Rys. 5-26

= Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-11

1. Dzwignie (1) na czujniku potozenia na-
lezy umiesci¢ w $rodkowym potozeniu
i przytrzymaé. Odkreci¢ nakretke (1.1)
i zdjg¢ standardowo montowang dzwi-
gnie M (1) wraz ze sprezynq talerzowq
(1.2) z watka czujnika.

2. Przykreci¢ czujnik pofozenia (20) do kg-
townika (21).

3. Zdtozyé dzwignie S (1) i przykreci¢ trz-

pieri odczytujacy (2) w otworze odpo-
wiednim dla potozenia 17. Dzwignie (1)
i sprezyne talerzowq (1.2) nalezy umie-
éci¢ na watku czujnika. Dzwignie nalezy
ustawié¢ w érodkowym pofozeniu, przy-
trzymaé i nakreci¢ nakretke (1.1).

. Zabierak (3) nalezy umiesci¢ na sprzegle

zaworu, ustawié prostopadle i dokrecié.

. Katownik (21) z czujnikiem potozenia

nalezy umiesci¢ i przykreci¢ na ramie
zaworu w taki sposéb, zeby trzpier od-
czytujqcy (2) wsungt sie w szczeling za-
bieraka (3).

L

Rys. 5-26: Montaz zewnetrznego na mikrozaworze

Dzwignia

Nakretka

Sprezyna talerzowa
Trzpien odczytujqcy
Zabierak

(0} Czujnik Eofoz’enia

1 Katowni

DR WN — — —
o=
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5.6.4 Montaz zewnetrznego
czujnika polozenia na
sitownikach obrotowych

=> Patrz Rys. 5-27

2 Wymagane elementy montazowe i wy-
posazenie dodatkowe: Tabela 5-11

1. Dzwignie (1) na czujniku potozenia na-
lezy umiesci¢ w $rodkowym potozeniu
i przytrzymaé. Odkrecié nakretke (1.1)
i zdjg¢ standardowo montowang dzwi-
gnie wraz ze sprezynq talerzowq (1.2)
z watka czujnika.

2. Przykreci¢ czujnik pofozenia (20) do
plytki montazowej (21).

3. Trzpien odczytujgey (2) standardowo
montowany na dzwigni (1) nalezy wy-

Montaz

mieni¢ na wchodzgcy w sktad zestawu
montazowego gladki trzpien (& 5)

i wkreci¢ w otwér wiasciwy dla potoze-
nia trzpienia 90°.

4. Dzwignie (1) i sprezyne talerzowg (1.2)
nalezy umiesci¢ na watku czujnika.
Dzwignie nalezy ustawi¢ w $rodkowym
potozeniu, przytrzyma¢ i nakrecié na-
kretke (1.1).

Dalszy montaz nalezy przeprowadzi¢ zgod-

nie z opisem w rozdz. 5.5.6 dotyczgcym

ustawnika pozycyjnego w wykonaniu stan-
dardowym.

Zamiast ustawnika pozycyjnego zamonto-
waé czujnik potozenia (20) wraz z jego
plytkg montazowg (21).

1l

‘—cJ_FJ[ T = :It"l W@J ]TEFH Dawignia

1 Nakretka

2 Sprezyna talerzowa
Trzpien odczytujgcy

0  Czujnik pofozenia

1 Ptytka montazowa

4 /: H
L |
|

2 1 1.1,1.2

Rys. 5-27: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia na sifownikach obrotowych
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Montaz

5.7 Montaz czujnika przecieku
= Patrz Rys. 5-28

Zwykle dostarczany jest zawér regulacyjny
wyposazony w ustawnik pozycyjny i czujnik
przecieku.

Jezeli czujnik przecieku ma byé zamontowa-
ny pézniej lub na innym zaworze regulacyj-
nym, to nalezy postepowaé w ponizszy spo-
séb.

O WSKAZOWKA

Nieprawidlowe dziatanie z powodu nie-
wilasciwej zamontowanej zlgczki gwinto-
wanej!

Czujnik przecieku nalezy dokreca¢ momen-
tem obrotowym 20 +5 Nm!

Czujnik najlepiej montowaé w istniejgcym
juz otworze z gwintem M8 w jarzmie zgod-
nym z zaleceniami NAMUR (Rys. 5-28).

% Rada

Jezeli ustawnik pozycyjny zostat zamonto-
wany bezposrednio na sifowniku (montaz
zintegrowany), to czujnik przecieku mozna
zamontowa¢ na przylqczach zgodnych

z zaleceniami NAMUR znajdujqgcych sie po
obu stronach jarzma zaworu.

Sposéb uruchomienia czujnika przecieku jest
opisany szczegétowo w instrukeji obstugi
,Diagnostyka zaworéw EXPERTplus”.

Rys. 5-28: Montaz czujnika przecieku

1 Czujnik przecieku
2 Sruba
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5.8 Doposazenie w indukcyjne
wylgczniki krarficowe

Wymagane wyposazenie:
Wylgcznik kracowy  Nr katalogowy 1402-1770

i Informacja
Pézniejszy montaz indukcyjnego wytqcznika
kraricowego jest réwnoznaczny z naprawgq
ustawnika pozycyjnego. w przypadku
urzqdzen z ochrong przeciwwybuchowq
nalezy przestrzega¢ wymogéw zgodhie
z punktem ,Naprawa urzgdzer z ochrong
przeciwwybuchowq” (patrz rozdz.
Wskazéwki dotyczqce bezpieczeristwa
i dziatania w celu zapewnienia
bezpieczerstwa”). Na tabliczce
znamionowej nalezy zaznaczyé po
dokonanej przebudowie opcje ,Limit switch,
inductive”.

1. Zdjgé¢ pokretto (3) i kapturek (1),
odkreci¢ pie¢ érub mocujgcych (2)
i podnie$é plastikowg pokrywe (9) wraz
z wyéwietlaczem, zwracajqc przy tym
uwage na to, zeby nie uszkodzi¢ kabla
tasmowego (fgczqcego plytke
obwodéw drukowanych
z wyswietlaczem).

2. W zaznaczonym miejscu (4) wycigé
otwér za pomocg noza.

3. Przesunqgé przez otwér wiyczke (11)
z przewodem, wytqgcznik szczelinowy (7)
dla zabezpieczenia przyklei¢ do
pokrywy.

Montaz

. W razie potrzeby usungé zworke

z gniazda wiykowego X7 i nasungé
wiyczke kablowg (11) na gniazdo
wiykowe.

. Tak utozy¢ przewéd, aby mozna byto

swobodnie zatozyé pokrywe. Whkrecié
$ruby mocujgce (2), na wytgczniku
szczelinowym zamontowaé metalowy

zacisk (8).

. Watek ustawnika pozycyjnego ze

sptaszczonym miejscem nalezy obrécié
w taki sposéb, zeby aby po zatozeniu
pokretta (5) chorggiewka sterujgca
znajdowata sie w poblizu wytgcznika
szczelinowego.

. Podczas uruchamiania ustawnika

pozycyjnego zmieni¢ parametr alarmu
indukcyjnego w kodzie 38 z No na YES.
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Montaz

§
Gniazdo X7 (11)

1 Nasadka 6
2 Sruba 7
3 Przycisk obrotowy 8
4 Znacznik 9
5 Pokretto 1

nik kraricowy

Chorqgiewka sterujqca
Whytqcznik szczelinowy
Metalowy zacisk
Plastikowa pokrywa
Wiyczka

Rys. 5-29: Doposazenie w indukcyjny wytacz-

5.9 Montaz ustawnika pozycyj-
nego z obudowq ze stali
nierdzewnej

Ustawniki pozycyjne z korpusem ze stali nie-
rdzewnej wymagaijq zastosowania elemen-
téw montazowych w catosci wykonanych ze
stali nierdzewnej wzglednie niezawierajq-
cych aluminium.

i Informacja
Pneumatyczna plytka przytgczeniowa
i uchwyt manometréw sq dostepne w wyko-
naniu ze stali nierdzewnej (numery katalo-
gowe patrz nizej), podobnie jak pneuma-
tyczny wzmacniacz dwukierunkowy typu
3710.

Plytka przylacze- G V4 1400-7476
niowa (stal nie- 4 NPT 1400-7477

rdzewna)

Uchwyt mano- G 1402-0265
metréw (stal nie- % NPT 1400-7108
rdzewna)

W odhniesieniu do montazu ustawnikéw
pozycyinych z korpusem ze stali
nierdzewnej obowigzujg dane zawarte
w tabelach od Tabela 5-4Tabeli 5- do
Tabela 5-10 z nastepujgcymi
ograniczeniami:

Montaz zintegrowany

Mozna zastosowaé wszystkie zestawy monta-
zowe wymienione w Tabeli 5-6. Blok przytg-
czeniowy nie jest potrzebny. Za pomocq
pneumatycznej plytki przytgczeniowej ze stali
nierdzewnej wykonuije sie pofgczenie z sitow-
nikiem.
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Montaz zgodnie z normq IEC 60534-6 (jarz-
mo spetniajgce zalecenia NAMUR lub mon-
taz na kolumnie)

Mozna zastosowaé wszystkie zestawy mon-
tazowe wymienione w Tabeli 5-7. Plytka
przytgczeniowa ze stali nierdzewne.

Montaz na sitownikach obrotowych

Poza zestawem montazowym ,w wykonaniu
ciezkim” mozna zastosowaé wszystkie
zestawy montazowe wymieniowe w tabeli
Tabeli 5-10. Plytka przylqczeniowa ze stali

nierdzewnej.

5.10 Tworzenie wentylacji ko-
mory sprezynowej dla si-
fownikéw o dziataniu jed-
nostronnym

Powietrze instrumentowe wydmuchiwane

z ustawnika pozycyjnego mozna wykorzystaé
do ochrony wnetrza sifownika przed korozjq.
Nalezy pamietaé o nastepujgcych sprawach:

Montaz zintegrowany na sitowniku typu
3277-5 z trzpieniem sitownika wysuwanym
na zewngirz/ wcigganym do wewngirz

Wentylowanie komory sprezyn odbywa sie
automatycznie.

Montaz

Montaz zintegrowany na sitowniku typu
3277 z membrang o powierzchni od 175
ecm? do 750 cm?

Trzpien z bloku przytgczeniowego na-
sifownika  lezy wykrecié korek 12.2
wysuwany  (Rys. 5-6) i wykonaé potgcze-

na zewngtrz: nie pneumatyczne ze strong
odpowietrzajgcg sitownika.

O WSKAZOWKA

Opisany sposéb postepowa-
nia nie dotyczy starych blo-
kéw przylgczeniowych wyko-
nanych z aluminium powleka-
nego proszkowo!

Zamocowa¢ stare bloki przytq-
czeniowe z lakierowanego
proszkowo aluminium zgodnie
z rozdziatami "Montaz zgodny
z normq IEC 60534-6 (montaz
jarzma lub kolumny NAMUR)"
i "Montaz na sifownikach ob-

rotowych"!
Trzpien Wentylowanie komory sprezyn
sitownika  odbywa sie automatycznie.
wciggany do
wewnaqtrz:
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Montaz

Montaz zgodnie z normq IEC 60534-6
(jarzmo spetniajgce zalecenia NAMUR lub
montaz na kolumnie) i na siftownikach ob-
rotowych

Ustawnik pozycyjny wymaga dodatkowego,
umozliwiajgcego potgczenie z orurowaniem
wyiscia do odprowadzenia zuzytego powie-
trza. w tym celu dostepna jest specjalna
przejsciéwka nalezgca do wyposazenia do-
datkowego:

Tuleja gwinto- G 0310-2619
wana Va NPT 0310-2550
(M20 x 1,5)

i Informacja
Przejsciéwke podigcza sie do przytgcza
M20 x 1,5 w korpusie ustawnika. Mozna
wiec zamontowacé tylko jeden przepust ka-

blowy.

Przy stosowaniu innych komponentéw, ktére
odpowietrzajq sitownik (zawér elektroma-
gnetyczny, wzmacniacz przeptywu sprezo-
nego powietrza, zawér szybkoodpowietrza-
jqcy itp.) nalezy réwniez uwzglednié to po-
wietrze zuzyte przy napowietrzaniu komory
sprezyn. Przylqcze przez adapter na ustaw-
niku pozycyjnym nalezy zabezpieczy¢é

W orurowaniu za pomocq Zaworu prze-
ciwzwrotnego,. np. G V4, nr katalogowy
8502-0597. w przeciwnym przypadku przy

nagtym zadziataniu komponentéw odpowie-

trzajqcych cisnienie w korpusie ustawnika
pozycyjnego moze wzrosng¢ powyzej ci-
$nienia atmosferycznego i uszkodzi¢ urzg-
dzenie.

5.11 Podtgczenie do zasilania
pneumatycznego

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo odniesienia obrazeri

wskutek ewentualnych ruchéw odstonie-

tych czesci ustawnika pozycyjnego, sitow-

nika i zaworu po doprowadzeniu cisnienia

zasilajgcego!

= Nie dotykaé i nie blokowa¢ odstonietych,
ruchomych czesci!

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie i nieprawidfowe dziatanie

ustawnika pozycyjnego z powodu niewta-

sciwego podlgczenia pneumatycznego!

= Zigczki (Supply i Output), nalezy wkre-
caé tylko w plytke przytaczeniowq, blok
manometréw lub blok przytgczeniowy
nalezqcy do wyposazenia dodatkowe-
go!

= Nie wkreca¢ zfgczek bezposrednio
w obudowe!

Przytqcza pneumatyczne znajdujq sie na tyl-
nej ciance ustawnika pozycyjnego
(patrz Rys. 5-30).
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* Dodatkowy otwér wentylacyjny tylko w od-
powiednim wariancie wykonania typu
3730-3xxxx60xx i typu 3730-3xxxx70xx.

Rys. 5-30: Przylgcza pneumatyczne

Podtgczenie powietrza zasilajgcego

Przed podfqczeniem pneumatycznym nalezy

upewni¢ sie, ze spetnione sq nastepujqce

warunki:

- Ustawnik pozycyiny jest zamontowany
na zaworze regulacyjnym zgodnie
Z przepisami.

Jezeli tak jest:

= Podtgczyé przylgcza powietrza do plytki
przytgczeniowej, bloku manometréw
i bloku przytgczeniowego (opcjonalnie
jako otwér z gwintem V4-NPT lub G-4).
Mozna stosowaé standardowe zigczki
dla rur z metali niekolorowych i rur mie-
dzianych lub przewodéw z tworzywa
sztucznego.

Montaz

5.11.1 Przylgcze cisnienia
nastawczego

Sposéb podfqczenia cisnienia nastawczego
zalezy od sposobu zamontowania ustawni-

ka pozycyjnego.

Sitownik typu 3277

- Sposéb podtgczenia cisnienia nastaw-
czego jest jednoznacznie okreslony.

Montaz zgodnie z normq IEC 60534-6

— Jezeli potozenie bezpieczeristwa jest re-
alizowane jako ,trzpier sitownika weig-
gany do wewngtrz”: przylqcze cisnienia
nastawczego potgczyé z gérng czedciq
sitownika.

- Jezeli potozenie bezpieczeristwa jest re-
alizowane jako ,trzpieri sitownika wysu-
wany na zewngtrz”: przytqcze ciénienia
nastawczego potqgczyé z dolng czescig
sitownika.

Sitowniki obrotowe

- W przypadku sitownikéw obrotowych
nalezy stosowaé sie do oznaczen przylq-
czy podanych przez producenta.

5.11.2 Wartos¢ cisnienia
nastawczego

1 Rada

W celu kontroli cisnienia powietrza zasilajq-
cego i cisnienia nastawczego firma
SAMSON zaleca montaz manometréw,
patrz wyposazenie dodatkowe, rozdz. 5.13.
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Montaz

Montaz manometréw:
= Patrz rozdz. 5.2 i Rys. 5-7

5.11.3 Cisnienie powietrza
zasilajgcego

Wymagane ciénienie powietrza zasilajgcego
wyznaczane jest na podstawie nominalnego

zakresu sygnatu i kierunku dziafania (potoze-

nia bezpieczeristwa) sitownika.

Nominalny zakres sygnatu podany jest na ta-

bliczce znamionowej w zaleznosci od sifow-
nika jako zakres napiecia sprezyn lub zakres
ci$nienia nastawczego, kierunek dziatania

oznaczony jest jako FA (trzpier sifownika wy-

suwany na zewngtrz) lub FE (trzpien sitowni-
ka weiggany do wewngtrz) lub za pomocq
symbolu.

Trzpien sifownika wysuwany sitq sprezyn
na zewngtrz FA (AIR TO OPEN)

Potozenie bezpieczenstwa ,zawér zamknie-
ty” (dla zaworéw przelotowych i kgtowych):

= Wymagane ciénienie powietrza zasilajg-

cego = wartoé koricowa nominalnego
zakresu sygnatu + 0,2 bar, nie mniej niz
1,4 bar.

Trzpieri sifownika wciggany sitq sprezyn
do wewngtrz FE (AIR TO CLOSE)

Potozenie bezpieczerstwa ,zawdr otwarty”
(dla zaworéw przelotowych i kgtowych):

Wymagane cisnienie zasilajgce dla zaworu
szczelnie zamykajgcego wyznaczane jest
wstepnie na podstawie maksymalnego ci-
$nienia sterujgcego pst

ITIOI(S.:

2. n-A
pstooke = F + AP [bar]
d = Srednica gniazda [em]
Ap = Réznica cisnien na zaworze [bar]
A = Powierzchnia sifownika [cm?]
F = Wartos¢ koricowa nominalnego

zakresu sygnatu sifownika [bar]

Przy braku powyzszych danych, nalezy po-

stgpi¢ w nastepujqcy sposéb:

> Wymagane ciénienie powietrza zasilajg-
cego = warto$¢ koricowa nominalnego
zakresu sygnatu + 1 bar

5.11.4 Cisnienie nastawcze
(Output)

Cisnienie nastawcze na wyjéciu (Output 38)
ustawnika pozycyjnego mozna ograniczy¢
za pomocq kodu 16 do 1,4 bar; 2,4 bar lub
3,7 bar.

W nastawie fabrycznej funkcja ogranicze-
nia nie jest uaktywniona [No].

5.12 Wykonanie potqczenia
elekirycznego

Podczas wykonywania podfgczenia elek-
trycznego nalezy przestrzega¢ odnosnych
przepiséw elektrotechnicznych oraz przepi-
séw BHP obowigzujgcych w kraju przezna-
czenia. w Niemczech sq to przepisy VDE
oraz przepisy BHP zwigzkéw zawodowych.
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A\ OSTRZEZENIE

Brak ochrony przeciwwybuchowej w przy-

padku nieprawidtowego podlaczenia elek-

trycznego!

= Przewody elektryczne podfgczy¢ do
wskazanych zaciskéw!

= Nie odkrecaé zalakowanych srub obu-

dowy.

A\ OSTRZEZENIE

Anulowanie iskrobezpieczeristwa w urzq-

dzeniach iskrobezpiecznych!

= Urzqgdzenia iskrobezpieczne, ktére majqg
by¢ stosowane w obwodach iskrobez-
piecznych, mogq by¢ podtaczane tylko
do certyfikowanych statecznikéw iskro-
bezpiecznych.

= Nie nalezy ponownie uruchamiaé w ob-
wodach iskrobezpiecznych urzqdzen,
ktére zostaly podfqczone do niecertyfiko-
wanych statecznikéw iskrobezpiecznych.

= Nie nalezy przekraczaé maksymalnych
wartosci elektrycznych okreslonych
w atescie wzoru konstrukcyjnego WE (Ui
lub UO, li lub 10, Pi lub PO, Ci lub CO i Li
lub L0) dla potgczenia iskrobezpiecz-
nych urzqdzen elektrycznych.

Dla przyporzadkowania pomiedzy dopusz-
czalng temperaturg otoczenia, klasq tempe-
raturowq, maksymalnymi pradami zwarcio-
wymi i maksymalng mocq P, lub P, obowig-
zujq zakresy temperatur otoczenia zawarte
w tabelach atestu wzoru konstrukcyjnego
WE.

Montaz

Dodatkowo: w przypadku ustawnikéw pozy-
cyjnych z typem ochrony przeciwwybucho-
wej Ex tb (3730-35) i typem ochrony prze-
ciwwybuchowej Ex nA (3730-38) kable lub
przepusty kablowe i korki zaslepiajgce mu-
szq by¢ certyfikowane zgodnie z normg EN
60079-7 (Ex e).

Wybér kabli i przewodéw

> W odniesieniu do wykonywania iskro-
bezpiecznych obwodéw pradowych
przestrzegaé wymogéw zawartych
w punkcie 12 normy EN 60079-14.

W odniesieniu do prowadzenia kabli lub
przewodéw wielozytowych z wiecej niz jed-
nym iskrobezpiecznych obwodem prqgdo-
wym obowiqzujg zapisy zawarte w punkcie
12.2.2.7.

W szczegélnosci grubosé izolacji przewodu
wykonanej z ogélnie dostepnych materia-
téw, jak np. polietylen, musi wynosi¢ przy-
najmniej 0,2 mm. Srednica pojedynczych
przewoddw, z ktérych splecione sq linki, nie
moze by¢ mniejsza niz 0,1 mm. Koricéwki
przewodéw nalezy zabezpieczy¢ przed roz-
plataniem, np. za pomocq tulejek zacisko-
wych.

Wykonujgc podtgczenie za pomocg dwéch
osobnych kabli lub przewodéw, mozna za-
montowaé dodatkowy zacisk kablowy. Nie-
wykorzystane wpusty przewodéw trzeba za-
$lepi¢. Urzqdzenia przeznaczone do stoso-
wania w femperaturze nizszej niz —20°C
muszq byé wyposazone w metalowe prze-
pusty kablowe.
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Montaz

Urzgdzenia przeznaczone do stosowania
w strefie 2 / 22

W odniesieniu do urzqdzen eksploatowa-
nych zgodnie z grupq zaptonowqg Ex nA
(urzqdzenia nieiskrzqce) zgodnie z normg
EN 60079-15 obowigzuje zasada, ze tg-
czenie i przerywanie oraz podtgczanie ob-
wodéw pragdowych pod napieciem jest do-
puszczalne tylko w trakcie instalacii, konser-
wacji lub napraw.

W odniesieniu do wartosci znamionowych
i montazu bezpiecznika szeregowego do
potgczenia obwodéw Ex nA nalezy prze-
strzega¢ ,Warunkéw specjalnych” zawar-
tych w deklaracji zgodnosci.

W odniesieniu do urzqdzen eksploatowa-
nych Ex nA (urzqdzenia nieiskrzqce) obo-
wigzuje zasada, ze fgczenie i przerywanie
oraz podtgczanie obwodéw prgdowych pod
napieciem jest dopuszczalne tylko w trakcie
instalacji, konserwacji lub napraw.

- Ustawniki pozycyjne z typem ochrony
przeciwwybuchowej Ex nA lub Ex tc mo-
gq byé stosowane z zamknietg pokrywq
lub pokrywg z okienkiem inspekcyjnym.

- Ustawniki pozycyjne w wersjach ty-
pu 3730-31, typu 3730-35 i ty-
pu 3730-38 posiadajg w 100 % iden-
tycznq konstrukcje z wyjatkiem warian-
téw obudowy i oznakowania.

- Przed adapterem interfejsu dla ochrony
przeciwwybuchowej typu Ex nA w przy-
tgczu VCC nalezy podtqczyé bezpiecz-
nik zgodnie z normq IEC 60127, 250 V
F lub T o prgdzie znamionowym bez-
piecznika Iy, < 40 mA.

— Przed obwodem sygnatowym nalezy
podtqczy¢ bezpiecznik zgodny z normg
IEC 60127-2/VI, 250 V T z prgdem
znamionowym bezpiecznika I <
63 mA.

- Przed obwodem sygnalizatora potozenia
nalezy podigczyé bezpiecznik zgodnie
z IEC 60127-2/VI1, 250 V T z prgdem
znamionowym bezpiecznika |y, <40 mA.

Bezpieczniki nalezy poza strefq zagrozong
wybuchem.

Wprowadzanie przewodéw do ustawnika

Prowadenie przewodéw z zaciskiem kablo-
wym M20 x 1,5, zakres zaciskania od 6 do
12 mm, patrz wyposazenie dodatkowe

w Tabela 5-4.

W obudowie jest takze drugi otwér M20 x
1,5, ktéry w razie potrzeby moze byé wyko-
rzystany do wykonania dodatkowego przy-
tacza. Zaciski $rubowe sq przeznaczone dla
przewodéw o przekroju zyly od 0,2 mm?2 do
2,5 mm2, moment dociggajgcy $rub 0,5 Nm
- 0,6 Nm.

Przewody doprowadzajgce sygnat sterujgcy
nalezy podtqgczy¢ do zaciskéw 11§ 12.

Wolno podiqczy¢ tylko jedno zrédto prgdu.
Jezeli warto$¢ zadana przekroczy 22 mA, to

na wyswietlaczu zostanie wyswietlony komu-
nikat ostrzegawczy OVERLOAD.
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Montaz

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie urzqdzenia w wyniku pod-

fgczenia zrédia napiecia (U= 7 V lub U =

2V przy nieprawidlowej polaryzacji) do

zaciskéw obudowy 11 12!

= Podlgczaé tylko do Zrédta pradu, a nie
napiecia.

W zasadzie nie jest konieczne podfqczenie
przewodu wyréwnania potencjatéw. Jesli
jednak dla danego zastosowania wymaga-
ne jest pofgczenie, mozna je wykonaé na
wewnetrznym lub na zewnetrznym zacisku
wyréwnania potencjatéw.

W zaleznosci od wariantu wykonania
ustawnik pozycyiny wyposazony jest w in-
dukcyjne wytgczniki kraricowe i/lub zawér
elektromagnetyczny.

Nadaijnik potozenia jest podtgczany i eks-
ploatowany w technice dwuprzewodowe;.
Napiecie zasilajgce na zaciskach 31 i 32
ma z reguly warto$é 24 V DC. Napiecie
bezposrednio na zaciskach przytgczenio-
wych sygnalizatora pofozenia moze wyno-
si¢, po uwzglednieniu rezystancji przewo-
déw, od min. 12V do maks. 30 V DC.

Przyporzqdkowanie zaciskéw przedstawio-

no na Rys. 5-26 i na tabliczce na listwie za-

ciskowe.

O WSKAZOWKA

Zaktécenie w pracy w przypadku nateze-

nia pradu mniejszego od minimalnego!

= Nie dopuszczaé do spadku natezenia
pradu ponizej dopuszczalnej wartosci
zadanej 3,8 mA.

i Informacja
W ustawnikach pozycyjnych przeznaczo-
nych do zamontowania zgodnie z przepisa-
mi VDI/VDE 3847-1, obracajqgc obustronnie
zadrukowany opis zaciskéw, mozna zmieni¢
oznaczenie zaciskéw wyltgcznikéw krarico-
wych 41/42 i 51/52 i w ten sposéb zmienié
oznaczenia ,zestyk rozwarty” i ,zestyk
zwarty”.

Podtgczenie zasilania elekirycznego

Przed podfgczeniem elektrycznym nalezy

upewni¢ sie, ze spetnione sq nastepujgce

warunki:

- Ustawnik pozycyjny jest zamontowany
na zaworze regulacyjnym zgodnie
Z przepisami.

- Przylqcze pneumatyczne zostato wyko-
nane zgodnie z przepisami.

Jezeli tak jest:

= Zasilanie elektryczne (sygnat nastawczy
mA) podiqczy¢ zgodnie z Rys. 5-26.
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opcjonalne opcjonalne 1 opcjonalne 1 opcjonalne 1 opcjonalne
£ I A3 |:|A2 |:|A] G G G J_é
RN ZE
L] L]

+81[-82[ [+11[-12] [+83]-84] [+51[-52] [+41]-42 [![+31]-32 ['[+31[-32] ![+31 [-32 [![+31 [-32

Bez ochro- | Wejscie binarne ! sterownika
24V DC mA ﬂmﬁu- 2&;';:;;?;;?,““2 Sygnalizator | Wejscie Czujnik Weijscie
Zawér elek- | Sygnat no- chowej pofozenia analogo- przecieku binarne
tromagne- stawczy Ex ‘Wzmacniacz przetgczajacy 2 z zasilaczem we X
fyczny A3 Wytgezniki kraicowe pl’Ze'TNOI’nIl(G
(opcjonal- Komuni- pomiarowe-
ne) A2 Al go podtgcza-
kat alar- programowe programowe  nym w tech-
mowy opcjonalne  nice dwu-

indukcyjne  przewodowej

) Wejcie binarne zgodne z normg DIN EN 61131-2 (Pmax = 400 mW)
2 Wzmacniacz przetgezajgey zgodnie z EN 60947-5-6

Rys. 5-31: Podfqczenie elektryczne

Podtqgczenie standardowe, bez Ex N

Terminal reczny lub | !

drugi modem FSK | | Q

L =T -
od 4 do 20 mA | 3730-30
I
Regulator/stacja
nadrzedna I><]
\
Ob:

Podtqczenie z ochrong Ex bezEZZzny Obszar zagrozony wybuchem

£

[ 1
# T
| 1 3730-31
4{ r L - l il
Regulator/stacja Wzmacniacz | ! I> <]
nadrzedna separujqcy | |
w wykonaniu Ex i

Terminal reczny lub drugi modem FSK w wykonaniu
z ochrong przeciwwybuchowq Ex

Rys. 5-32: Podfqczenie ustawnika pozycyjnego z wykorzystaniem modemu FSK
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5.12.1 Wzmacniacz
przelgczajgcy zgodnie
z EN 60947-5-6

Wykorzystanie wytgcznikéw kraricowych
wymaga wlgczenia wzmacniaczy przetg-
czajgcych w wyijsciowy obwéd pradowy.
Aby zapewni¢ bezpieczeristwo pracy ustaw-
nika pozycyjnego, wzmacniacze powinny
utrzymaé wartosci graniczne pradu sterujg-
cego okreslone przez norme EN 60947-5-6.

W przypadku zastosowania w instalacjach
iskrobezpiecznych nalezy stosowaé sie do
odnosnych przepiséw.

Przy zastosowaniach w strefach niezagrozo-
nych wybuchem wylqczniki kraricowe moz-
na potqczyé bezposrednio z PLC zgodnie

z normg DIN EN 61131. Dotyczy to zakre-

séw roboczych okreslonych normg dla cyfro-

wych wej$¢ zgodnych z normg
DIN EN 61131-2, rozdz. 5.2.1.2 o napieciu
znamionowym 24 'V DC.

5.12.2 Nawigzywanie
potaczenia dla potrzeb
komunikacji

Komunikacja pomiedzy komputerem wspét-
pracujgcym z modemem FSK lub terminalem
reczny, ewentualnie wzmacniaczem separu-
jacym, a ustawnikiem pozycyjnym odbywa
sie zgodnie z protokotem HART®.

Montaz

Modem FSK, typ Viator

- RS-232  Bez ochrony prze- Nr katalogowy
ciwwybuchowej  8812-0130

- PCMCIA Bez ochrony prze- Nr katalogowy
ciwwybuchowej  8812-0131

- USB Bez ochrony prze- Nr katalogowy
ciwwybuchowej  8812-0132

Jezeli napiecie obcigzenia wtérnego regula-
tora lub stacji nadrzednej jest niewystarcza-
jace, to nalezy zamontowaé wzmacniacz se-
parujqcy, ktéry bedzie petnit funkcje prze-
twornika obcigzenia wiérnego (podtgczenie
jok dla przytgcza z ochrong Ex ustawnika
pozycyjnego, patrz Rys. 5-27).

W przypadku zastosowania ustawnika po-
zycyjnego w strefie zagrozonej wybuchem
konieczne jest zamontowanie wzmacniacza
separujgcego w wykonaniu Ex.

Za posrednictwem protokofu HART® mozna,
poprzez ich adres, skomunikowaé sie z kaz-
dym z podtgczonych urzgdzen w dyspozy-
torni i w instalacji korzystajgc z potgczenia
punktowego lub ze standardowej magistrali
komunikacyjnej (pofqczenie typu multidrop).

Potgczenie punkiowe

Adres w magistrali komunikacyjnej/
wywotawczy musi by¢ zawsze ustawiony
na zero (0).

Standardowa magistrala komunikacyjna
(potaczenie typu multidrop)

W standardowej magistrali komunikacyjnej
(potaczenie typu multidrop) ustawnik pozy-
cyjny reaguje, podobnie, jak w przypadku
pofqgczenia punktowego, odpowiednio do
analogowego sygnatu pradowego wielkosci
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Montaz

zadanej. Taki sposéb pracy jest odpowiedni
np. dla pracy ustawnikéw pozycyjnych

w trybie split-range (potgczenie szeregowe).
Adres w magjistrali komunikacyjnej/wywo-
tawczy musi miesci¢ sie w zakresie od 1 do
15.

i Informacja
Jezeli wyjscie z regulatora procesowego,/
stacji nadrzednej nie jest zgodne z protoko-
fem HART®, to mogq powsta¢ problemy
z komunikacjq.
W celu dopasowania mozliwe jest podiq-
czenie szeregowe rezystor 250-Q i réwnole-

gfe kondensatora 22 pF do wyjscia analogo-

wego. Nalezy pamigta¢ o tym, ze wzrasta
wtedy obcigzenie widrne wyjscia regulatora.

Regulator/stacja
nadrzedna

Rys. 5-33: Dostosowanie sygnatu wyjsciowego
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5.13 Akcesoria montazowe

Tabela 5-4: Wyposazenie dodatkowe - ogdlnie

Montaz

Oznaczenie Nr katalogowy
Wzmacniacz dwukierunkowy dla sitownikéw dwustronnego dziatania Typ 3710
tworzywo sztuczne, kolor czarny (dla zaciskéw od 6 mm do 8808-1011
12 mm)
tworzywo sztuczne, kolor niebieski (dla zaciskéw od 6 mm do | 8808-1012
Diawik kablowy M20 x 1,5 12 mm)
mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm) 1890-4875
mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 10 mm do 14 mm) 1992-8395
stal nierdzewna 1.4305 (dla zaciskéw od 8 mm do 14,5 mm) | 8808-0160
Przejéciéwka z M20 x 1,5 na NPT aluminium, powlekane proszkowo 0310-2149
V2 stal nierdzewna 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Dzwignia L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Zestaw doposazenia dla indukeyjnego wytqgcznika krarcowego 1 x SJ 2-SN 1402-1770
Przejsciéwka Isolated-USB-Interface (ztqcze SSP firmy — ztgcze USB (PC)) wraz z ptytq CD z progra- | 1400-9740
mem TROVIS-VIEW
TROVIS-VIEW 6661 (patrz B www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
Tabela 5-5: Montaz zintegrowany na sifowniku typu 3277-5
Oznaczenie Nr katalogowy
Wykonanie standardowe dla sitownikéw z membrang o powierzchni do 120 cm? 1400-7452
E|e.menfy M IWykonanie kom atybilne z lakierem dla sifownikéw z membrang o powierzchni
tazowe d y] 20 om? P aop 1402-0940
0 120 cm
Ptytka przefqczajqca stara dla sifownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary) 1400-6819
W | Plytka przetgczajgea nowa dla sifownika typu 3277-5xxx0cx.01 (nowy) ! 1400-6822
osazenie - T
foﬁ;t(owe si- T}’gk‘l’ ]P/r?’:f\cll;;enlowo nowa dla sifownika typu 3277-5xx00cxx.01 (nowy) ' G 1400-6823
o Ptytka przylqczeniowa stara dla sitownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary): G 6 1400-6820
Ptytka przylgczeniowa stara dla sifownika typu 3277-5xx0xxxx.00 (stary): V8 NPT 1400-6821
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Montaz

Oznaczenie Nr katalogowy
GVa 1400-7461
Plytk i 6
yika przylaczeniowa (6) Va NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Uchwyt manometréw (7)
Va NPT 1400-7459
stal nierdzew-
Wyposazenie na/mosigdz 1402-0938
dodatkowe Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 bar (Output/ Imord
ustawnika po- | Supply) stal nierczew:
vnika p na/stal nie- 1402-0939
zycyinego rdzewna

stal nierdzew-

na/mosigdz 1402-1637

Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 baréw (bez

oznaczen) stal nierdzew-

na/stal nie- 1402-1638

rdzewna

1 W nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przefaczajqce i przytgczeniowe, nowych
i starych ptytek nie mozna stosowaé zamiennie.

Tabela 5-6: Montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Wykonanie standardowe dla sifownikéw z membrang o powierzchni 175, 240, 350, 355, 700, 1400-7453
750 cm?
Wykonanie kompatybilne z lakierem dla sifownikéw z membrang o powierzchni 175, 240, 350, 1402-0941
355, 700, 750 cm?
G Vs 1400-8819
Blok przytaczeniowy z uszczelkami i $rubg mocujacq » I:PT 1402-0901
Zestaw montazowy manometréw dla cinienia do 6 bar (Out- _stal nierdzewna/mosiqdz 1402-0938
put/Supply) stal nierdzewna/stal nierdzewna 1402-0939
Przewéd cisnienia nastawczego ze zfqczkg gwintowang ! Nr katalogowy
T o G V4/G % 14020970
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal
Vs NPT/%8 NPT 1402-0976
o o , G V4/G % 14020971
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%s NPT 1402-0978
. . . . GVi/G ¥ 1400-6444
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal
Vs NPT/%s NPT 1402-0911
. . . . . G /G % 1400-6445
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%8 NPT 1402-0912
. . . . G Va/G ¥s 1400-6446
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal
Vs NPT/%8 NPT 1402-0913
. . . . . G /G % 1400-6447
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%s NPT 1402-0914
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. . . . G 'u/G ¥ 1402-0972
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal
V4 NPT/% NPT 1402-0979
. . . . . G Va/G ¥ 1402-0973
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/%6 NPT 1402-0980
. . . . G V4/G ¥ 1400-6448
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal
Vs NPT/¥s NPT 1402-0915
. . . . . G Va/G ¥ 1400-6449
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal nierdzewna
V4 NPT/% NPT 1402-0916
. . . . G V4/G ¥ 1402-0974
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal
Vs NPT/%s NPT 1402-0981
. . . . . G /G ¥ 1402-0975
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal nierdzewna
V4 NPT/% NPT 1402-0982

1 dla pofozenia bezpieczenstwa z ,trzpieniem sitownika wcigganym do wewngtrz”:
w przypadku napowietrzania gérnej komory membrany

Tabela 5-7: Montaz na jarzmie/kolumnie!) spetniajgcych wymogi NAMUR zgodhie z nor-
mq IEC 60534-6

Skok w mm | Dzwignia | Do sitownika Nr katalogowy
75 s Sitownik typu 3271-5 z membrang o powierzchni 60/120 cm? na mikro 1402-0478
zaworze typu 3510
Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271 z membrang
2) -
od §do 50 M o powierzchni od 120 cm? do 750 cm? 1400-7454
od 14 do Sitowniki innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1000
100 b |om?i1400-60 cm2 1400-7455
R - - o >
Sitownik typu 3271 o powierzchni 1400-120 i 2800 cm? przy skoku 30 1400-7466
mm/60 mm?3
30 Iub 60 L Katownik montazowy dla sitownikéw skokowych firm Emerson i Masone-
v ilan; dodatkowo wymagany odpowiedni dla skoku zestaw montazowy 1400-6771
zgodnie z IEC 60534-6, wybér zgodnie z opisem w wierszach powyzej.
Sitownik typu 25/50 firmy Valtek 1400-9554
od 40 do Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271, wykonania
200 XL 1400-120'§ 2800 cm? o skoku 120 mm 1400-7456
Wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
G 1400-7461
Plytk i
yika prylaczeniowa Ve NPT 14007462
GV 1400-7458
Uchwyt manometréw
Va NPT 1400-7459
stal nierdzew- 1402-1637
na/mosigdz
Zestaw montazowy manometréw do cisnienia do maks. 6 baréw stal nierdzew- 1402-1638
na/stal nie-
rdzewna
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Montaz

1)
2)

Srednica kolumny: 20 mm do 35 mm
Dzwignia M (dostarczana razem z ustawnikiem pozycyjnym) jest na nim zamontowana

szt.) 0300-1162 i $ruba z them stozkowym ptaskim (2 szt.) 8330-0919.

Tabela 5-8: Montaz zgodhie z przepisami VDI/VDE 3847-1

Z umieszczonym z boku nastawnikiem recznym typu 3273 o skoku nominalnym 120 mm dodatkowy kagtownik (1

Elementy montazowe Nr katalogowy
Przejsciéwka inferfejsu zgodnego z VDI/VDE 3847 1402-0257
. 15O 228/1-G V4 1402-0268
aluminium
Ptytka przylqczeniowa, kompletna z przytgczem do wentylacii Va=18 NPT 1402-0269
komory sprezyn stal nie- 1ISO 228/1-G Va 1402-0270
rdzewna Y4~18 NPT 1402-0271
Zestaw do montazu na sifownikach firmy SAMSON typu 3277 z membrang o powierzchni od 1402-0868
175 do 750 cm?
Zestaw do montazu na sitownikach firmy SAMSON typu 3271 lub na sifownikach innych producen- |  1402-0869
tow
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku do 100 mm 1402-0177
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku od 100 mm do 200 mm (tylko sitowniki 1402-0178
firmy SAMSON typu3271)
Tabela 5-9: Montaz zgodhie z przepisami VDI/VDE 3847-2
Oznaczenie Nr katalogowy
Blok montazowy dla napedéw obrotowych PFEIFFER BR 31a Wydanie 2020+
z plytq zaslepiajqcq inferfejs zaworu elektromagnetycznego 1402-1645
I?Iementy monta- | phyty zaglepiajqca inferfejs zaworu elektromagnetycznego (pojedyncza) 1402-1290
zowe Kqtownik montazowy dla typu 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Katownik montazowy dla typu 3730 i typu 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Wyposazenie Dostosowanie watu AA1 1402-1617
dodatkowe Dostosowanie watu AA2 1402-1616
sitownika Dostosowanie watu AA4 1402-1888
Tabela 5-10: Montaz na sifownikach obrotowych
Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010), powierzchnia sifownika odpowiednio do po-
ziomu mocowania 1.
Wielko$¢ od AAT do AA4, kgtownik ze stali CrNiMo 1400-7448
Wielkos¢ od AAT do AA4, wykonanie cigzkie 1400-9244
Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9542
Powierzchnia konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wykonanie cigzkie 1400-9526
Montaz na sitownikach obrotowych o kqcie obrotu do 180°, poziom mocowania 2 i]]i%%-8988]357
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz na sitownikach SAMSON typu 3278 o powierzchni 160/320 cm?, wykonanie z kgtowni-
- . . 1400-7614
kiem ze stali CrNiMo
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm? i sitownikach firmy VE- 1400-9245
TEC typu S160, R i M, wykonanie ciezkie
. . . . . . .. . . 1400-5891
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i sitownikach firmy VE- :
TEC typu S320, wykonanie cigzkie 1400-9526
Montaz na sitownikach Camflex Il 1400-9120
G Vs 1400-7461
Phytk i
yka praylaczeniowa Va NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Wyposaze-  Uchwyt manometréw ;
nie dodat- Va NPT 1400-7459
kowe stal rnerdzewna/ 1402-1637
L mosiqdz
Zestaw montazowy manometréw do cisnienia do maks. 6 baréw -
stal nierdzewna/
. 1402-1638
stal nierdzewna
Tabela 5-11: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia
Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr kc:u;llogo-
Szablony do montazu czujnika potozenia na starszych elementach montazowych 1060-0784
Elementy montazowe dla sifownika z membrang o powierzchni 120 cm?2 1400-7472
plytka przylgczeniowa (9, stara) dla si- G 8 1400-6820
Montaz zintegro- | townika typu 3277-5x0000x.00 Ve NPT 1400-6821
wany Plytka przylaczeniowa (nowa) dla sitownika typu 3277-5xx00xx.01 (nowy) ) 1400-6823
Elementy montazowe dla sifownikéw z membrang o powierzchni 175 cm?, 240 1400-7471
cm?, 350 cm?, 355 cm?i 750 cm?
Montaz zgodnie | Elementy montazowe dla montazu na jarzmie spetniajgcym zalecenia NAMUR 1400-7468
z NAMUR z zastosowaniem dzwigni L i XL
Montaz na mikro- . . . . .
zaworze lypu Elementy montazowe dla sitownika typu 3271 z membrang o powierzchni 1400-7469
60 cm?
3510
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr kc\:fl;logo-
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845 (wrzesien 2010), szczegétowe informacje
patrz rozdz. ,Budowa i sposéb dziatania”.
Sitownik odpowiedni dla poziomu mocowania 1
Wielkos¢ od AAT do AA4 z zabierakiem i kotem posredniczg-
cym, wykonanie z kqtownikiem ze stali CrNiMo 1400-7473
o Wielko$¢ od AAT do AA4, wykonanie ciezkie 1400-9384
Montaz na sitow-
nikach obrofo- Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9992
wych Powierzchnia konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wyko- :
nanie ciezkie 1400-9974
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm2/VETEC typu S160 i ty-
BN 1400-9385
pu R, wykonanie ciezkie
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i VETEC typu $320, wyko- ]400;589]
nanie cigzkie 1400-9974
G 1400-7461
Phytk i 6
yika przylqczeniowa (6) V4 NPT 1400-7462
Wyposazenie Uch irow (7 GV 1400-7458
dodatkowe chwyt manomefréw (7) Va NPT 1400-7459
ustawni.kc Zestaw montazowy manometréw do ci- stal nierdzewna/mosiqdz 1402-1637
pozycyinege $nienia do maks. 6 baréw stal nierdzewna/stal nierdzewna 1402-1638
Konsola do montazu nasciennego (wskazéwka: poniewaz whasciwosci podtoza
s . A . 0309-0184
sq rézne, elementy mocujgce muszq by¢ dostarczone we wiasnym zakresie).

" w nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przytaczeniowe, nowych i starych ptytek nie
mozna stosowad zamiennie.
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6 Obsluga

Przycisk obrotowy ®

Przycisk obrotowy znajduje sie pod przed-

nig pokrywq ustawnika pozycyjnego. Za po-

mocgq przycisku obrotowego obstuguie sie

ustawnik pozycyjny w miejscu jego zamon-

towania:

obrét przycisku ®. wybér kodéw i wartosci

przyciéniecie przycisku @ zatwierdzenie
wyboru

Przelgcznik suwakowy
AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

- Jezeli wzrost cisnienia nastawczego po-
woduije otwieranie zaworu, wéwczas re-
alizowana jest funkcja AIR TO OPEN.

— Jezeli wzrost ciénienia nastawczego po-
woduje zamykanie zaworu, wéwczas re-

alizowana jest funkcja AIR TO CLOSE.

Obstuga

Cisnieniem nastawczym jest ci$nienie pneu-
matyczne na wyjéciu z ustawnika pozycyjne-
go doprowadzane do sitownika.

Diawik przeptywu Q

Dtawik przeptywu stuzy do dostosowania
ilosci dostarczanego powietrza do wielkosci
sitownika. Mozliwe sq dwie state nastawy
zalezne od sposobu doprowadzenia powie-
trza do sitownika:

- dla sitownikéw z membrang o po-
wierzchni mniejszej niz 240 cm? i przy
przytaczu bocznym cisnienia sterujgcego
(ustawnik typu 3271-5) -> wybra¢ MIN
SIDE,

- dla sitownikéw z przytgczem w tylnej
czesci urzadzenia (ustawniki typu 3277-
5) -> wybraé MIN BACK,

- dla sitownikéw z membrang o po-
wierzchni 240 cm? i wiekszej wybraé

Przycisk inicjalizacji

Nasadka i przycisk

Choragiewka sterujgca wytqcznika szczelinowego

Interfejs SSP

LINI
O
SAVNLDV
JAIVA
NOUNYD

h2 G 88

20 Q0
¥ A%

o £ S

- Przetqcznik funkcii
AIR TO OPEN/AIR
TO CLOSE

I Dtawik przeptywu

| Przycisk obrotowy

Rys.d 6-1: Elementy obstugi
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Obstuga

MAX SIDE przy bocznym przytgczu
i MAX BACK z przylgczem w tylnej cze-

$ci ustawnika.

Wskazniki na wyswietlaczu

Na wyswietlaczu LCD wyswietlane sq sym-
bole kodéw, parametréw i funkji.

Tryby pracy

- Tryb reczny 7
Ustawnik pozycyjny reaguje na wartoéé
zadang wprowadzong recznie (kod 1),
a nie na sygnat mA.

Symbol 7 miga: nie przeprowadzono
inicjalizacji ustawnika pozycyjnego.
Mozliwa tylko praca odpowiednio do
wartosci zadanej wprowadzonej recznie

(kod 1).

- Praca w trybie automatycznym C
Ustawnik pozycyjny pracuje w trybie re-
gulacyjnym i reaguje na sygnat mA.

- Praca w trybie SAFE S
Ustawnik pozycyjny odpowietrza wyj-
$cie. Zawdr jest przestawiany w mecha-
niczne potozenie bezpieczenstwa.

Wskaznik segmentowy

Podczas pracy w trybie recznym 2 i auto-
matycznym G wskaznik segmentowy wska-
zuje wartoé¢ odchylenia regulacii wraz

z poprzedzajgcym jg znakiem. 1% odchyle-
nia regulacji wskazywany jest przez jeden
segment wskaznika.

Jezeli nie przeprowadzono inicjalizacji
ustawnika pozycyinego (symbol 2), wéw-
czas wskaznik segmentowy wskazuje poto-
zenie dzwigni w stopniach kqgtowych w sto-
sunku do osi $rodkowej. Jeden segment

wskaznika odpowiada okoto 5° kqta obrotu.
Jezeli przekroczony zostanie dopuszczalny
kgt obrotu, wéwczas miga pigty segment
(wskazywana wartosé > 30°). Nalezy
sprawdzi¢ potozenie dzwigni i trzpienia.

Komunikaty o stanie

— Awaria I|

-/ Wymagany/zalecany przeglad kon-
serwacyjny

-/ miga: poza specyfikacjq

Te symbole informujg o wystgpieniu btedu.

Kazdemu btedowi mozna przypisaé za po-

mocq klasyfikacji stanéw komunikat ,brak

komunikatu”, ,zalecana konserwacja”, ,wy-

magana konserwacja” lub ,awaria” (patrz

instrukcja P EB 8389 ,Diagnostyka zawo-

réw EXPERTplus”).

O Aktywacja funkeji konfiguracii
Komunikat informuje o tym, ze kody na liscie
kodéw oznaczone gwiazdkg (*) mogq by¢

konfigurowane, patrz rozdz. ,Uruchamianie
9 p
i konfiguracja”.

6.1

Ustawnik pozycyjny musi by¢ zasilany prqg-
dem o natezeniu przynajmniej 4 mA.

Interfejs szeregowy

Za posrednictwem lokalnego interfejsu sze-
regowego SERIAL-INTERFACE i przejscidwki
interfejsu szeregowego ustawnik pozycyjny
mozna potqczyé bezposrednio z kompute-
rem. Programem obstugowym jest TROVIS-
-VIEW (wersja 4) z zainstalowanym modu-
tem bazy danych 3730-3.

6-2
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Obstuga

Praca w trybie

Awaria/zaklécenie  Trybreczny  regulacyjnym Kod
|
\I : Wskaznik segmentowy
Oznaczenie I & G 8 8 dla odchylenia regulacii
Potozenie I I - lub pofozenia dzwigni
Parametr

l:é |ae.F| &| df‘m_y Jednostki

Wytgeznik krar'\cowy\ b l-' -l l. % Wylcanik kras

Alarm 1 \}I( /_9 //g S\ \I]I | Alqr?;:zznl rancowy
/

Odblokowanie
Konfiguracja

Wymagany przeglad Potozenie bezpieczerstwa aktywne
konserwacyjny
Zalecany przeglad
konserwacyjny
Poza specyfikacjq (symbol miga)

AUO Tryb automatyczny ESHNG Uruchomiona funkcja testowa
cL Sitownik wykonujqcy obrét w prawo
cCL Sitownik wykonujacy obrét w lewo TunE Inicjalizacja w toku
Err Btqd YES tak/aktywny
ESC Przerwanie festy ZP Nastawa punku zerowego
HI warto$é "ix" wieksza od 21,6 mA
10 warto$é "ix" mniejsza od 2,4 mA A7 roanco/roanco
LOW warto$é ,w” za mata .
AN rosngco/malejgco
MAN Nastawa reczna
MAX ﬁAatsyTGIEy zakres C miga Tryb awaryjny, patrz kod 62
No rak/nieaktywny 4 miga Brak inicjalizacji
NOM Skok nominalny . . -
] ) 3 Zawér w mechanicznym potozeniu
Rodzaj zastosowania: zawér

bezpieczeristwa
o/c o dziataniu przetgczanym

(otwérz/zamknij), patrz > EB 8389
OVERLOAD x> 22 mA

RES Reset

RUN Uruchomienie

SAFE Potozenie bezpieczeristwa
SUb Kalibracja zastepcza

Rys.d 6-2: Wyswietlane komunikaty
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Obstuga

6.2 Komunikacja z wykorzy-
staniem protokotu HART®

Ustawnik pozycyjny musi by¢ zasilany prg-
dem o natezeniu przynajmniej 3,6 mA. Mo-
dem FSK nalezy podtgczyé réwnolegle do
petli pradowe;.

Do komunikacji stuzy plik DTM (Device Type
Manager) zgodny ze specyfikacjg 1.2. Za
jego pomocg ustawnik pozycyjny mozna
uruchomi¢, korzystajqc np. z programu
PACTware. Wszystkie parametry urzqdzenia
sq dostepne poprzez DTM i interfejs obstu-
gowy.

W celu uruchomienia i ustawienia nalezy
postepowaé zgodnie z opisem w rozdz.
,Uruchomienie i konfiguracja”; parametry
wymagane dla inferfejsu uzytkownika zna-
lez¢ mozna w liscie kodéw w Dodatku A.

i Informacja
Jezeli w ustawniku pozycyjnym uruchomione
zostaly funkcje wymagajagce dtuzszych obli-
czen lub zapisania w pamieci ulotnej wigk-
szej ilosci danych, wéwczas poprzez plik
DTM wystany zostanie komunikat ,busy”
(urzqdzenie zajete). Komunikat ten nie
oznacza zaktécenia w pracy i mozna go po
prostu skasowac.

Blokada komunikacji z wykorzystaniem
protokotu HART®

Za pomocqg kodu 47 mozna zablokowaé
mozliwo$é zapisywania informaciji poprzez
komunikacje za posrednictwem protokotu

HART®. Blokowanie i odblokowywanie jest
wéwczas mozliwe tylko lokalnie urzqdzeniu.

W nastawie fabrycznej mozliwos¢ zapisy-
wania jest odblokowana.

Blokada obstugi w miejscu zamontowania
urzgdzenia

Za posrednictwem protokotu HART® mozna
blokowaé obstuge na miejscu oraz przycisk
INIT. Wéwczas kod 3 powoduje wyswietla-
nie migajgcego komunikatu ,HART”. Bloka-
de mozna znies¢ tylko za posrednictwem
protokotu HART®. w nastawie fabrycznej
przewidziano swobodng obstuge ustawnika
pozycyjnego w miejscu jego zamontowanid.

6.2.1

Zmienne dynamiczne
protokotu HART®

Specyfikacja protokotu HART® definiuje czte-
ry zmienne dynamiczne, sktadajgce sie

z wartodci i z jednostki. Zmienne te mozna
indywidualnie przypisaé do parametréw
urzgdzenia. Uniwersalne polecenie 3 proto-
kotu HART® (Universal Command #3) odczy-
tuje zmienne dynamiczne z urzqdzenia.
Dzieki temu za pomocq polecenia uniwer-
salnego mozna skopiowaé takze parametry
wprowadzone przez producenta.

W ustawniku typu 3730-3 zmienne dyna-
miczne mozna przyporzqdkowaé za pomo-
cq DD lub programu TROVIS-VIEW [Usta-
wienia > Jednostka robocza] zgodnie z Ta-
bela 6-1.
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Tabela 6-1: Przyporzqdkowanie zmiennych dynamicznych protokotu HART®

Obstuga

Zmienna Opis Jednostka
Zmienna odniesienia Warto$é zadana %
Warto$¢ zadana zaworu Warto$é zadana w zaleznosci od kierunku %
dziatania
Potozenie docelowe Wartoéé zadana odpowiednio do okreslonego %
czasu pracy
Potozenie zaworu Warto$é rzeczywista %
Odchylenie regulacji e Odchylenie regulacji e %
Bezwzgledna catka skoku Bezwzgledna catka skoku -
Stan wejscia binarnego 0 = nieaktywne -
1 = aktywne
255 =—/-
Stan wewn. zaworu 0 = brak sterowania -
elektromagnetycznego/ 1 = sterowanie
wymuszenia odpowietrzenia 2 = nie Zamontowano
Zbiorczy komunikat stanu 0 = brak komunikatu
1 = zalecany przeglad konserwacyiny
2 = wymagany przeglad konserwacyjny
3 = awaria
4 = poza specyfikacjq
7 = kontrola funkiji
Temperatura Temperatura °C
Przeciek Poziom hatasu (nieszczelnosé) dB
EB 8384-3 PL 6-5
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Uruchomienie i konfiguracja

7 Uruchomienie i konfiguracja

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogg by¢ wykonywane wytqgcznie przez specjalistyczny
personel, posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje dla danego zadania.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zaptonu atmosfery wybuchowe;!

= Podczas prac przy ustawniku pozycyjnym w srodowisku zagrozonym wybuchem nalezy
przestrzega¢ normy EN 60079-14, VDE 0165 czesé 1.

= Montaz, eksploatacje i konserwacje ustawnika pozycyjnego nalezy zlecaé tylko osobom,
ktére majg wyksztatcenie, zostaty przeszkolone lub posiadajg uprawnienia do przepro-
wadzania prac na urzqgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowq w instalacjach zagrozo-
nych wybuchem.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dfoni przez ruchome czesci na zaworze!

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas pracy.

= Przed montazem i instalacjq ustawnika pozycyjnego nalezy wytqczyé zawér regulacyjny
poprzez odfgczenie i zablokowanie powietrza zasilajgcego i sygnatu nastawczego.

= Nie umieszczaé w jarzmie zadnych przedmiotéw, przedmioty umieszczone w jarzmie
bedq utrudniaé ruch trzpienia sitownika i grzyba.

Przed uruchomieniem nalezy sie upewni¢, ze spetnione sq nastepujace warunki:
- Ustawnik pozycyjny jest zamontowany zgodnie z przepisami.

— Potgczenia pneumatyczne i elekiryczne zostaty wykonane zgodnie z przepisami.

Informacja wyswietlana po podtgczeniu zasilania elekirycznego:

W4 -1°| Ustawnik pozycyjny, dla kiérego nie przeprowadzono inicjalizacji,
' 1| wyswietla po przewijajgcym sie na wyswietlaczu komunikacie tE-

= = 8 84 StinG symbol komunikatu o awarii "t i migajgcy symbol reki 2. War-

: to$¢ liczbowa informuje w stopniach kqtowych o pofozeniu dzwigni

w stosunku do osi $rodkowe;.

Ustawnik pozycyjny, dla kiérego przeprowadzono inicjalizacje
wyswietla kod 0. Ustawnik pozycyjny pracuje w ostatim
realizowanym trybie.
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Uruchomienie i konfiguracja

W fazie rozruchu ustawnik pozycyjny wykonuije program testowy, podczas kiérego jedno-
czesnie realizuje swoje zadanie automatyzacyijne.

W fazie rozruchowej obstuga ustawnika pozycyjnego w miejscu jego zamontowania jest
nieograniczona, mozliwo$é zapisywania informacii jest ograniczona.

Kolejnos¢ czynnosci podczas uruchamiania:

Czynno$¢ Rozdziat
1. Ustali¢ pofozenie bezpieczenstwa. 7.1
2. Nastawié dtawik przeptywu Q. 7.2
3. Ograniczy¢ ci$nienie nastawcze. 7.3
4. Sprawdzié¢ zakres roboczy ustawnika pozycyjnego. 7.4
5. Przeprowadzi¢ inicjalizacje ustawnika pozycyjnego. 7.5
6. Skonfigurowaé ustawnik pozycji za pomocqg dalszych parametréw. 7.6
7. W przypadku pozycjoneréw z indukcyjnymi wytacznikami kraficowymi: | 7.7
ustawi¢ wytgcznik kraricowy.

7.1 Ustalanie pofozenie bezpieczenstwa

Potozenie zamkniecia (0%) nalezy ustali¢ odpowiednio do typu zaworu i kierunku dziatania
sifownika. Pofozenie zamkniecia ustala sie za pomocg przetgcznika suwakowego AIR TO
OPEN/AIR TO CLOSE:

- Potozenie AIR TO OPEN
Ciénienie nastawcze otwiera zawdér, np. zawér z pofozeniem bezpieczerstwa ,zawér
zamkniety”.
W sifownikach zasilanych dwustronnie zawsze obowigzuje nastawa AIR TO OPEN.

- Polozenie AIR TO CLOSE
Cisnienie nastawcze zamyka zawér, np. zawér z potozeniem bezpieczenstwa ,zawér
otwarty”.

W celu skontrolowania: po prawidtowo przeprowadzonej inicjalizacji na wyswietlaczu
ustawnika pozycyjnego znajdujqcego sie na zaworze w pofozeniu zamknietym powinna
by¢ wyswietlana wartosé 0%, w przypadku zaworu otwartego powinna by¢ wyswietlana
warto$é 100%. Jezeli jest inaczej, przestawi¢ przetgcznik suwakowy i ponownie przeprowa-
dzi¢ inicjalizacje ustawnika pozycyjnego.
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Uruchomienie i konfiguracja

i Informacja

Potozenie przetqcznika jest odczytywane zawsze przed inicjalizacjq. Pézniejsze przestawia-
nie przetgcznika nie ma wplywu na prace ustawnika pozycyjnego.

7.2 Nastawa diawika przeptywu Q

Czas prze-
stawienia
MAX BACK Cisnienie sitownika <1s 21s
( MIN SIDE nasfaw:
cze
MIN BACK Przylqcze boczne MIN SIDE MAX SIDE
MAX SIDE -
Przylacze wtylnei MINBACK | MAXBACK
czesci
* Potozenia posrednie sq niedozwolone.
Rys. 7-1: Dfawik przeplywu Q

Za pomocq dfawika przeptywu Q dostosowuie sie ilo$¢ dostarczanego powietrza do wielko-

sci sitownika:

8. Sifowniki o czasie przestawienia < 1 s, np. sifowniki skokowe z membrang o powierzch-
ni roboczej < 240 cm? wymagaijq zdtawionego przeptywu (,MIN“);

9. W sitownikach o czasie przestawienia = 1 s dtawienie przeptywu nie jest wymagane
(,MAX").

Potozenie dfawika przeptywu Q zalezy w sitownikach firmy SAMSON ponadto od sposobu

prowadzenia powietrza w sifowniku:

Napis ,SIDE”

- dla sitownikéw z bocznym przytgczem cisnienia nastawczego np. typu 3271-5
- dla sitownikéw innych producentéw

Napis ,BACK”
10. dla sitownikéw z tylnym przytaczem ciénienia nastawczego np. typu 3277-5

Ustawnik pozycyjny z opcjonalnym wyjiciem analogowym x: w sitownikach o pojemnosci
powietrza mniejszej niz 1 litr nalezy zawsze wybiera¢ potozenie MIN SIDE.
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Uruchomienie i konfiguracja

O WSKAZOWKA

Nieprawidtowe dziatania z powodu zmiany nastawy uruchomieniowe;!

= Po zmianie pofozenia dfawika ustawnika pozycyjnego, dla ktérego przeprowadzono ini-
cjalizacje, nalezy go ponownie zainicjalizowaé!

7.3 Ograniczenie cisnienia nastawczego
Jezeli maksymalna sita sitownika moze spowodowaé uszkodzenie zaworu, nalezy ograni-
czy¢ ci$nienie nastawcze.

2 W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania (potozenie zamkniete AIR TO OPEN
(AtO) nie wolno aktywowaé funkeiji ograniczenia cisnienia (Nastawa No = standardowa
warto$éé)!

Przed ograniczeniem ciénienia nastawczego nalezy umozliwi¢ konfiguracje ustawnika pozy-
cyjnego.

Aktywacja funkciji konfiguracii:

Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnos$¢, funkcja konfiguracii zo-
stanie wyfgczona.

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi :

: ; | :é: ] Aktywc!f:ic funkeji kon-
sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No). o ELIQU"JCI' .
2. Przycisngé przycisk @), zacznie wiedy mi- v :: (1 N:stawa standardone:
gad kod 3. 5 -
3. Obracaé przycisk &), dopski nie pojawi
sie napis YES.

4. Przycisngé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

(Na wyswietlaczu: $).
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Uruchomienie i konfiguracja

Ograniczenie cisnienia nastawczego:

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi 4 6 Graniczna wartoé ci-
sie kod 16. i $nienia
. . . . Nastawa standardowa:
2. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi- (W] No
; g
gac kod 16. P

3. Obracaé przycisk @ do momentu wyswie-
tlenia zqdanej wartosci granicznej ciénie-
nia (1,4/2,4/3,7 bara).

4. Przycisngé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

7.4 Kontrola zakresu roboczego ustawnika pozycyjnego

Aby skontrolowaé poprawno$é montazu oraz dziatania, nalezy w recznym trybie pracy Z
przejé¢ przez caly zakres roboczy ustawnika pozycyjnego z wartosciq zadang okreslong
dla pracy w trybie recznym.

Wybraé tryb reczny 2

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi Y 0 Tryb pracy

sie kod 0. S '\l\/l;\srf\(lqu standardowa:
2. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi- =V= F{ =\“|

gaé kod 0.
3. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi

sie napis MAN.

4. Przycisngé przycisk @, ustawnik pozycyj-
ny przetqcza sie na prace w trybie recz-
nym
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Uruchomienie i konfiguracja

Sprawdzi¢ zakres roboczy:

1. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi sie | 1 4 n | Wartos¢ zadana ,w”
kod 1. | .I T I'I"_ dla pracy w trybie
. , . . recznym
2. Przycisngé przycisk @, zaczng wiedy mi- e S 54 (wyswietlany jest aktu-
gac kod 1 i symbol 2. : alny kat obrotu)

3. Obracaé przycisk &® do momentu, az
wazrosnie ci$nienie nastawcze, a zawdr re-
gulacyjny zostanie przestawiony w pofoze-
nia kraricowe w celu sprawdzenia zakresu
skoku/kgta obrotu.

Wyswietlany jest kat obrotu dzwigni znaj-
dujgcej sie na tylnej $ciance ustawnika po-
Zycyjnego.

Pozioma dzwignia (potozenie srodkowe)
odpowiada kgtowi obrotu 0°.

Jezeli ustawnik pozycyjny pracuje prawidtowo, to podczas sprawdzania zakresu robocze-
go zewnetrzne segmenty wyséwietlacza segmentowego nie powinny migaé.

Kod 1 mozna opusci¢, przyciskajac przycisk obrotowy ().

Dopuszczalny zakres jest przekroczony, jezeli wyswietlany kat obrotu jest wiekszy niz 30°,
a skrajny lewy lub prawy segment wskaznika miga. Ustawnik pozycyijny jest przestawiany
w potozenie bezpieczeristwa (SAFE).

Po odblokowaniu potozenia bezpieczenstwa (SAFE) — patrz rozdz. ,Eksploatacja”.nalezy
koniecznie sprawdzi¢, czy potozenia dZzwigni trzpienia sq zgodne z danymi przedstawiony-
mi w rozdz. ,Montaz”.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zranienia przez irzpien sifownika wciggany do wewnatrz/wysuwany

na zewngtrz!

= Przed wymiang d#wigni lub zmiang potozenia trzpienia ustawnika pozycyjnego odfq-
czy¢ zasilanie pneumatyczne i elektryczne.
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7.5 Inicjalizacja ustawnika pozycyjnego

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zranienia przez ruchome czesci ustawnika pozycyjnego, sifownika
i zaworu!
= Nie dotykaé i nie blokowa¢ odstonietych, ruchomych czesci!

O WSKAZOWKA

Zaktécenie przebiegu inicjalizacji w wyniku niedopuszczalnego przestawienia sifownika/

zaworu!

= Nie uruchamia¢ inicjalizacji w trakcie trwania procesu technologicznego, inicjalizacje
nalezy przeprowadza¢ tylko przy zamknietych zaworach odcinajgcych!

= Przed rozpoczeciem inicjalizaci sprawdzi¢ maks. dop. cisnienie nastawcze zaworu re-
gulacyjnego! Podczas inicjalizacji ustawnik pozycyjny steruje az do maksymalnego ci-
$nienia powietrza zasilajgcego. w razie potrzeby ograniczyé cisnienie nastawcze, mon-
tujgc przed ustawnikiem pozycyjnym reduktor ci$nienial

i Informacja
Jezeli ustawnik pozycyjny zostanie podfgczony do innego sitownika lub jezeli sytuacja mon-
tazowa ulegnie zmianie, przed ponownq inicjalizacjq nalezy przywrécié ustawienie podsta-
wowe ustawnika pozycyjnego, patrz rozdz. ,Eksploatacja”.

W trakcie inicjalizacji ustawnik pozycyjny dostosowuije sie optymalnie do tarcia i zapotrze-
bowania na cinienie nastawcze zaworu regulacyjnego. Rodzaj i zakres samoczynnego do-
stosowania sie okresla zadany tryb inicjalizacji.

- Zakres maksymalny MAX (zakres standardowy)
Tryb inicjalizacji umozliwiajqcy fatwe uruchomienie zaworéw z dwoma jednoznacznie
mechanicznie ograniczonymi pofozeniami krarcowymi, np. zawory tréjdrogowe (patrz

rozdz. 7.5.1)

- Zakres nominalny NOM
Tryb inicjalizacji przeznaczony dla wszystkich zaworéw przelotowych (patrz
rozdz. 7.5.2)
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Uruchomienie i konfiguracja

- Recznie wybierane potozenie OTWARCIA w trybie MAN
Tryb inicjalizacji przeznaczony wszystkich zaworéw przelotowych, dla ktérych recznie okre-
$lono potozenie otwarcia (patrz rozdz. 7.5.3)

- Kalibracja zastepeza SUb
Do wymiany ustawnika pozycyjnego w trakcie pracy instalacji, tak aby zapewnié jak
najmniejszy wptyw na przebieg procesu (patrz rozdz. 7.5.4).
Aby zagwarantowaé optymalng prace ustawnika pozycyjnego w standardowym trybie pra-
cy, po zamontowaniu ustawnika na zaworze regulacyjnym oraz ustawieniu pofozenia bez-
pieczenstwa i diawika przeptywu wystarczy przycisngé przycisk inicjalizacji (INIT). w tym
celu ustawnik pozycyjny musi pracowaé z nastawami standardowymi, w razie potrzeby
urzgdzenie nalezy zresetowaé (patrz rozdz. ,Eksploatacja”).

i Informacja
Inicjalizacje w toku mozna przerwaé, przyciskajac przycisk obrotowy. Ustawnik pozycyjny
przyjmuje wiedy pofozenie bezpieczeristwa (SAFE) i wyswietlany jest przez 3 sekundy ko-
munikat STOP. Za pomocq kodu 0 mozna ponownie anulowaé potozenie bezpieczeristwa
(patrz rozdz. ,Eksploatacja”).

Czas trwania inicjalizaci zalezy od czasu ; g Komunikaty na wyswie-
przestawienia sitownika. Inicjalizacja moze o Hlaczu zmieniaiq sie.
trwaé kilka minut. - Inicjalizacja w toku.
L ) ) ' ﬂ x Symbol zalezny od wy-
Po udanej inicjalizacji ustawnik przechodzi do branego trybu inicjali-
pracy w trybie regulacji, ktéry sygnalizowany zacji.
jest wyswietleniem symbolu regulacji na G. 3 3
W wypadku wystgpienia zaktécen inicjalizacjo | mmm Wskaznik segmentowy
zostaje przerwana. Blad inicjalizacji jest sy- | E wskazuje postep inicja-
gnalizowany na wyswietlaczu zgodnie z klasy- cun lizoci
fikacjq poprzez zbiorczy komunikat stanu
(patrz rozdz. ,Usterka®). G 0 | Inicjalizacja zakoriczo-
t i || na pomyslnie, ustaw-
e C S nik pozycyjny pracu-
.% | je w trybie automatycz-
nym (G).
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Uruchomienie i konfiguracja

i Informacja
Woprowadzenie nastawy kod 48 - h0 = ,YES” powoduje rozpoczecie po inicjalizaci reje-
stracji charakterystyk referencyjnych niezbednych do diagnozowania zaworu (sygnat na-
stawczy ,y” stacjonarny (d1) i sygnat nastawczy ,y” histerezy (d2)). Faza ta sygnalizowana
jest przez naprzemienne wyswietlanie komunikatéw tESt i d1 lub d2.
Btgd podczas rejestrowania charakterystyk referencyjnych sygnalizowany jest za pomocg
wyswietlanych kodéw 48 - h1 i 81. Charakterystyki referencyjne nie majg zadnego wplywu
na regulacje.

Pofozenie bezpieczeristwa AIR TO CLOSE

Jezeli przetgcznik suwakowy znajduje sie

w potozeniu AIR TO CLOSE, to po pomys|- Warto$é zadana
nej inicjalizacji ustawnik pozycyjny wlgcza | Polozenie bez- | Kierunek Zawér
automatycznie odwrotny kierunek ruchu pleczensis ruchu | Zomknigly  Otwarty
(7N). w ten sposéb powstaje pokazane po S przy przy
prawej stronie przyporzgdkowanie warto- TLZp'e" dlovaf
" ac o a wysuwany 27 0% 100 %
éci zadanej i potozenia zaworu. T o
Uruchomiona zostata funkcja szczelnego AR TO OPEN

kani Trzpien sifowni-
zamykania. i j

a wciggany do 2N 100 % 0%

Wymagana nastawa dla zaworéw tréj- wewngtrz
drogowych: kod 15 (potozenie krarcowe ARTO CLOSE
w>) = 99%

7.5.1 MAX - inicjalizacja dla zakresu maksymalnego

Ustawnik pozycyjny ustala skok/kgt obrotu organu dfawigcego od potozenia zamknietego
do przeciwlegtego potozenia kraricowego i przyjmuje te wartosé skoku/kata obrotu jako za-
kres roboczy od 0% do 100%.

Aktywacja funkcii konfiguracii:
Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnosé, funkcja konfiguracii zo-
stanie wyfgczona.
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Uruchomienie i konfiguracja

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi A 3 Aktywacja funkii
sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No). s IS"F:QUFC'C]: ot
— asrawa sranaaraowa:
2. Przycisngé przycisk @), zacznie wiedy mi- v :,, S No
gad kod 3. P
3. Obracaé przycisk &), dopski nie pojawi
sie napis YES.
4. Przycisngé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.
(Na wyswietlaczu: ).
Wybraé tryb inicjalizacii:
1. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi LA g Nastawa standardowa:
. N MAX
sie kod 6. oo
2. Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi- |~= H x
gaé kod 6. PN
3. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis MAX.

4. Przycisngé przycisk @, aby zatwierdzié
tryb inicjalizacji MAX.
Rozpoczqé inicjalizacje:
= Przycisngé przycisk INIT!
Po zakoriczeniu inicjalizacji wyswietlany jest skok/kat nominalny w %, dostep do kodu 5

(zakres nominalny) pozostaje zablokowany. Parametr poczqtku i korica zakresu skoku/kqta
obrotu (kod 8 i 9) sq wyswietlane réwniez w % i mozna je zmieniaé tylko w %.

W celu wyswietlania wartosci w mm/° nalezy wprowadzié potozenie trzpienia (kod 4).
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Uruchomienie i konfiguracja

Wprowadzi¢ potozenie trzpienia:

1. Obraca¢ przycisk ®, dopéki nie pojawi 4 y | Polozenie trzpienia
sie kod 4. I Eostowa standardowar:
(o)
2. Przycisngé przycisk ®, zacznie whedy mi- 3 Smm
gad kod 4. 5

3. Obracaé przycisk ® w celu dostosowania
potozenia trzpienia na dzwigni odpowied-
nio do montazu.

4. Przycisngé przycisk &® w celu potwierdze-
nia.

Wartosci zakresu nominalnego wyswietla-
ne sg w mm/°.

7.5.2 NOM - inicjalizacja dla zakresu nominalnego

Rzeczywisty skok zaworu moze zostaé zmierzony z duzq doktadnosciq przez skalibrowany
czujnik. w trakcie inicjalizacji ustawnik pozycyjny testuje, czy zawér regulacyjny moze bez-
kolizyjnie pokonaé¢ podany zakres nominalny (skok lub kat). Jezeli tak, to podany zakres no-
minalny jest przejmowany jako zakres roboczy wraz z wartosciami granicznymi poczqtku

i korica skoku/kgta obrotu (kod 8 i 9).

i Informacja

Maksymalna wartosé skoku musi by¢ wigksza niz zadany skok nominalny. w przeciwnym
razie nastgpi przerwanie inicjalizacji (kod bledu 52), poniewaz skok nominalny nie zostanie

osiggniety.

Aktywacja funkii konfiguracii:
Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnos¢, funkcja konfiguracii zo-
stanie wylgczona.
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Uruchomienie i konfiguracja

. Obraca¢ przycisk &), dopski nie pojawi

sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No).
Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gad kod 3.

Obracaé przycisk @), dopski nie pojawi
sie napis YES.

Przycisnqé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

(Na wyswietlaczu: ).

AN
()

M
(B

b

Wprowadzi¢ pofozenie trzpienia i skok nominalny:

1.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 4.

Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gaé kod 4.

Obracaé przycisk & w celu dostosowania
potozenia trzpienia na dzwigni odpowied-
nio do montazu.

Przycisnqé przycisk &® w celu potwierdze-
nia.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 5.

Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gac kod 5.

Obracaé przycisk @ i ustawic skok nomi-
nalny zaworu.

Przycisnqé przycisk &® w celu potwierdze-
nia.

"

Aktywacja funkji
konfiguracii

Nastawa standardowa:
No

Potozenie trzpienia
Nastawa standardowa:

No

Zakres nominalny
(zablokowany, jezeli

kod 4 = No)

7-12
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Uruchomienie i konfiguracja

Wybraé tryb inicjalizacji:

1. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi 4 5 Tryb inicjalizacji

sie kod 6. ZR '\l\/l\f)t(awa standardowar:
2. Przycisngé przycisk @, zacznie whedy mi- =\\= 8 =V=

gaé kod 6. PN
3. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi

sie napis NOM.

4. Przycisngé przycisk @, aby zatwierdzi¢
tryb inicjalizacji NOM.

Rozpoczq¢ inicjalizacje:

= Przycisngé przycisk INIT!
= Po pomyslnej inicjalizacji:
Srawdzié i w razie potrzeby dostosowaé kierunek ruchu (kod 7).

7.5.3 MAN - Inicjalizacja z wybrang recznie pozycjg OTWARCIA

Przed rozpoczeciem inicjalizacji zawér regulacyjny nalezy recznie przestawié w pofozenie
OTWARCIA. Przycisk (@) nalezy obraca¢ matymi ruchami w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara. Zgdane pofozenie zaworu nalezy osiggnaé poprzez réwnomiernie
wzrastajgce cisnienie nastawcze. Ustawnik pozycyiny oblicza na podstawie potozenia AUF
(otwarty) i ZU (zamkniety) réznice skoku/kgta i przejmuje go jako zakres roboczy wraz

z warto$ciami granicznymi poczqtku i korica skoku/kata obrotu (kod 8 i 9).

Aktywacja funkeji konfiguracii:
Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnos¢, funkcja konfiguracii zo-
stanie wylgczona.
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Uruchomienie i konfiguracja

. Obraca¢ przycisk &), dopski nie pojawi

sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No).
Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gad kod 3.

Obracaé przycisk @), dopski nie pojawi
sie napis YES.

Przycisnqé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

(Na wyswietlaczu: ).

Ustawi¢ wstepnie potozenie trzpienia:

1. Obracaé przycisk @, dopdki nie pojawi

sie kod 4.

Przycisnqé przycisk ®, zacznie wiedy mi-
gac kod 4.

Obracaé przycisk ® w celu dostosowania
potozenia trzpienia na dzwigni odpowied-
nio do montazu.

Przycisnqé przycisk ® w celu potwierdze-
nia.

Wybraé tryb inicjalizacii:

1.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 6.

Przycisnqé przycisk @, zacznie whedy mi-
gac kod 6.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis MAN.

Przycisnqé przycisk @, aby zatwierdzié
tryb inicjalizacji MAN.

AN

-<
(I

b

(B

Aktywacija funkeji kon-
figuracji

Nastawa standardowar:
No

Potozenie trzpienia
Nastawa standardowa:

No

Tryb inicjalizacji
Nastawa standardowar:
MAX

7-14
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Uruchomienie i konfiguracja

Wprowadzanie wartosci dla potozenia OTWARCIA:

1. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi L 2 y | Warto$¢ zadana dla

sie kod O | II T m |'| pracy w trybie recznym
’ (wyswietlany jest

2. Przycisngé przycisk @, zacznie whedy mi- = 8 54 aktualny kgt obrotu)
gac kod 0. ’

3. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie napis MAN.

4. Przycisngé przycisk ® w celu potwierdze-
nia.

5. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie kod 1.

6. Przycisnqgé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gac kod 1.

7. Obracaé przycisk &® oz do osiggniecia

zqdanego potozenia zaworu.

8. Przycisngé przycisk ® celu zatwierdzenia
potozenia OTWARCIA.

Rozpoczgé inicjalizacje:

= Przycisngé przycisk INIT!

7.5.4 SUb - kalibracja zastepcza

Kompletna procedura inicjalizacii trwa kilka minut i wymaga kilkukrotnego przestawienia
zaworu w catym zakresie skoku. Podczas kalibracji zastepczej SUb parametry regulacyjne
wyznaczane sq szacunkowo, a nie ustalane w trakcie inicjalizacji, w zwigzku z czym nie
nalezy oczekiwaé duzej dokfadnosci. Jezeli whasciwosci instalacji dopuszczajq takg mozli-
woéé, nalezy zawsze wybieraé inny tryb inicjalizacji.

Kalibracje zastepczq stosuje sie w przypadku wymiany ustawnika pozycyjnego w trakcie re-
alizowanego procesu technologicznego. w tym celu zawér regulacyjny jest zazwyczaj blo-
kowany mechanicznie lub przez zewnetrzny sygnat cisnieniowy w okreslonym potozeniu lub
zatrzymywany pneumatycznie przez sitownik, do ktérego doprowadzony jest zewnetrzny
sygnat ciénienia. Zablokowane potozenie umozliwia dalszg prace instalacji przy takim poto-
Zeniu zaworu.
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Uruchomienie i konfiguracja

Dzigki wprowadzeniu pofozenia zablokowanego (kod 35), kierunku zamykania (kod 34),

potozenia trzpienia (kod 4), zakresu nominalnego (kod 5) i kierunku ruchu (kod 7) ustawnik

pozycyjny moze obliczy¢ konfiguracje ustawnika pozycyjnego.

> Jezeli przeprowadzono juz inicjalizacje wymienionego ustawnika pozycyjnego, to przed
ponowngq inicjalizacjq urzgdzenie nalezy zresetowaé, patrz rozdz. ,Eksploatacja”.

Aktywacja funkeji konfiguracii:

Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnos¢, funkcja konfiguracji zo-

stanie wylqczona.

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi : Aktywacja funkiji kon-

)z 1 A
sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No). o IEIQU';OCI' .
astawa standaraowda:
2. Przycisnqé przycisk @), zacznie wiedy mi- v E = No
gaé kod 3. P
3. Obracaé przycisk &), dopski nie pojawi
sie napis YES.
4. Przycisngé przycisk & w celu potwierdzenia.
(Na wyswietlaczu: ).
Woprowadzi¢ potozenie trzpienia i skok nominalny:
1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi L4 m Pofozenie trzpienia
sie kod 4. N :cstowo standardowa:
(o)
2. Przycisnqé przycisk @, zacznie whedy mi- 3 Smm
gaé kod 4. N
3. Obracaé przycisk &® w celu dostosowania Y § | Zakres nominlny
pofozenia trzpienia na dzwigni odpowied- P2 (zablokowany, jezeli
nio do montazu. I C' M. kod 4 = No)
@B L el
4. Przycisngé przycisk @ w celu potwierdzenia. o

5. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 5.

6. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gaé kod 5.

7. Obracaé przycisk &® i ustawi¢ skok nomi-

nalny zaworu.

8. Przycisngé przycisk &® v celu potwierdzenia.
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Wybraé tryb inicjalizacji:

1.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 6.

Przycisngé¢ przycisk @, zacznie wiedy mi-
gac kod 6.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis SUb.

Przycisngé¢ przycisk @, aby zatwierdzi¢
tryb inicjalizacji SUb.

Wprowadzi¢ kierunek ruchu:

1.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 7.

Uruchomienie i konfiguracja

-

Tryb inicjalizacji
Nastawa standardowa:
MAX

Kierunek ruchu
Nastawa standardowa:
AA

2. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi- 7' 7‘
gac kod 7. N
3. Obracaé przycisk &® i ustawic kierunek ru-
chu (722/2N).
4. Przycisngé przycisk ® w celu potwierdze-
nia.
Wylqgczy¢ funkcje ograniczenia skoku:
1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi 1, 4 11| Ogranicznik scljokj .
siekod 11. 7 Hostowo standardowa:
(o]
2. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi- N
; N
gac kod 11. P
3. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie napis No.
4. Nacisngé przycisk ®, aby wylqczy¢ ogra-
niczenie skoku.
EB 8384-3 PL 7-17



Uruchomienie i konfiguracja

Dokonaé zmiany wartosci granicznej cisnienia i parametréw regulacyjnych:

i Informacja
Nie nalezy zmienia¢ wartosci granicznej cisnienia (kod 16). Parametry regulacyjne KP (kod
17)i TV (kod 18) zmienia¢ tylko wiedy, gdy znane sq nastawy wprowadzone w wymienio-
nym ustawniku pozycyjnym.

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi L, 4 T3 Graniczna wartoé¢ ci-
sie zqdany kod 16/17/18. o SEE
Nastawa standardowar:
2. Przycisnqé przycisk @, kod 16/17/18 mi- =\\=0 No
ga. 5
3. Ol’o'roccé przycisk ®i wprowadzié war- 5 T3] Parametr K,
to$¢ wybranego parametru regulacyjnego. . Nastawa standardowa:
4. Przycisngé przycisk &® w celu potwierdze- a |7
nia. |
©
| féi 19 | Parametfr Ty

Nastawa standardowa:

e 2
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Uruchomienie i konfiguracja

Wprowadzi¢ pofozenie zablokowane i potozenie bezpieczenstwa:

34

1. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie kod 34.

2. Przycisnqé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gac kod 34.

3. Obracaé przycisk & i ustawi¢ kierunek
zamykania (CCL przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara/CL zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara).

4. Przycisngé przycisk &® w celu potwierdze-
nia.

5. Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie kod 35.

6. Przycisnqgé przycisk @, zacznie wiedy mi-
gad kod 35.

7. Przycisnqé przycisk ® i ustawic potozenie
bezpieczenstwa, np. 5 mm (odczytaé na
wskazniku skoku zablokowanego zaworu
lub zmierzy<).

8. Ustawi¢ przetgcznik potozenia bezpieczer-
stwa AIR TO OPEN lub AIR TO CLOSE

ustawi¢ z opisem w rozdz. 7.1.

9. Nastawié¢ dfawik przeptywu Q zgodnie
z rozdz. 7.2.

Rozpoczq¢ inicjalizacje:

= Przycisngé przycisk INIT!
Tryb pracy zmienia sie na MAN.
Wyswietlane jest pofozenie zablokowane.

S 7
|I ,&,
N

rr
Iy I
o

[
(I

Kierunek zamykania
(kierunek obrotu, ktéry
powoduje przestawie-
nie zaworu regulacyj-
nego w potozenie ZA-
MKNIETE; kierunek pa-
trzenia na wyswietlacz
ustawnika pozycyjne-
go); Nastawa standar-

dowa: CCL

Potozenie zablokowane
Nastawa standardowa:
0

Jako ze nie przeprowadzono petnej inicjalizacji, na wyswietlaczu ustawnika pozycyjnego
wyswietlany jest kod btedu 76 (brak funkcji bezpieczenstwa) i ewentualnie kod btedu 57
(obwéd regulacyjny). Komunikaty te nie majg wptywu na gotowosé do pracy ustawnika po-

zycy|nego.
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Uruchomienie i konfiguracja

Anulowanie potozenia zablokowanego i zmiana trybu pracy na prace w trybie automa-
tycznym C (AUTO):

Aby ustawnik pozycyjny mégt ponownie reagowaé na sygnat nastawczy, nalezy anulowaé
potozenie zablokowane i przestawi¢ ustawnik na prace w trybie automatycznym.

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi sie kod 1.
Przycisnqé przycisk @, zaczng wiedy migac kod 1 i symbol 2.

N

Obracaé przycisk & do momentu, az wzrosnie ciénienie sterujgce w ustawniku pozy-
cyjnym, a zawér zostanie nieco podniesiony z potozenia zablokowanego.

©

Przycisnqé przycisk ®, aby anulowaé potozenie zablokowane.
Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi sie kod 0.

Przycisnqé przycisk &®, zacznie wiedy migaé kod 0.

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi sie napis AUO.

© N o 0 A~

Przycisnqé przycisk &® w celu potwierdzenia. Ustawnik pozycyiny przefqcza sie na
prace w trybie automatycznym. Wyswietlane jest aktualnie potozenie zaworu w %.

= Jezeli w automatycznym trybie pracy ustawnik ma skfonnosé¢ do wpadania w drgania, to
nalezy nieznacznie skorygowaé parametry K; i Ty. Sposéb postepowania jest nastepujq-

cy:
- Ustawi¢ warto$¢ parametru T, (Kod 18) na 4.
- Zmniejszaé warto$é K, (kod 17) do momentu ustabilizowania sie pracy ustawnika
pozycyjnego.
Korekta zera

= Jezeli przebieg procesu technologicznego na to pozwala, wéwczas na zakoriczenie na-
lezy przeprowadzié nastawe zera zgodnie ze wskazéwkami w rozdz. ,Eksploatacja”.

7.6 Ustawianie dalszych parametréw
Na liscie kodéw w Dodatku A zestawiono wszystkie kody wraz z opisem oraz wartosciami
domyslnymi (nastawa fabryczna).

Kody oznaczone gwiazdkq (*) wymagajg odblokowania konfiguracji za pomocg kodu 3
zgodnie z ponizszym opisem.
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, : T Kod 3

Obracaé przycnsk'®', dopéki nie pojawi sie @ 3 Mozlwosé konfiguraci

kod 3; Na wyswietlaczu: No. sablokowana
Przycisngé¢ przycisk @, zacznie wiedy migaé =\\=|’_‘|

kod 3.
Nastawe mozna zmienié w kodzie 3. A 3| Mozliwosci konfiguracii
Obracaé przycisk @, dopdki nie pojawi sie - odblokowana

napis YES. v E -4
Przycisnqé przycisk ®, na wyswietlaczu 9. 5

Mozliwos¢ konfiguracii zostata odblokowa-

na.

Teraz mozna po kolei skonfigurowaé po-
szczegdlne kody:

Obracaé przycisk ®i wybraé zqdany kod.

Przycisnqé przycisk ® w celu uzyskania do-
stepu do kodu. Numer kodu miga.

Obracaé przycisk ®; wybraé nastawe.

Przycisnqé przycisk @® w celu zatwierdzenia
wprowadzonej nastawy.

Jezeli w ciggu 120 s nie zostang wprowadzone zadne dane, mozliwosé konfiguracii zosta-
nie zablokowana i nastgpi powrét do kodu 0.
Przerwanie wprowadzania nastaw parametréw:

Woprowadzanie nastaw mozna przerwaé przed ich zapisaniem w pamieci przyciskajgc
przycisk ®.

Obracaé przycisk @, dopdki nie pojawi sie G v Przedrwaniﬁ wyswietla-
napis ESC. g eanye
Przycisnqé przycisk ® w celu potwierdzenia. c S E
Wprowadzanie parametréw zostaje prze- o

rwane bez zapisywania wczeéniejszych
nastaw w pamieci.
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Uruchomienie i konfiguracja

7.7 Nastawa indukcyjnych wylgcznikéw kraricowych

W wykonaniu z indukcyjnym wytgcznikiem kraricowym na watku ustawnika pozycyjnego
znajduie sie regulowana chorggiewka sterujgca (1) uruchamiajgea wytgeznik szczelinowy (3).
Aby umozliwi¢ eksploatacje indukcyjnego wytqcznika kraricowego, w obwéd pradu wyjscio-
wego nalezy wigczyé¢ odpowiedni wzmacniacz przefqezajqcey (patrz rozdz. ,Montaz”).

Gdy chorqgiewka sterujgca (1) znajduje sie w polu oddziatywania wytgcznika szczelinowe-
go, staje sie on wytgcznikiem wysokoomowym. Gdy chorggiewka sterujgca opusci to pole,
wytqcznik staje sie wytgcznikiem niskoomowym.

Whylqczniki krarcowe sygnalizujg zazwyczaj potozenia kraricowe. Wytgczniki mozna usta-
wi¢ réwniez w taki sposéb, aby sygnalizowaly pofozenia posrednie.

Wymagang funkcje przefaczajqceq, to znaczy czy chorqgiewka w polu wylgcznika ma wig-
czaé czy tez wytqczaé przekaznik, mozna w razie potrzeby nastawi¢ w samym przekazniku.

i Informacja
Indukcyjny wytacznik kraricowy zastgpuje programowy wyltgcznik kraricowy AT o oznacze-
niu zaciskéw +41/-42.
Kazde potozenie przetgczajgce moze byé sygnalizowane przez zanurzenie lub wynurzenie
chorqgiewki sterujgce;.
Drugi programowy wylqcznik kraricowy jest dostepny bez ograniczen, funkcja programowe-
go wylacznika kraricowego A1 jest wytgczona.

Dostosowanie oprogramowania

- Kod 38 (parametr alarmu indukeyjnego ustawiony na YES).

- Indukeyjny wytgcznik kraricowy jest potgczony z zaciskami +41/-42, patrz rozdz. ,Montaz”.
- W momencie wysytki z zaktadu produkcyjnego firmy SAMSON urzqdzenie jest odpo-

wiednio przygotowane.

Nastawa punktu przetgczania:

i Informacja

W trakcie nastawy lub kontroli punkt przetqczenia nalezy ustali¢ w potozeniu srodkowym
(50%).

Aby zagwarantowaé pewne przetgczanie w kazdych warunkach, punkt przetgczania musi
by¢ ustawiony co najmniej 5% przed mechanicznym ograniczeniem ruchu (otwarty - za-

mkniety).
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Dla potozenia ZAMKNIETEGO:

1.
2.

Przeprowadzi¢ inicjalizacje ustawnika pozycyjnego.

Korzystajqc z funkcji MAN, ustawié¢ potozenie 5 % (patrz wskazanie na wyswietlaczu
LCD).

Za pomocq zéttej sruby regulacyinej (2) tak przestawi¢ chorggiewke sterujacq, aby jej
zanurzenie lub wynurzenie powodowato zadziatanie przekaznika.

W celu ustalenia punktu przetgczenia mozna zmierzy¢ napiecie przetgczajgce.

Sposéb dziatania:

— Chorqggiewka sterujgca wynurza sie > zestyk jest zamykany.

- Chorggiewka sterujgca zanurza sie > zestyk jest otwierany.

Dla potozenia OTWARTEGO

1.
2.

Przeprowadzi¢ inicjalizacje ustawnika pozycyjnego.

Korzystajqc z funkcji MAN, ustawié potozenie 95 % (patrz wskazanie na wyswietlaczu
LCD).

Za pomocgq zéttej sruby regulacyine (2) tak przestawi¢ chorggiewke sterujacg (1), aby
zanurzyta sie ona lub wynurzyta w wylgezniku szczelinowym (3).

W celu ustalenia punktu przetgczenia mozna zmierzy¢ napiecie przetgczajqce.

Sposéb dziatania:

- Chorggiewka sterujgca wynurza sie > zestyk jest zamykany.

- Chorqgiewka sterujgca zanurza sie > zestyk jest otwierany.

Rys. 7-2: Nastawa wylqcznika kraricowego

Sruba nastawcza (2)  Chorggiewka (1) sterujgca  Wylgeznik szezelinowy (3)
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Eksploatacja

8 Eksploatacja

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogg by¢ wykonywane wytqgcznie przez specjalistyczny
personel, posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje dla danego zadania.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zaptonu atmosfery wybuchowei!

= Montaz,eksploatacije i konserwacje ustawnika pozycyjnego nalezy zleca¢ tylko osobom,
ktére majg wyksztatcenie, zostaty przeszkolone lub posiadajg uprawnienia do przepro-
wadzania prac na urzqgdzeniach z ochrong przeciwwybuchowq w instalacjach zagrozo-
nych wybuchem.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dfoni przez ruchome czesci na zaworze!

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas pracy.

= Przed montazem i instalacjq ustawnika pozycyjnego nalezy wytqczyé zawér regulacyjny
poprzez odfgczenie i zablokowanie powietrza zasilajgcego i sygnatu nastawczego.

= Nie umieszczaé w jarzmie zadnych przedmiotéw, przedmioty umieszczone w jarzmie
bedq utrudniaé ruch trzpienia sitownika i grzyba.

8.1 Dostosowanie wskazan wyswietlacza

W celu dostosowania wyswietlacza ustawnika pozycyjnego do sposobu jego zamontowania
obraz mozna obréci¢ o 180°. Jezeli obraz jest wyswietlany do géry nogami, nalezy wyko-
naé nastepujgce czynnosci:

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi N4 2 Kierunek odczytu dla
sie kod 2. ZN montazu przytgczy

_ h
2. Przycisngé przycisk ), zacznie wiedy mi- 123y i e
p ] P | .
gaé kod 2.

3. Obréci¢ przycisk @) i ustawi¢ wymagany

. ) Kierunek odczytu
kierunek czytania. w przypadku monfazu
4. Przycisngé przycisk & w celu potwierdze- | przylqczy pneumatycz-
nia. 1 e 3 lﬂ nych po lewej stronie
2 zh
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8.2 Zmiana trybu pracy

8.2.1 Tryb regulacyjny (Tryb automatyczny)

Po przeprowadzonej inicjalizacii standardo- G 0 Praca w trybie automa-
wym trybem pracy ustawnika pozycyjnego jest |\ 0| YEEY™
tryb automatyczny G (AUTO). e C

J.S%

8.2.2 Praca w trybie obslugi recznej

Zmiana trybu pracy na reczny ~ (MAN)

~] Praca w trybie automa-
7=~ | tycznym

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie kod 0.

2. Przycisnqé przycisk &®, na wyswietlaczu:
AUTO miga kod 0.

3. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis MAN.

4. Przycisngé przycisk @, ustawnik pozycyj-
ny przetqczy sie na prace w trybie recz-
nym

=)

-0
c-

Qll m™m Q
cJ

Praca w trybie obstugi

recznej

c2

=<
0

Praca w trybie recznym rozpoczyna sie

z ostatniq wartoscig zadang dla trybu au-
tomatycznego, dzieki czemu zmiana trybu
pracy przebiega ptynnie. Wyswietlane jest
aktualne pofozenie zaworu w %.
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Zmiana wartosci zadanej dla pracy w trybie recznym

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi 4 H
sie kod 1.

2. Przycisngé przycisk @, zacznie whedy mi- e SS%
gac kod 1.

3. Obracaé przycisk ® do momentu, w kté- u
rym wzroénie ci$nienie w ustawniku pozy- 2 !
cyjnym, zawér regulacyjny zareaguije i zo- C
stanie przestawiony w zqgdane potozenie. e J.S%

Po uptywie okofo 120 s bez obstugi ustawnik pozycyjny powraca do kodu O, ale pozostaje
w trybie recznym.

Zmiana trybu pracy na automatyczny G (AUTO)
Obracaé przycisk ®, dopdki nie pojawi sie kod 0.

Przycisngé¢ przycisk &, zacznie wtedy migaé kod 0.
Obracaé przycisk ®, dopdki nie pojawi sie napis AUTO.

A wbd =

Przycisnqé przycisk @, ustawnik przetqczy sie na prace w trybie automatycznym.
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8.2.3 Polozenie bezpieczerstwa (SAFE)

Jezeli zawér ma byé przestawiony w pofozenie bezpieczenstwa okreslone podczas pierw-
szego uruchomienia urzqdzenia (patrz rozdz. ,Uruchomienie i konfiguracja”), nalezy postq-
pi¢ nastepujgco:

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi G 0
sie kod 0.

2. Przycisnqé przycisk &®, na wyswietlaczu: S H F E
aktualny tryb pracy (AUTO lub MAN), kod
0 miga.

3. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis SAFE.

4. Przycisngé przycisk @, na wyswietlaczu:
S.

Zawér jest przestawiany w potozenie bez-
pieczenstwa.

Jezeli przeprowadzono inicjalizacje, na
wyswietlaczu wyswietlone zostanie chwilo-
we pofozenie zaworu wyrazone w %.

Wyijscie z potozenia bezpieczenstwa

Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi sie kod 0.

Przycisnqé przycisk &®, zacznie wiedy migaé kod 0.

Obracaé przycisk ®i wybraé zgdany tryb pracy AUTO lub MAN.
Przycisnqé przycisk &® w celu potwierdzenia.

O A 0N =

Ustawnik pozycyjny przetqcza sie na prace w wybranym trybie.
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8.3 Nastawa punkiu zerowego

W razie niezgodnosci przy zamknigtym potozeniu zaworu, np. w wypadku grzybéw
z uszczelnieniem migkkim, moze by¢ konieczne ponowne przeprowadzenie nastawy zera.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zranienia przez trzpien sitownika wciggany do wewngirz/wysuwany
na zewngtrz!
= Nie dotykaé i nie blokowa¢ trzpienia sifownika!

O WSKAZOWKA

Zaklécenie przebiegu inicjalizacji w wyniku niedopuszczalnego przestawienia trzpienia si-

fownika!

= Nastawe punktu zerowego nalezy przeprowadzaé tylko przy zamknietych zaworach odci-
najgcych, a nie w trakcie procesu technologicznego!

Aby przeprowadzi¢ nastawe punktu zerowego, do ustawnika pozycyjnego nalezy doprowa-
dzi¢ zasilanie pneumatyczne.

Aktywacja funkii konfiguracii:

Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnosé, funkcja konfiguracii zo-
stanie wyfgczona.

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi s 3 Aktywacia funkiji
sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No). ' konfiguracii o
2. Przycisngé przycisk ®, zacznie wiedy mi- \‘/ C C EZSWJWG standardowa:
gaé kod 3. 5 L -
3. Obracaé przycisk &), dopski nie pojawi
sie napis YES.

4. Przycisnqé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

(Na wyswietlaczu: ).
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Nastawa punktu zerowego:

1. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi

G b Tryb inicjalizacji
ol Nastawa standardowar:
’ — MAX
2. Przycisngé przycisk @, zacznie wiedy mi- 7 =-J
gaé kod 6. s

3. Obracaé przycisk ®, dopéki nie pojawi
sie napis ZP.

= Przycisngé przycisk INIT!
Uruchomiona zostaje funkcja nastawy
punktu zerowego, ustawnik pozycyjny
przestawia zawér regulacyiny w potozenie
ZU (zamkniety) i ponownie ustala we-
wnetrzny elektryczny punkt zerowy.

8.4 Resetowanie ustawnika pozycyjnego

Poprzez zresetowanie wszystkie nastawione parametry rozruchowe i diagnostyczne zostang
zastgpione standardowymi nastawami fabrycznymi (patrz lista kodéw w Dodatku).

Aktywacja funkeji konfiguracii:

Jezeli w ciggu 120 sekund nie zostanie wykonania zadna czynnos¢, funkcja konfiguracii zo-
stanie wyfgczona.

1. Obraca¢ przycisk @), dopski nie pojawi :

A 3 Akty.wacicnfunkc]i
sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No). o konfiguracii .
2. Przycisngé przycisk @), zacznie wiedy mi- v :: S E:Stawo standardowe:
gad kod 3. 5
3. Obracaé przycisk &), dopski nie pojawi
sie napis YES.

4. Przycisngé przycisk @ w celu potwierdze-
nia.

(Na wyswietlaczu: $).
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Resetowanie parametréw rozruchowych:

1.

Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie kod 36 na wyswietlaczu: ee—ee—
Przycisnqé przycisk @, zacznie whedy mi-
gac kod 36.

Obracaé przycisk @, dopéki nie pojawi
sie napis Std.

Przycisngé¢ przycisk &® w celu potwierdze-
nia.

Wszystkie parametry rozruchowe i diagno-

styczne zostajq zastgpione nastawami
standardowymi.

G 3
Htd
o

Eksploatacja

Reset

Nastawa standardowa:
No

i Informacja

Za pomocq kodu 36 - diAG mozna zresetowa¢ tylko parametry diagnostyczne (EXPERTplus),
patrz instrukcja B EB 8389, Diagnostyka zaworéw EXPERTplus”.
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9 Usterka

Usterki sygnalizowane sq na wyswietlaczu
przez kody bfedéw. Na liscie w Dodatku

a przedstawiono mozliwe komunikaty o bte-
dach i sposéb postepowania w celu usunie-
cia ich przyczyn.

Kody btedéw sq wyswietlane na wyswietla-
czu joko komunikat zbiorczy odpowienio do
ich zaklasyfikowanego stanu (zalecana/wy-
magana konserwacja: #°., poza specyfika-
cia: migajacy ~°, awaria: "). Jezeli do kodu
btedu przypisano jako klasyfikacje stanu ko-
munikat ,Brak komunikatu", to btad nie jest
uwzgledniany w komunikacie zbiorczym.

Klasyfikacja stanu dla kazdego kodu btedu
zostata wstepnie ustawiona fabrycznie.
Zmiany w klasyfikacji stanéw mozna wpro-
wadzi¢ za pomocg programu TROVIS-VIEW
i parametréw DD. Wiecej informaciji zawie-
ra instrukcja > EB 8389 ,Diagnostyka za-
wordw EXPERTplus”.

Aby zapewnié¢ wiekszq przejrzystosé, sklasy-

fikowane komunikaty grupowane sq do
zbiorczego komunikatu stanu ustawnika po-
zycyjnego zgodnie z zaleceniem NAMUR
NE 107. Rozréznia sie sie nastepujgce ko-
munikaty stanéw urzqdzenia:

- Awaria
Ustawnik nie moze wykonywaé zadania

Usterka

wadzenia przeglgdu konserwacyjnego
lub nadmierne zuzycie. Czas zuzycia
elementéw niebawem uptynie lub upty-
wa szybciej niz przewidywano. w nie-
dtugim czasie konieczne bedzie prze-
prowadzenie konserwacii.

- Wymagany przeglad konserwacyiny
Ustawnik jest w stanie wykonywaé jesz-
cze zadania (w ograniczonym zakresie),
stwierdzono jednak potrzebe przepro-
wadzenia przeglgdu konserwacyjnego
lub nadmierne zuzycie. Czas zuzycia
elementéw niebawem uptynie lub upty-
wa szybciej niz przewidywano. w bar-
dzo niedtugim czasie konieczny bedzie
przeglad konserwacyiny urzqdzenia.

- Poza specyfikacjq
Urzqdzenie pracuje poza warunkami
eksploatacji okreslonymi w specyfikacii.

Jezeli do danego zdarzenia przypisano
,Brak komunikatu”, to zdarzenie to nie wy-
wiera wptywu na komunikat zbiorczy stanu.

Tabela 9-1: Zbiorcze komunikaty stanu po-
kazywane na wyswietlaczu

Komunikat zbiorczy stanu | Wyswietlacz

ustawnika
pozycyjnego

Awaria I|

. - Komunikat teksto-
Kontrola prawidfowosci omunikal fexsio

ze wzgledu na zaktécenia dziatania NIToIo wy, np. TUNE lub
dzeniu lub dzeniach dziatania -
w samym urzqgdzeniu lub urzqdzeniac TEST
dodotkowych lub nie przeprowadzono Zalecany przeglad konser-
jeszcze inicjalizacji. wacyiny/ P
. Wymagany przeglad kon-
- Zalecany przeglad konserwacyjny serwacyjny
Ustawnik jest w stanie wykonywad jesz- -
cze zadania (w ograniczonym zakresie), | Fo% specyfikaciq " miga
stwierdzono jednak potrzebe przepro-
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Usterka

Komunikat o najwyzszym priorytecie okresla
status zbiorczy urzqdzenia.

9.1 Wykrywanie bledéw
i usuwanie ich przyczyn

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zaptonu

atmosfery wybuchowe;!

= Montaz,eksploatacije i konserwacje
ustawnika pozycyjnego nalezy zlecaé
tylko osobom, ktére majq wyksztatcenie,
zostaly przeszkolone lub posiadajg
uprawnienia do przeprowadzania prac
na urzqdzeniach z ochrong przeciwwy-
buchowgq w instalacjach zagrozonych
wybuchem.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dfoni przez

ruchome czesci na zaworze!

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas
pracy.

= Przed montazem i instalacjq ustawnika
pozycyjnego nalezy wylgczyé zawér re-
gulacyjny poprzez odfgczenie i zabloko-
wanie powietrza zasilajgcego i sygnatu
nastawczego.

= Nie umieszczaé w jarzmie zZadnych
przedmiotéw; przedmioty umieszczone
w jarzmie bedq utrudniaé ruch trzpienia
sifownika i grzyba.

Zaktécenia pracy o charakterze ogélnym
wymieniono w Tabela 9-1.

Jezeli ustawnik pozycyjny wykryje bfad, to

mozliwa przyczyna btedu wyswietlana jest

za pomocq kodu o numerze od 49. Na wy-
$wietlaczu pojawia sig wéwczas komuni-

kat ERR.

Przyktad:
S s Przyktad:
— btad potozenia trzpienia
0D
trdre

56 7

= Przyczyny btedéw oraz sposéb postepo-
wania w celu usuniecia ich przyczyny
przedstawiono w Dodatku A.

Wyijscie sygnatéw alarmowych

Komunikat zbiorczy ,Awaria” powoduje
wigczenie opcjonalnego wyjscia sygnatéw
alarmowych.

- Za pomocq kodu 32 takze komunikat
zbiorczy ,Kontrola funkcji” moze wig-
czaé wyjscie sygnatéw awaryijnych.

- Za pomocq kodu 33 takze komunikat
zbiorczy ,Zalecana/wymagana konser-
wacja” i ,Poza specyfikacjq" moze wig-
czaé wyjécie sygnatéw awaryijnych.
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Kasowanie komunikatéw o bedach

1.

Obracaé przycisk @), dopski nie po-
jawi sie kod 3 (Na wyswietlaczu: No).

Usterka

2. Przycisnqé przycisk &), zacznie wiedy
miga¢ kod 3.

3. Obracaé przycisk &), dopski nie po-
jawi sie napis YES.

4. Przycisngé przycisk ® w celu potwier-
dzenia.

(Na wyswietlaczu: ).

5. Obracaé przycisk @, dopéki nie po-
jawi sie kod bfedu przeznaczony do
skasowania.

6. Przycisnqgé przycisk ® w celu skaso-
wania komunikatu o bfedzie.

i Informacja

W przypadku zaktéceri pracy, ktérych nie mozna usungé za pomocg Tabela 9-2 i listy ko-

déw z Dodatku A, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedazowym SAMSON.

Tabela 9-2: Inne bfedy i sposéb postepowania w celu usuniecia ich przyczyn

Opis btedu

Sposéb postepowania

Na wyswietlaczu nie sq
wyswietlane zadne komunikaty

= Sprawdzi¢ potqczenie elekiryczne i zasilanie.
= Ustawnik pozycyjny moze prawidfowo pracowaé tylko
w dopuszczalnym zakresie temperatury (zakres temperatury dla

wyswietlacza wynosi od —=30°C do +65°C).

Sitownik porusza sie za wolno.

= Sprawdzi¢ cisnienie powietrza zasilajgcego.

> Wylqgczyé dtawik programowy.

=> Sprawdzi¢ przekréj orurowanialub pofgczeri $rubowych.
= Sprawdzi¢ konfiguracje elementéw montazowych.

Sitownik porusza sie
w nieprawidtowym kierunku.

= Sprawdzi¢ nastawe charakterystyki.
= Sprawdzi¢ orurowanie.
= Sprawdzi¢ konfiguracje elementéw montazowych.

Duzy przeciek w urzqdzeniu

= Sprawdzi¢ sposéb zamontowania.
> Sprawdzi¢ stan uszczelek w plytkach przytaczeniowych.

EB 8384-3 PL
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Usterka

9.2 Podejmowanie dziatan
w sytuacjach awaryjnych

Przypadek zagrozenia bezpieczenstwa wy-
stepuje z powodu przetwornika i/p lub za-
woru elektromagnetycznego oraz w przy-
padku awarii pneumatycznego zasilania po-
mocniczego. Ustawnik pozycyiny catkowicie
odpowietrza swoje wyjécie pneumatyczne
do atmosfery, a tym samym sitownik pneu-
matyczny. w rezultacie zawér jest przesta-
wiany w potozenie bezpieczeristwa. Potoze-
nie bezpieczenstwa uzaleznione jest od te-
go, czy sprezyny w sitowniku pneumatycz-
nym "zamykajq sie", czy "otwierajq sie".

W przypadku awarii pomocniczego zasila-
nia pneumatycznego, zadziatania opcjonal-
nego zaworu elektiromagnetycznego lub wy-
muszonego odpowietrzenia oraz osiggnie-
cia sygnatu wylgczenia, wszystkie pozostate
funkcje urzgdzenia, w tym diagnostyka oraz
informacije zwrotne dotyczqce potozenia

i stanu, zostajq zachowane z wyjgtkiem re-
gulaciji/sterowania.

%% Rada

Dziatania, ktére nalezy podjgé w przypadku
zaktéceri w pracy zaworu i sifownika, opisa-
no w dokumentacji zaworu lub sifownika.

= Podjecie dziatar w sytuacjach awaryj-
nych nalezy do obowiqzkéw operatora
instalacji.

9-4
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10 Konserwacja urzgdzenia

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogqg
by¢ wykonywane wylgcznie przez specjali-
styczny personel, posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje dla danego zadania.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zapfonu

atmosfery wybuchowe;!

= Montaz, eksploatacje i konserwacje
ustawnika pozycyjnego nalezy zlecaé
tylko osobom, ktére majg wyksztatcenie,
zostaly przeszkolone lub posiadajg
uprawnienia do przeprowadzania prac
na urzgdzeniach z ochrong przeciwwy-
buchowq w instalacjach zagrozonych
wybuchem.

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczeristwo zgniecenia dfoni przez

ruchome czesci trzpienia sitownika i trzpie-

nia grzyba na zaworze!

= Nie dotykaé ruchomych czesci podczas
pracy.

= Przed montazem i instalacjg ustawnika

pozycyjnego nalezy wytqczyé zawér re-

gulacyjny poprzez odfgczenie i zabloko-

wanie powietrza zasilajgcego i sygnatu
nastawczego.

= Nie umieszczaé w jarzmie zadnych
przedmiotéw; przedmioty umieszczone
w jarzmie bedg utrudnia¢ ruch trzpienia
sifownika i grzyba.

Konserwacja urzgdzenia

A\ OSTRZEZENIE

Usuniecie iskrobezpieczeristwa w urzgdze-

niach iskrobezpiecznych!

= Urzgdzenia iskrobezpieczne, ktére majqg
by¢ stosowane w obwodach iskrobez-
piecznych, mogq by¢ podtgczane tylko
do certyfikowanych statecznikéw iskro-
bezpiecznych.

= Nie nalezy ponownie uruchamiaé w ob-
wodach iskrobezpiecznych urzqdzer,
ktére zostaly podfqczone do niecertyfiko-
wanych statecznikéw iskrobezpiecznych.

= Nie nalezy przekraczaé maksymalnych
wartosci elektrycznych okreslonych
w atescie wzoru konstrukcyjnego WE (Ui
lub U0, li lub 10, Pi lub PO, Ci lub CO i Li
lub L0) dla potaczenia iskrobezpiecz-
nych urzqdzen elektrycznych.

Przed wysytkq ustawnik pozycyjny zostat

sprawdzony przez firme SAMSON.

- Wykonywanie nieopisanych czynnosci
konserwacyjnych i przeprowadzanie na-
praw bez uzgodnienia z serwisem po-
sprzedazowym firmy SAMSON powo-
duje utrate gwarancji udzielonej na
urzqdzenie.

- Jako czesci zamienne nalezy stosowaé
wylqgcznie oryginalne czesci firmy SAM-
SON, ktére sq zgodne z pierwotng spe-
cyfikacjq.

Urzgdzenie nie wymaga konserwacji.
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Konserwacja urzgdzenia

10.1 Czyszczenie okienka
pokrywy

Od czasu do czasu moze by¢ konieczne
czyszczenie okienka wziernikowego na po-

krywie.

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie okienka w pokrywie wskutek

niewlasciwego czyszczenia!

Okienko w pokrywie wykonane jest z mate-

riatu Makrolon® (nowe rozwigzanie kon-

strukcyjne) i srodki czyszczqce o dziataniu

sciernym lub zawierajqce rozpuszczalniki

mogq je uszkodzié.

= Nie wycieraé okienka w pokrywie na
sucho.

= Nie stosowa¢ srodkéw czyszczqcych za-
wierajqcych chlor lub alkohol, o dziata-
niv zrgcym, agresywnym lub sciernym.

= Nie stosowac szmatek sciernych, szczo-
tek itp.

10.2 Czyszczenie filtréw z sitami

W przylqczach pneumatycznych Supply

i Output znajdujg sie filtry z sitami

o oczkach wielkosci 100 pm. W razie po-
trzeby wktadki mozna wykrecié i oczyscié.

10.3 Konserwacja reduktoréw
powietrza zasilajgcego

Nalezy mie¢ na uwadze przepisy dotyczqce
konserwacji ewentualnych reduktoréw po-
wietrza zasilajgcego podtgczonych przed
urzgdzeniem.

10.4 Aktualizacja
oprogramowania
sprzetowego

Oprogramowanie sprzetowe zamontowa-
nych ustawnikéw pozycyjnych mozna aktu-
alizowaé, postepujagc w opisany ponizej
sposéb: Aktualizacje mogg przeprowadzaé
wylqcznie osoby wskazane pisemnie. Osoby
te sq wyznaczane przez dziat zapewnienia
jakosci firmy SAMSON i posiadajq przypi-
sany do siebie znak kontroli.

Laptopy i komputery PC podtgczone do na-
piecia sieciowego mozna fqczyé z urzqdze-
niami iskrobezpiecznymi tylko wtedy, gdy

w celu programowania oprogramowania
lub przeprowadzania procedur testowych
zastosowany zostanie izolowany adapter in-
terfejsu USB firmy SAMSON nr katalogowy
1400-9740).

Aktudlizacja oprogramowania poza strefg
zagrozong wybuchem

2 Wymontowaé ustawnik pozycyjny
i przeprowadzi¢ aktualizacje oprogra-
mowania poza strefq zagrozong wybu-
chem.

Aktualizacja oprogramowania ustawnika

pozycyjnego w miejscu jego zamontowania

= Aktualizacja oprogramowania ustawni-
ka pozycyjnego w miejscu jego zamon-
towania jest mozliwa tylko po przedto-
Zeniu zezwolenia pozarowego podpisa-
nego przez operatora instalacji.

10-2
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= Po przeprowadzeniu aktualizacji na ta-
bliczce znamionowe| ustawnika pozycyj-
nego nalezy umiesci¢ informacje o aktu-
alnej wersji oprogramowania sprzetowe-
go (mozna postuzy¢ sie np. naklejkq).

= Aktualizacja musi zostaé potwierdzona
przez autoryzowanego przedstawiciela
firmy SAMSON poprzez znak kontroli
(stempel) na urzqdzeniu.

10.5 Okresowa kontrola
ustawnika pozycyjnego
Firma SAMSON zaleca przeprowadzenie

co najmniej kontroli zgodnie z Tabela 10-1.

Tabela 10-1: Zalecane kontrole

Konserwacja urzgdzenia

Kontrola

Sposoby postepowania w przypadku
negatywnego wyniku kontroli

Sprawdzi¢, czy wyttoczone lub nattoczone na
ustawniku pozycyjnym znaki, naklejki i tabliczki
sq czytelne i kompletne.

Uszkodzone, brakujqce lub wadliwe tabliczki lub
naklejki nalezy niezwtocznie wymieniaé na
nowe.

Oczyscié¢ napisy nieczytelne z powodu
zabrudzenia.

Sprawdzi¢, czy ustawnik pozycyiny i ewentualnie
czujnik przeciekéw sq solidnie zamocowane.

Dokrecié¢ poluzowane $ruby montazowe.

Sprawdzi¢ przytqcza powietrza.

Dokreci¢ poluzowane ztgcza srubowe.

Wymienié nieszczelne przewody i weze
powietrza.

Sprawdzi¢ przewody elekiryczne.

Dokrecié¢ poluzowane dtawiki kablowe.

Upewni¢ sie, ze zyly sq wsuniete w zacisk
i dokreci¢ ewentualne poluzowane $ruby na
zaciskach.

Wymieni¢ uszkodzone przewody na nowe.

Sprawdzi¢ komunikaty o btedach na wyswietlaczu
(rozpoznawalne po symbolach Iy ~).

Usunq¢ btedy, patrz rozdz. ,Usterki”.
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11 Wylgczenie urzgdzenia
z eksploatacji

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogg
by¢ wykonywane wylgcznie przez specjali-
styczny personel, posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje dla danego zadania.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie zycia w przypadku zniesienia

ochrony przeciwwybuchowej!

Jezeli pokrywa obudowy ustawnika pozycyj-

nego jest otwarta, urzqdzenie jest pozba-

wione ochrony przeciwwybuchowej.

= Podczas montazu i instalowania urzg-
dzenia w strefach zagrozonych wybu-
chem przestrzega¢ zaleceri normy EN
60079-14, VDE 0185 czesé 1.

O WSKAZOWKA

Zaktécenie przebiegu procesu technologicz-

nego wskutek przerwania regulacji!

= Ustawnika pozycyjnego nie nalezy mon-
towaé i nie poddawa¢ konserwacji
w trakcie procesu technologicznego, pra-
ce te nalezy zawsze wykonywa¢ przy
zamknietych zaworach odcinajgcych.

Aby wytqczyé ustawnik pozycyiny z eksplo-

atacji w celu wymontowania urzqgdzenia

z instalacji, nalezy wykonaé ponizsze czyn-

nosci.

2> Wylqczyé zawér regulacyjny z eksplo-
atacji, przestrzegajqc zalecer podanych
w dokumentacji zaworu.

Wylqgczenie urzgdzenia z eksploataciji

= Zamkngé i zablokowaé przewéd cisnie-
nia powietrza zasilajgcego do ustawnika
pozycyjnego.

2> Wylgczy¢é i zablokowaé elektryczne za-
silanie pomocnicze.
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12 Demontaz

Czynnosci opisane w tym rozdziale mogqg
by¢ wykonywane wylgcznie przez specjali-
styczny personel, posiadajgcy odpowiednie
kwalifikacje dla danego zadania.

A\ NIEBEZPIECZENISTWO

Zagrozenie dla zycia z powodu zapfonu
atmosfery wybuchowe;!
= Podczas montazu i instalacji urzqdzenia

w strefach zagrozonych wybuchem prze-

strzega¢ zaleceri normy EN 60079-14,
VDE 0165 czesé 1.

= Montaz, eksploatacje i konserwacje
ustawnika pozycyjnego nalezy zlecaé
tylko osobom, ktére majg wyksztatcenie,
zostaly przeszkolone lub posiadajg
uprawnienia do przeprowadzania prac
na urzgdzeniach z ochrong przeciwwy-
buchowq w instalacjach zagrozonych
wybuchem.

2> Wylqgczyé ustawnik pozycyiny z eksplo-
atacji, patrz rozdz. ,Wylqczenie urzg-
dzenia z eksploatacii”.

> Odfgczy¢ kable elektrycznego zasilania
pomocniczego i usungé je z ustawnika
pozycyjnego.

= Odkreci¢ potgczenia $rubowe na ztg-
czach Output 38 i Supply 9 ustawnika
pozycyjnego.

2 W celu zdemontowania ustawnika pozy-

cyjnego odkrecié trzy $ruby mocujqce.

Demontaz
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13 Naprawa

Jezeli ustawnik pozycyjny jest niesprawny,
nalezy go naprawi¢ lub wymieni¢.

O WSKAZOWKA

Uszkodzenie ustawnika pozycyjnego w wy-

niku niewlasciwie przeprowadzonych prac

konserwacyjnych i napraw!

= Nie wykonywa¢ samodzielnie prac kon-
serwacyjnych ani napraw.

= W sprawie konserwacji i naprawy urzq-
dzenia nalezy skontaktowaé sie z serwi-
sem posprzedazowym firmy SAMSON.

13.1 Naprawa urzgdzen
z ochrong
przeciwwybuchowq

Jezeli naprawiana jest czesé urzqdzenia, od
ktérej zalezy ochrona przeciwwybuchowa,
to mozna je ponownie uruchomié dopiero
wtedy, gdy rzeczoznawca sprawdzi je pod
wzgledem zgodnosci z przepisami ochrony
przeciwwybuchowej, wystawi stosowne za-
$wiadczenie lub zaopatrzy urzqdzenie we
wlasny znak kontroli. Mozna zrezygnowaé
z kontroli przez rzeczoznawce, jezeli produ-
cent przed ponownym uruchomieniem pod-
da urzgdzenie kontroli i w przypadku jej po-
myslnego wyniku opatrzy urzqdzenie odpo-
wiednim znakiem.

Elementy odpowiedzialne za ochrone prze-
ciwwybuchowg wolno wymieniaé tylko na
oryginalne elementy producenta poddane
indywidualnej kontroli.

Naprawa

Urzqdzenia, ktéry juz byly stosowane

w strefach zagrozonych wybuchem i ktére
w przysztosci majq by¢ stosowane w stre-
fach zagrozonych wybuchem, podlegaija
przepisom dotyczgcym naprawianych urzg-
dzen. Przed zamontowaniem w strefach za-
grozonych wybuchem trzeba je poddaé ba-
daniu zgodnie z warunkami obowigzujqcy-
mi dla ,Naprawy urzqdzen w wariancie

z ochrong przeciwwybuchowq (Ex)".

W odhniesieniu do napraw urzqdzen

z ochrong przeciwwybuchowq obowigzuje
norma EN 60079-19.

13.2 Wysylanie urzqdzen
do firmy SAMSON

Uszkodzone urzgdzenia mozna wystaé do
naprawy do firmy SAMSON.

Wysyltajgc urzgdzenie do firmy SAMSON,

nalezy postepowaé w nastepujacy sposéb:

1. Wytgczy¢ ustawnik pozycyjny z eksplo-
atacji, patrz rozdz. ,Wyltqczenie urzg-
dzenia z eksploatacii”.

2. Zdemontowaé ustawnik pozycyjny, patrz
rozdz. ,Demontaz”.

3. Postepowaé zgodnie z opisem na stronie
zwrotdéw w witrynie internetowej, patrz
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service > Retouren
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14 Utylizacja

Firma SAMSON jest
producentem zarejestrowanym
w Niemczech w organizacii
stiftung elektro-altgerdite register
(stiftung ear), Nr rej. WEEE: DE
62194439

= Podczas utylizacji urzgdzenia przestrze-
ga¢ do przepiséw miejscowych, krajo-
wych i miedzynarodowych.

= Nie wyrzuca¢ zadnych czeéci, smaréw
i niebezpiecznych materiatéw jako od-
padéw komunalnych.

%} Rada

Na zyczenie klienta firma SAMSON moze
Zleci¢ firmie zewnetrznej roztozenie urzqg-
dzenia na czesci i recykling.

Utylizacja
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15 Certyfikaty

Na nastepnej stronie dostepny jest

nastepujqcy certyfikat:

— Deklaracja zgodnosci UE dla
typu 3730-3

- Deklaracja zgodnosci UE dla
typu 3730-31

— Deklaracja zgodnosci UE dla
typu 3730-35

- Deklaracja zgodnosci UE dla
typu 3730-38

— Deklaracja zgodnosci UE dla
typu 3730-39

- Certyfikat EAC dla typu 3730-3

— ATEX: unijny atest wzoru
konstrukeyjnego dla typu 3730-31
i typu 3730-35

- ATEX: deklaracja zgodnosci dla
typu 3730-38

— ATEX: unijny atest wzoru
konstrukcyjnego dla typu 3730-39

— |ECEx: certyfikat zgodnosci IECEx dla
typu 3730-31, typu 3730-35
i typu 3730-38

- EAC (GOST): certyfikat dla
fypu 3730-38

Wydrukowane certyfikaty przedstawiajq
stan na moment oddania do druku.
Najnowsze certyfikaty sq dostepne

w Infernecie na stronie internetowe;|
produktu: P www.samsongroup.com >
Produkte & Anwendungen > Produktselektor
> Anbaugerdte > 3730- 3

Certyfikaty
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SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Typel/Type 3730-3...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EV +A1:2011, EN 61326-1:2013
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrae 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, Bege AZOP R " G

ce_3730-3_de_en fro_rev07.pdf

d Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qi i 1g/Head of Quality i i {ead of Di t/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwi isation/De O ization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-31..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 02 ATEX 2174 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 02 ATEX 2174 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 02 ATEX 2174 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 94/9/EC (to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (from 2016-04-20)  EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv b, Bege AYOR=R 7 G

ce 373031 de en fra_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssit 1g/Head of Quality i H{ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Er isati [¢] {
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismlillerstraRe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-35..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 02 ATEX 2174 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 02 ATEX 2174 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 02 ATEX 2174 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012/A11:2013,
EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

_ SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, g ATOR=R Y

ce 3730-35_de_en fra_ira_rev07.pdi

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality er i i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwickl isati o] izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

15-4 EB 8384-3 PL



SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-38..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2180 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2180 X issued by/
établi selon le certificat CE d'essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2180 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2009, EN 60079-15:2010,
EN 60079-31:2009

Explosion Protection 2014/34/EU (from 2016-04-20) £ ggg;g:%%f@gﬁgg&g_m 2014

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 94/9/EC (to 2016-04-19)

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:
- SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main / Germany

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv . g AYOR N7 G

ce 3730-38_de_en_fra_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-3 PL 15-5



SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-39..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2211 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2211 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2211 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/E0 +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2009, EN 60079-1:2007,
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, g AZORR " G

ce 3730-39_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality T i iter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwickl isation/ Of izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

15-6 EB 8384-3 PL
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. PB Bruunuhunlg und Berlin
Mationales Metrologieinstitut

o) EU-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)
(2) Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive A pt - Directive 2014/34/EU
(3) EU-Type Examination Certificate Number:
PTB 02 ATEX 2174 Issue: 2
(4)  Product: HART capable positioner Typ 3730-31..., 3730-35...
(5) Manufacturer; SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: Weismllerstralle 3, 50314 Frankfurt, Germany

(7)  This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this cerlificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundi It, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies
that this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to
the design and construction of products intended for use in pc ially explosive atmosp , given in
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 16-26233.
(9)  Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

(10) Ifthe sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

(11) Thls EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the
manufac{unng process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

(12) The marking of the product shall include the following:
@ I12G ExiallC T6..T4 Gb resp. ExialllC T80°C Db or
12D ExtbIIIC T80 °C Db
Konformitétsbewertys pUp-Sektor Explosionsschutz Braunschweig, February 14, 2017

ZSEx001e ¢

sheet 1/7
EUType ; Cartifk without signat d afficial stamp shall not be valid. Th may b
only withaut alb Exdracts or h to approval by the Physikali
In case ofdhpuhe \m German bext shall prevail,
Physi i * Bund 100 « 38116 5 Y

15-8 EB 8384-3 PL



. m Bruurlaehmlg und Berlin
Nationales Metrologiginstitut

(13) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

(15) Description of Product

The HART capable positioner type 3730-31.. and 3730-35.. is a communication capable, single
respectively double operating postitioner for the attachment to all common lift or slewing-motion
actuators. It is intended to assign the valve position to an actuating signal. The communication
is carried out by using SSP and HART protcols. As a pneumatic auxiliary power non-
combustible media are used.

The operation takes place inside or outside hazardous areas.

In the future the HART capable positioner type 3730-31.. and 3730-35.. may also be
manufactured and operated according to the test documents listed in the test report.

Thermal and electrical maximum values:

Type 3730-31...:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class| Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C...60°C
nc TS -66°C ... 70°C
T4 -55°C ...80°C
mnc Not applicable -55°C ...80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient temperature,
maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units with limit contacts
(terminals 41/42), reference is made to the following table:

Permissible range of the
Temperature class ambient temperature lof P
T6 -56°C .. 45°C
T5 -55°C ... 60°C 52 mA / 169 mW
T4 -55°C .. 75°C
T6 -55°C ... 80°C
T5 -56°C...80°C 25 mA / 64 mW
T4 -55°C..80°C
sheet 2/7
EU-Type Certifs withoul signature and official stamp shall not be valid. The cerificates may be circulated
only without alleration. Extracts or alterations are subject to approval by the F
In case of dispute, the German text shall prevail.
F isch-Techni . 100 » 38116 Braunschweig « GERMANY

EB 8384-3 PL 15-9



Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut
SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Depending on the variant of the positioner type 3730-31... the different connection possibilities lead to
the following electrical values.

Signal gircuit ..ol type of protection Intrinsic Safety Ex ia lICAIIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:
= 28 V
i =115 mA
= 1 W
L; negligibly low
Ci= 35 nF

Position iINdICator ..., type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U= 28 V

i =115 mA
P 1 W

L negligibly low
Ci= 53nF

Structure-borne sound sensor.. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/NIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U= 30 Vv
I, =100 mA

L; negligibly low
Ci= b53nF

BINBTY SO0k s mssonnsascuismmisma i type of protection Infrinsic Safety Ex ia ICAIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

= 30 V
l, =100 mA
P, =250 mw
L; negligibly low
Ci= 563nF

sheet 3/7

EL-Type Examination Certificates without signalure and official stamp shall not be vakd. The certificates may be circulated
only withaut Extracts or ions are subject to approval by the
In case of dispute, the German text shall prevail,

F i . 100 + 33116 Braunschweig * GERMANY

15-10
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. P-I-B Brnunnhmlg und Berlin
Nationales Metrologiginstitut
SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Limit contacts, software .......................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/AIIC
(terminals 41/42, 51/52) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

L. negligibly low
Ci= 53nF

Limit contact, inductive .............cccerevennnens type of protection Infrinsic Safety Ex ia IICNIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

16 V
52 mA
169  mw

100 pH
Ci= 60 nF

-
n

resp.

18 V
25 mA
84 mwW

100 uH
60 nF

U;

nonou

T

or
nn

Forced venting...................... type of pr ion Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U= 28 V

i =115 mA
P; 17 W

L negligibly low
Ci= 53nF

nwonoun

sheet 4/7

EU-Type C without and official stamp shall not be valid. The certificales may be circulated
only without alteration. Extracts or are subject to approval by the F
In case of dispute, the German text shall pravail.

Technische B . 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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Bund stalt
Bmunschmlg und Berlin
Naticnales Metrologieinstitut
SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Fault signal output ...........cccoueeveenererinnnens type of protection Intrinsic Safaty Ex ia ICNIC
(terminals 83/84) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U; 20 V

l; 60 mA
P =250 mw

L, negligibly low
Ci= 53nF

Serial Interface » type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IIC
(Programming socket)

Maximum values:

U= 788V

lo = 61.8 mA

P.=120 mwW

linear characteristic

L= 10 mH

Co= 065 pF

resp.

only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:

U 16 V
li 25 mA
Pi= 64 mW

Li negligibly low
C, negligibly low

wonn

External position sensor .........ccccceenen.. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IICNIIC
(Analog-PCB, pins p9, p10, p11)
Maximum values:
U,= 788V
lb = 61 mA
P,=120 mwW
linear characteristic
L= 10 mH
Co,= 0.66 pF
L =370 pH
Ci=730 nF

resp.
sheet 5/7

EU-Type Cenlifi without si and official stamp shall not be valid. The cartificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the
In case of dispute, the German text uhall prevail.

T . 100 * 38116 Braunschweig » GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

External position sensor with type 3712 _.type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC/IIC

(terminals VREF, WIPER, GND, GND)

When intrinsically safe circuits are interconnected the rules for the interconnection of intrinsically

Maximum values:

U,= 788V

le = 61 mA
P,=120 mwW
linear characteristic
Le= 10 mH
Co= 0.66 pF

L =370 pH
Ci=730 nF

safe circuits shall be observed.

i 30-35...:
The permissible range of the ambient temperature for dust group IIIC is between
=55 °C ... 80 °C.
Signal circuit ....Rated Voltage: 28V
(Terminals 11/12)...... ...Nominal signal: 4 ... 20 mA
Position indicator ....Rated Voltage: 8V
(Terminals 31/32) ....Output signal: 4..20mA
Sensor connection (Leakage-Sensor).............. Rated Voltage: 0V
(Terminals 31/32) ....inner capacitance 1.4 nF
Binary input... Rated Voltage: Vv
(Terminal 31!32) ....Mominal signal: 6..30vVDC
Limit contact, inductive . Rated Voltage: 16V
(Terminals 41/42).............ccoco.... ...Nominal signal: 8V DC, 8mA
Limit contacts, software Rated Voltage: 20V
(Terminals 41/42)........ccoevvvviciniienrineneiniiens Mominal signal: 8VDC, 8mA
Forced venting . Rated Voltage: 28V
(Terminals BAB2)..........ccovveviiivreieiee s Nominal signal: 6..24VDC
Fault signal output .... ....Rated Voltage: 20V
(Terminals 83/84) ....Nominal signal: 8V DC, 8 mA
sheet 6/7
EU-Type without and official stamg shall not be valid. The cerlificates may ba circulated
only without nlsnalion Extracts or alteralions are subject to approval by the
In case of dispute, the German text shall prevail.
* Bundesallee 100 * 38116 Braunschweig « GERMANY
EB 8384-3 PL 15-13



Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Naticnales Metrologieinstitut
SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2
hange: in ious issue:
The changes concern the electrical data and the extension of the HART capable positioner for
the external position sensor type 3712.

(16) Test Report PTB Ex16-26233

{17) Specific conditions of use
None.

(18) Essential health and safety requi
Met by compliance with the aforementioned standards.

Braunschweig, February 14, 2017

sheet 7/7
EU-Type ‘without and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alaralmn_ Extracts or alterations are subject to approval by the
In case of dspute, the German text shall pravail.
Bund it « Bundesallee 100 = 38116 Braunschweig » GERMANY



Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(1) CONFORMITY STATEMENT

(Translation)

(2) Equipment and Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

(3) Test Certificate Number:

PTB 03 ATEX 2180 X Issue: 01
(4) Product: HART capable positioner Typ 3730-38..
(5) Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: Weismullerstrae 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

(7)  This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, cerlifies
that this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to
the design and construction of products intended for use in potentially explosive atmespheres, given in
Annex |l to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report PTB Ex 16-25138.

(9) Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

(10) If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to special
conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

(11) This Conformity Statement relates only to the design and construction of the specified product in
accordance with Directive 94/8/EC. Further requirements of this Directive apply to the manufacture and
supply of this product.

(12) The marking of the product shall include the following:

@ 113G ExnAllC T6 Gc und
13D Extec llIC T80 °C Dc

Braunschweig, June 30, 2016

Sheet 1/4

[+ without and cfficial stamp shall not be velid. The mmﬁmas may be circulated
only without ‘alteration. Extracts or alterations are subject lo approval by the F
In case of dispule, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE
(14 CONFORMITY STATEMENT PTB 03 ATEX 2180 X, Ausgabe: 01

(15) Description of the product

The HART capable positioner type 3730-38.. is a communication capable, single respectively
double operating postitioner for the attachment to all common ift or slewing-motion actuators. It
is intended to assign the valve position to an actuating signal. The communication is carried out
by using SSP and HART protcols. As a pneumatic auxiliary power non-combustible media are
used.

The operation takes place inside or outside hazardous areas.

In the future the HART capable positioner type 3730-38.. may also be manufactured and
operated according to the test documents listed in the test report.
The thermal and electrical maximum values are presented in summary.

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C ...60°C
lic 5 -55°C ... 70°C
T4 -55°C ...80°C

nc - -55°C ...80°C
Electrical data
Signal circuit
(Terminals 11/12) ...Nominal signal: 4..20mA
......... Rated voltage: 32VvDC..85VvDC
Position indicator :
(Terminals 31/32) . Outputsignal; 4..20mA
" Rated voltage: 32vDC..85VDC
Sensor connection
(Terminals 31/32) ’ . .Inner capacitance 1,4 nF

Sheet 2/4
= without and official stamp shall not be valid. The cedificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the i i
In case of dispute, the Germnan text shall pravail
* Bundesallee 100 * 38116 Braunschweig + GERMANY
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Physikalisch-Technilsche Bundesanstait
Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2180 X, Issue: 01

Binary input
(Terminals 31/32)

Nominal signal: 6..30vDC
Rated voltage: 32vDC..8VDC

Limit contact, inductive
(Terminals 41/42)

Nominal signal: 8V DC,8mA

Limit contacts, software ...

(Terminals 41/42) Mominal signal: 8V DC, 8mA
Forced venting . i .

(Terminals 81/82)........ . ...Mominal signal: 6..24VDC
...Rated voltage: 32vDC..85VDC

Fault signal output .
(Terminals 83/84)

Nominal signal: 8VDC, 8mA

External position sensor..
(Analog board Pins pS, p10 p1 1)

...Nominal signal: potentiometer

Changes

The changes concern the update of the applied standards, the adding of another type notation
for dust ignition protection by enclosure, the discontinue of the intrinsically safe variant and the
application of alternative gasket material of the enclosure.

(16) Test report PTB Ex 16-25138

(17) Specific conditions of use
A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T with a
maximum nominal fuse current of Iy < 63 mA shall be connected in series to the signal circuit
(terminals 11/12).

If the position indicator circuit is connected to a circuit of type of protection Ex nA lIC/IIC a fuse
according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA shall
be connected in series. This fuse shall be arranged outside of the hazardous area.

A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 80127-2MVI, 250 V T with a
maximum nominal fuse current of ly < 40 mA shall be connected in series to the program
interface adapter in the connection of Vce.

The program interface adapter shall be arranged outside the hazardous area.

The connection of the wires has to be made in a way that the connection is free of tensile and
torsional stress.

Connection, disconnection and switching of energized circuits is only permitted during
installation, maintenance or repair.

Sheet 3/4

Confomity S without sk and official stamp shall not be valid. The oenlfc.slos  may hs circulated
only without alteration. Extracts or alerations are subject lo apgroval by the F Ti
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2180 X, Issue: 01

(18) Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Arlicle 41 of Directive 2014/34/EU, Conformity Statements which have been issued
according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive 2014/34/EU
(April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with Directive
2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such Conformity
Statements and new issues of such certificates may continue to hold the original certificate
number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, June30,2016
On behalf of PTB:

Sheet 4/4

G without si and official stamp shall not be valid. The certificates may be cireulated
only without aReration. Extracts or allerations are subject to approval by the Physikali i
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin PTB

&

Equipment and Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive
Atmospheres — Directive 94/9/EC

TRANSLATION

EX TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

EC Type Examination Certificate Number

PTB 03 ATEX 2211 X

Equipment: Model 3730-39.. HART capable Positioner
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: Weismillerstr. 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

The equipment and any acceptable variation thereof are specified in the schedule
to this certificate.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body number 0102 according to
Article 9 of the Council Directive 94/9/EC of 23 March 1994, certifies that this
equipment has been found to comply with the essential health and safety
requirements relating to the design and construction of equipment and protective
systems intended for use in potentially explosive atmospheres specified in Annex Il
to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report.
PTB Ex 03-23428
The essential health and safety requirements are satisfied by compliance with
EN 50014:1997 + A1 + A2 EN 50018:2000 EN 50020:2002

If the sign “X” is placed after the certificate number, it indicates that the
equipment is subject to special conditions for safe use as specified in the schedule
to this certificate.

According to the Directive 94/9/EC, this EC Type Examination Certificate relates
only to the design and construction of the specified equipment. If applicable,
further requirements of this Directive apply to the Manufacture and apply to is
equipment.

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statementi of Conformity may be reproduced only in iis entirety without any changes.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.
Physikalisch-Technische Bundesanstalt Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc

EB 8384-3 PL

15-19



Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin PTB

(12) The marking of the equipment shall include the following:

@II 2G EExdiallICT6

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 22. Oktober 2003
By order
(Signature) (Seal)

Dr.-Ing. U. Gerlach

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be reproduced only in its entirety without any changes.

Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.
Physikalisch-Technische Bundesanstalt Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin PTB

(13) Schedule
(14) EC Type Examination Certificate No. PTB 03 ATEX 2211 X

(15) Description of Equipment

The Model 3730-39.. HART capable Positioner is a positioner with communication
capability and serves for adjusting valve stem positions to a control signal. The
equipment consists of the Model 3730-21.. HART capable Positioner certified under
PTB 02 ATEX 2174 interconnected to the Model 3770-1.. Field Barrier certified
under PTB 98 ATEX 1025 X.

For instrument air non-combustible media are used.
The equipment is intended for use inside and outside of hazardous locations.

The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class Per ibl bient temperature range
T6 -40°C ...60 °C
15 -40°C ...70 °C
T4 -40°C ... 80 °C

Electrical data

Signal circuit
(terminals Ch 2+4/- and Ch 3+/-)

(0)4 to 20 mA or UN up to 10 V resp.

or NAMUR proximity switches

Rating
Input Um =250V
Nominal fuse current IN = 80 mA

Signal circuit channel 1
(terminals Ch 1+/-)Rating

(0)4 to 20 mA

Input
Nominal fuse current

Um =250V
IN = 80 mA

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be reproduced only in its entirety without any changes.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Bundesallee 100  D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc

EB 8384-3 PL
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin PTB

(16) Test report PTB Ex 03-23428

(17) Special conditions for safe use
The Model 3770-1.. Field Barrier shall be connected via cable entries or conduit
system suitable for the purpose and which satisfy the requirements of EN 50018
Clauses 13.1 and 13.2 and for which a separate certificate has been issued.
Cable entries (Pg cable glands) and closing plugs of the simple type shall not be
used. Where the field barrier is connected via a conduit entry approved for this
purpose the associated sealing device shall be applied directly on the enclosure.
Apertures not used shall be closed in compliance with En 50018 Clause 11.9.
An equipotential bonding conductor shall be provided along the intrinsically safe
output circuits.

(18) Special health and safety requirements
In compliance with the standards specified above.

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 22. Oktober 2003

By order

(Signature) (seal)

Dr. Ing. U. Gerlach

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be reproduced only in its entirety without any changes.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bund I

Physikalisch-Technische Bundesanstalt  Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc
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IECEx Certificate
of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
|IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and datalls of the BECEx Scheme visd www.lecex.com

Certificate No.: |ECEx PTB 05.0008X Issue Ne: 1 Gentificate history:
Issue No. 1 (2018-11-30)

Status Current Page 1of § Issue No. 0 (2005-02-21)
Date of lssue: 2016-11-30
Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellersirasse 3

[-60314 Frankfurt am Main

Germary
Equipment: HART capable posifioner type 3730-31.., 3730-35.. and 3730-38..
Oplional accessery:
Type of Protection: General Requirements, Intrinsic Safety, Type of Protection "n", Dust Ignition Profection by Enclosure
Marking:

ExiallC T5..T4 Gb and ExialllC TBO'C Db or

Ex b IIC TB0"C Db or

ExnAlICTEGe and ExicliC TBO'C De
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr.~Ing. Frank Lienesch
Cenification Body.
Position: Department Head "Explosion Protection in Sensor Technology and

Insirumentation”
(for prinfed version)
Date: =
4,12.16

1. This and schedule may only be rep i full.

2. This cartificate is not transferable and remains the property of the Issuing body.
3. The Status and authenlicity of this cerfificale may be verified by visiling the Official IECEx Wabsite.

Carlificate Issued by:

(PTB)
Bundesalee 100
#0110 Sstnedtnly - %

Samany Py st Tack-wichs Burideasrelal
Wemrnchenig und Barie

EB 8384-3 PL
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IECEx Certificate
of Conformity

Cotificate No: IECEx PTE 05.0008% Issue Mo: 1
DCate of lssue: 2016-11-30 Page 2of 5
Manufecturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Walsmusbersirasse 3
D-G0:314 Frankfurt am Main
Gemany
This s issued as that a sample(s) of was and tested and found to comply with the

|EC Standand list below and that the manufaciurer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificale, was assessed and
Tound to comply with the |ECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx
Scheme Rules, IECEx 02 and Operalional D as

STANDARDS:
The electrical and any to it specified in the schedule of this cerificate and the identified documents, was
found to comply with the following standards:

|EC 80079-0 : 2011 Explosive almospheres - Part 0: General requirements

Edition 6.0

IEC 80079-11 : 2011 -Part 11: p by intrinsic safaty "I
Edifion:6.0

IEC 60078-15 : 2010 - Part 15;
Edifion:4

IEC 80078-31 : 2013 P = Part 31 dust ignition by g %
[Ecnion:2

I p by type of p "

This Cerlificale does not indicale compliance with electrical safely and performance requirements other than those expressly included in the

Standards isted above.
TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A f the equip Tsted has the and test a5 recorded fn
Test Reporl
DEPTE/EXTR16.004300

Quality Assessment Repor:

DETUNCARDE 001107

15-24 EB 8384-3 PL



IECEx Certificate
+-B of Conformity

Cerfificale Mo IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1

Date of lssue: 2018-11-30 Page dof 5
Schedule

EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by ihis cenlificate are as fofows:

General description

The Moded 3730-3... HARTS capable posifioner is a single- or double-acting with pability intended for the
attachment lo pnesumatic control valves or rotary actuators. The posiioner is of a self-balancing type and adapis ilsell automatically to
the attached valve or actuator respectively. The positioner server matches valve stem positicns with the control signal in the 4-20mA
range. Nominal travels of 3.6 to 200 mm are possible with linear actuators, or angles of rolation of 24 * to 100 * with rolary actuators.

Options:
Position Indicator, sofware proximity switch, inductive proximity switch, forced routing function. fault alarm oufput, external
displacement transducer and serial interface.

‘CONDITIONS OF CERTIFICATION: YES as shown below:

For specific of use is made to the

EB 8384-3 PL 15-25



IECEx Certificate
of Conformity

Cerfificate No: |IEGEx PTB 05.0008X
Date of lssue: 2018-11-30
DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for lssues 1 and above):

The changes concern the

- update of the applied Standards

- application of allernative gaskel material of the enclosure
- adding of an enclosure with windows

Issue Mo: 1

Page 4 of 5

- increase of the infernal capacitance of the inductive limit contact (lerminals 41/42)

to C; = BO nF (fype 3730-31)
- adding

of atype notation for dust ignition protection by enclosura for EPL Db (type 3730-35)

- implementalion of dust ignition protaction by Intrinsic Safety for EPL Db (ype 3730-31)
- implemeantalicn of dust ignition pretection by enclosure for EPL De (type 3730-38)

- Implementaticn of type of protection “nA” for EPL Ge (type 3730-38

/]
= adding of specific conditions of use for type of protection “nA” (type 3730-38),

15-26
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IECEx Certificate
of Conformity

Attachment IECEx PTB 08,0008-01_v3-2,pdf

Cerificale No: IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1
Date of lssue: 2016-11-30 Page 5of 5
Agdional information:

For thermal and electrical i Is made to the

Annex:

EB 8384-3 PL
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Attachment to Certificate
|ECEx PTB 05.0008X, Issue 01

EPB

Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismuellerstrasse 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Electrical Apparatus: HART capable positioner

Type 3730-31.., 3730-35.. and 3730-38..

Electrical and thermal data for type 3730-31:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient

temperature, reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C ... 60 °C
nc TS5 -56°C...70"C
T4 -55°C ... 80°C
nc Not applicable -55°C ... 80°C

The relationship between temperature class, the permissible range of the ambient tem-
perature and the maximum short circuit currents for analyzing units with limit contact

(terminals 41/42) applies according to the following table:

Permissible range of the
Temperature class Sl lo/Ps
T6 -56°C ...45°C
15 -55°C..60°C 52 mA / 169 mW
T4 -556°C.. 75°C
T6 -55°C ... 60°C
T5 -55°C ...80°C 25 mA / 64 mW
T4 -66°C ...80°C
Electrical data
Signal circuit type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/AIIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit
Maximum values:
U= 28 V
i =115 mA
Physik Ti Bundi talt (PTB
Bundesalles 100, 38116 Braunschweig, Germany f ; Page fotd
Postfach 33 45, 38023 Braunschwalg,
Telaphone «48 531 580-0, Telefax +49 531 S82.3805
15-28 EB 8384-3 PL



Attachment to Certificate
|ECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Paosition indicator...
(terminals 31/32)

TYPa 3T30-31... e s canirasirnrenes
(Structure-borne sound sensor)

Sensor connection
(terminals 31/32)

Type 3730-31....0 oo
(Binary sensor)

Limit contacts, software...............ccceerene.
(terminals 41/42, 51/52)

Festiach 33

Technische B (PTB)

MWWO 38116 Braunschwelg, Gemany
45, 38023
Telephone: '*“ 531 592-0, Telefax +48 531 562-3605

P= 1 W
Ls negligibly low
Ci= 3 nF

...type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IC

anly for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
I =115 mA
P= 1 W
Li negligibly low
Ci= B53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:
U= 30 Vv

i =100 mA
Li negligibly low
Ci= 53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 30 V

li =100 mA

Pi =250 mw
Li negligibly low
Ci= 56.3nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/AIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:
Page 2 of 6

EB 8384-3 PL
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Afttachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

U= 20 V
] 60 mA

P =250 mw

Li negligibly low
Ci= 53nF

Limit contact, inductive........ccceeeeecienne type of protection Infrinsic Safety Ex ia IIC/IIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
li 52 mA
Py =169 mw

L =100 pH
Ci= 80 nF

ar

U
]
P

Li
Ci

1L
25 mA
64 mw

100 pH
60 nF

Forced Venting ...........ccusessssnses sresssnsas type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit
Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA

Li negligibly low
Ci= 53nF

Fault signal output..........cooninmniininin ....lype of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/AIIC
(terminals 83/84) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 20 V
] 60 mA
Pi =250 mw

Li negligibly low
Ci= 53rF
h-Technische Bund: (PTB) Page 3 of &
Bundostioo 100, 38116 Braunschwelg, Germany

Postfach 33 48, 38023 Bra
Telephone +43 531 582-0, Telefax «s 531 562-3605

15-30
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Serial INtBrface............cconomimrssennrinnriinnn type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC/IIC
(Programming socket)

Maximum values:

U= 788V

lo = 61.8 mA
Pa=120 mwW
linear characteristic
L= 10 mH
Co= 065 pF

or

only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
li 25 mA
Pi 64 mw

Ly negligibly low
Ci negligibly low

External position Sensor ..............c.... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IC/IC
(Analog-PCB, pins p®, p10, p11)
Maximum values:

U,= 788V
lo = 61  mA
Pe=120 mwW

linear characteristic
Ls= 10 mH

Co= 0.66 pF
L =370 pH
Ci=730 nF

When intrinsically safe circuits are interconnected the rules for the interconnection of in-
trinsically safe circuits shall be observed.

Electrical and thermal fi - -38:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature, reference is made to the following table:

Phy (PTB) P:

Bundesalles 100, 38118 Braunschweig. Germany age 4 of 6
Postfach 33 45, 38023 Braunschwolg,

Telephona +49 531 502-0, Teletas +49 531 §92-3805

EB 8384-3 PL

15-31



Attachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Gas- or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
6 -55°C..60°C
nc 5 55°C..70°C
T4 55°C...80°C

nc Not applicable 55°C..80°C
Electrical data
Signal circuit Rated Voltage: 28V
(Terminals 11/12) ........ Nominal signal: 4., 20mA
Position indicator .. Rated Voltage: 28V
(Terminals 31/32) .... ..Output signal: 4., 20mA
Sensor connection (Leakage-Sensor) ............. Rated Voltage: 30V
(Terminals 31/32) ..... inner capacitance 1.4 nF
Binary input Rated Voltage: 30V
(Terminals 31/32)...... Nominal signal: 6..30VDC
Limit contact, inductive ..Rated Voltage: 16V
(Terminals 41/42) ........ ..Nominal signal: 8V DC, 8mA
Limit contacts, software 20V
(Terminals 41/42) 8V DC,8mA
Forced venting ... 28V
(Terminals 81/82). 6..24VDC
Fault signal output 20V
(Terminals 83/84)... 8V DC, 8mA

Specific condtions of use:

For the HART capable positioner type 3730-38 in type of protection "nA” the following

applies:

1. A fuse according to IEC 60127-2/1l, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T
with a maximum nominal fuse current of Iy S 63 mA shall be connected in series to

the signal circuit (terminals 11/12).

2. The position indicator circuit shall be connected to a fuse according to IEC 60127-
2/VI, 250 V' T with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA in series. This fuse

shall be arranged outside of the hazardous area.

Phy BT (PTB)
Bundesallee 100, 26116 Braunschweig, Germany
Fostiach 33 45, 3 Braunschwelg, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 502-3605

Page 5 of 6
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Attachment to Certificate
|IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

3. A fuse according to IEC B0127-2/1l, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T
with a maximum nominal fuse current of |y = 40 mA shall be connected in series to
the program interface adapter in the connection of Vce.

4. The program interface adapter shall be arranged outside the hazardous area.

5. The connection of the wires has to be made in a way that the connection is free of
tensile and torsional stress.

Ph e *T8)
Bundesalies 100, 36116 Braunschweig, Germary Page 6 of 6
Postach 33 £5, 38023 B

Telephona +43 531 582-0, Telefux +49 531 892-3608

EB 8384-3 PL
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Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.

Table 1: Maximum valuves

Addendum Page 1

P?siiion Limit switches
Control Indlc.ufor of | Forced venting Fault
signal |( Blr:q)ry function signal
nput ) or i
[ Lzukage Solenoid valve |, qyctive | software
detection ]
Circuit No. 1 2 5 3and4 3and4 [
N 411742 41742
Terminal | ), ¢, 31/32 81/82 and and 83784
No. 51152 51152
Ui or Vmax 28v 28v 28V 16V 20V 20V
115mA
li or Imax 115mA {100mA) 115mA 25/52 mA 60mA 60mA
[100mA ]
Pior Pmax 1w ' 500mwW 64/169mW 250mwW 250mW
5.3nF
Ci 35nF (56,3nF ) 5.3nF 60nF 13.4nF 13.4nF
[5,3nF ]

Li OpH OpH OpH 100pH OuH OpH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p%, p10, p11

Ui or Vmax 16v Uo or Voc 7,88V Uo or Voc 7,88V
li or Imax 25mA loor Isc 61,8mA loor Isc 61mA
Pi or Pmax 64mw Po 120mwW Po 120mwW
Ci OnF Co 0,65uF Co 0,66pF | Ci=730nF
Li OpH Lo 10mH Lo 10mH Li=370uH

Notes: Entity parameters must meet the following requirements:

Uo or Vo< or Vi < Uior Vmax / loor Isc or It < li or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca = Ci+ Ceable and La = Li + Leable

Revision Control Number: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN

15-34

EB 8384-3 PL



Addendum Page 2

Table 2: CSA/FM - certified barrier parameters of circuit 2 and 5

Supply barrier

Evaluation barrier

Barrier

Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 =28V 23000 <118mA 1w <28V # OmA
circuit 5 =28V 23920 115mA <500mW 528V # OmA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient

temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class

Permissible ambient
temperature range

T6

T5

T4

-40C ... 60C
-40C ... 70T
-40C ... 80T

Table 4: For the Model 3730 - 331 . . . Positioner the correlation between temperature

I

classification, per ient temperature ranges and maximum short-circuit

current is shown in the table below:

Temperature class Permissible ambient Mc.lxirr'\um short-
temperature range circuit current
T8 -40C ... 45T
5 -40C ... 60T 52mA
T4 -40T ... 75T
T6 -40C ... 60C
T5 -40C ... 80T 25mA
T4 -40T ... 80T

Revision Control Number: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN

EB 8384-3 PL
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Addendum Page 3
Intrinsically safe if i lled as specified in f o] lati I
CSA- certified for hazardous locations

Ex ia IIC Té: Class I, Zone 0
Class |, Div. 1, Groups A, B, C, D.
Class 1l Div. 1, Groups E, F + G; Class Il Type 4 Enclosure

Notes:

1.) The apparafus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with
CSA certified apparatus. For maximum values of Ui ar Vimax; li or Imax; Pior Pmax ;
Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 1.

2.) For barrier selection see Table 2 on page 2.

3.) The installation must be in accordance with the C. E. C. Part 1.

4.)  Use enly supply wires suitable for 5°C above surrounding temperature,

5.) For CSA Certification, Safety Barrier must be CSA Cerlified and installed in accordance with

C.E.C. Part. 1. Each pair of I.5. wires must be protected by a shield that is grounded at the 1.5,
Ground. The shield must extend as close to the terminals as pessible.

HAZARDOUS _ SAFE =
- Ll

LOCATION v LOCATION

F— 11+ cantrol m
L

C3A cariified
— 12 signal Cantreller [ Supply

position indicatar or
binary input or
| |eakage sensor

- wircnit 2
limit switch

circuit 3
limit switch

0 | relayor
o transistor

Model 3730-33
Options depending on versions

circuit 4 output
sclencid valve =
o LSA certified
relay ar

transistor
0 output

Terminal Ne.
- o LSA certified

E supply barrier
}', For connection to CSfl-approved [——————9© evaluation barrier
I}:, ||inhinsiedlp safe circuit CSA cartified
¥ supply barrier
WLl x]  Exemal — © evaluation barrier

pasition senser 1.5.Ground

For connection to C5A-approved =y

Position Senser

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1,3,4 and & see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according fo drawing Mo. 1050 - 0539 T

or 1050 -0540 T

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008 Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 4

On interconnection to form ground- free signal circvits, only evaluation barriers must
be installed in the return line. Correct polarity must be ensured.

Circuit diagram of a ground- free signal circuit.
(position indicator and forced venting function)

. g. contraller
A - D
P ——
= S8 1 S8 2
38 = )
2 %l P ﬁ . F II'
ED A
X *
F 3
= L5.Ground
w @, g. positioner E
3 = Ground-free control signal circuit with two barriers
g2
38 —plg—
IR
Y

In grounded signal circuits with only one barrier, the return line must be grounded or included in
the potential equalization network of the system,

Circuit diagram of a grounded signal circuit
[position indicator and forced venting function)

>

e, g. controller

SAFE
LOCATION

L

-

—rf=r=hy
L ]

@, g. positioner E
Ground signal circuit with one borriers

—l—

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008 Addendum to EB 8384-3EN
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CSA- certified for hazardous locations

Class |, Zone 2
Class |, Division 2, Groups A, B, C, D,
Class 11, Groups E, F + G; Class 1.

Type 4 Enclosure

HART-capable posifioner with position indicator, forced venting funclion (solencid valve), fault

signal and limit switches.

Addendum Page 5

Type 4 Enclosure

‘ HAZARDOUS P SAFE .
Ll Bl >
LOCATION (Zone/Div. 2) LOCATION

11+ control signal
— 12, eircuit 1 5
e -1
2 it gt

position indicator ar =1
[ binary input ar =2
2 el leakage sensor é =
35 1D
s — 22 circuit 2 E=
22 § -
E E £ : 41+ limit switch 3 @
] L 42 circuit 3 25
<]
3 E‘ i limit switch =3
=3 S . ]
@ 52- circuit 4 oc
5 wa
= im KD solencid valve z=
S | 82 cireuit 5 o
K fault signal @
— 34.
Terminal Ne.

.,
.,
Y

Ground

For connection to CSA-approved —

"
™
™
i
i,
L
L

Notes:

1.) The installation must be in accordance with the Canadian Electrical Code, Part 1
2) For the maximum values for the individual circuits see Table 1 and 2.

3.) Cable entry only rigid metal conduit according to drawing

No. 1050-0539 T and 1050-0540 T

Revision Control Mumber: 1/ Jun. 2008

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 6
Installation drawing Control Relay KHA5S-OTI/Ex2, KHA6-OTI/Ex]1 or
KHA6-OTI/Ex2 with Model 5J-b-N Proximity 5ensors
> HAZARDOUS P SAFE -
| L | Ll
LOCATION LOCATION
Class |, Division 1, Groups 4, B, C, D
Class I, Division 1, Groups E, Fand G
Class 1l Divisien 1
t|| é_ 12 intrinsically
E h safe output
intrinsically sutput o1+ 12+ o
1o sensor or contact °1+ 11+ ©
- <hannel 1 o3 10 © §
] 3
ok sE
g g 41+ preximity sensor SE
2 E T o intrinsically sutput o+ — E 2
3_1; - - to sensor or contact os+ 8+ © F]
§ _E 52.  software limit switch channal 2 o6- 7. of
= fo one commaon Switch-1sol
= line possible Type KHAS - OTI/Ex2
] g3+ feultslarm : ::ﬁ - gﬁ::;
b—1 pa-
teminal No.
. External
.’: position sensor
S
i of each inductive sensor 60nF
ind of each inductive sensar 200uH
The total series inductance and shunt capacitance of shield
weiring shall be to the g values
Control Relay L c voc 15 Each pair of I.5. wires must be protected
Torminal No, | Breups H ¥ v A by a shield that is grounded at the LS.
ormnel e o] LGN R S Ground. The shield must extend as close
A+B | 848 | 127 to the terminals as possible Install per
C.E.C. Part 1.
Mo < 299 | 382 | 125 | 198
D 744 10,2
Revision Control Mumber: 1/ Jun, 2008 Addendum to EB 8384-3EN
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Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.

Table 1: Maximum valuves

Addendum Page 7

P?siiion Limit switches
Control Indlc.ufor of | Forced venting Fault
signal |( Blr:q)ry function signal
nput ) or i
[ Lzukage Solenoid valve |, qyctive | software
detection ]
Circuit No. 1 2 5 3and4 3and4 [
N 411742 41742
Terminal | ), ¢, 31/32 81/82 and and 83784
No. 51152 51152
Ui or Vmax 28v 28v 28V 16V 20V 20V
115mA
li or Imax 115mA {100mA) 115mA 25/52 mA 60mA 60mA
[100mA ]
Pior Pmax 1w ' 500mwW 64/169mW 250mwW 250mW
5.3nF
Ci 35nF (56,3nF ) 5.3nF 60nF 13.4nF 13.4nF
[5,3nF ]

Li OpH OpH OpH 100pH OuH OpH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p%, p10, p11

Ui or Vmax 16v Uo or Voc 7,88V Uo or Voc 7,88V
li or Imax 25mA loor Isc 61,8mA loor Isc 61mA
Pi or Pmax 64mw Po 120mwW Po 120mwW
Ci OnF Co 0,65uF Co 0,66pF | Ci=730nF
Li OpH Lo 10mH Lo 10mH Li=370uH

Notes: Entity parameters shall meet the following requirements:

Uo or Vo< or Vi < Uior Vmax / loor Isc or It < li or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca = Ci+ Ceable and La = Li + Leable

Revision Control Number: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 8

Table 2: FM / CSA - approved barrier parameters of circuit 2 and 5

Supply barrier Evaluation barrier
Barrier
Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 =28V 21960 <118mA 1w <28V # OmA
circuit 5 =28V 23920 115mA <500mW 528V # OmA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class

Permissible ambient temperature range

T6

T5

T4

60C

-40C <ta <70C

80C

Table 4: For the Model 3730 - 331 .
Ll hi

classifi per

P

current is shown in the table below:

. . Positioner the correlation between temperature
ature ranges and maximum short- circuit

Temperature class Permissible ambient M?xin?um short-
temperature range circuit current
Té 45C
T5 -40C <ta<60C 52mA
T4 75T
T6 60C
T5 -40C <ta<80C 25mA
T4 80T

Revision Control Number: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Intrinsically safe if i 1

1 as specified in

Addendum Page 9

FM- approved for hazardous locations

Class |, Zone 0 A Ex ia IIC T6:

Class I, 11, I1l, Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F + G;

NEMA 4X

Notes:

1.) The apparafus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with
FM/CSA appraved opparatus. For maximum values of Ui or Vmax; i or Imax; Pi or Pmax ;
Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 7.

2.) For barrier selection see Table 2 on page 8.
3.) The installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70

and ANSI/ISA RP 12.06.01.

4.) Use only supply wires suitable fer 5°C above surrounding temperature.

. HAZARDOUS e SAFE -
- . 3 s
LOCATION LOCATION
(L TN
+
::1[ = ot E Contreller / Supply
E L 12- signal e
K=} position indicator ar
I S binary input or
7]
>
3 £
=]
e 2 g .20l
=
5E :
TE I e circuit 3 rolay or
—0
g §' ) LR lmn{lmr
b 2 | cutpur
w
Il solanoid valve o
&
........... R
transister
o eulput
Terminal No.
supply barrier
Far connection to FM-opproved barrier
intrinsically safe cireuit
supply barrier
| barrier

External

position sensar
For connection to FM-approved
Position Senser

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1,3,4 and 6 see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according fo drawing Mo. 1050 - 0539 T

or 1050 -0540 T

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 10

FM- approved for hazardous locations

Class |, Division 2, Groups A, B, C, D,
Class 11, Division 2 Groups F + G,

NEMA 4X

HART-capable posifioner with position indicatar or binary input or leakage detection, forced
venting function (solencid valve), fault signal and limit switches,

HAZARDOUS P SAFE ~

"~ LOCATION (Div.2) | LOCATION v
amikil control signal
p— 12 circuit 1

position indicator or
binary input o

- l—| ETrS laakage senscr g
3 — 32 circuit 2 3
3 ] 41+ limit switch ®
] b a2, circuit 3

g : E1s Timit switch ‘

52- circuit 4

™ 1.
| 2.
] a3+
— 8a.

Terminal No.

solencid valve
circuit 5

UNSPECIFIED APPARATUS

Options depending on versions

fault signal

circuit &

w0

s

External pesition sensor

CRCRE RN

W

Ground

|
e
3,

H)
™
.
N
™)
h

N
u

1

Fer connection to FM-approved
r

Notes:
1.) The installation shall be in accordance with the Mational Electrical Code ANMSI/NFPA 70

2.) For the maximum values for the individual circuits see Table 1
Cable entry only rigid metal conduit

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08 Addendum to EB 8384-3EN
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Addendum Page 11

Installation drawing Control Relay KHab-cEx de Model $J-b-N Proximity Sensors

> HAZARDOUS L SAFE N
- LOCATION v LOCATION
Class I, Division 1, Groups A, B, C, D Model designotion code Type KHab = cExd

Class I, Division 1, Groups E, Fand G
Class 111, Division 1

é_ 12 intrinsically
safe output

b

contact

Terminals 1-3, 2-3, 4-5, 5-6

a= Supply Voltage type Aor D
a=AC d=DC

b= Supply Level
2=24V DC215%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;

«= Oulput type OT1; TA2 or TAY;

d= Number of channels 1 er 2

intrinsically
1+
safe output
o * 124 O+——
1o sensor or contact
o ¥ 1M+ ©
channel 1
-] o 10- © § .
El 2
af intrinsically T -g
g E b— 4 proximity sensor 4+ 5 E
B= || 4z, software Timil switch Sutpet o 5+ 9+ O E
® 1; 51+ proximity sensor 1o sensor or contoct & 5 8+ O 2
n b—! 52, software limit switch channel 2
= ey 7. o4
E 10 one common
- el Switch-Isalators
] g3+ feultslarm ‘!‘F‘m::;ldﬂ.
b— R
Terminal Ne.
3"’ . | designati =
B “
g '
i 4 a= Supply Voltage type A or D
1 External a=ACd=DC
iy 4 position sensor b= Supply Level
il 2=24V DC215%; 5=120V AC +10%-15%;
Eoelalalaty 6=230V AC+H1D%-15%;
= Output type RTA/; RW1; S51/; 552/; RS1/;
5R/; 5T-er SOT
i of each inductive sensor 60nF d= Number of channels 1 er 2
ind of each Inductive sensar 200uH 'wwer rail designation, P, 25.P or G5.P
(includes Madel KHD2-EB-PB Power Feed
Module) or Blank
Tha tetal series | and shum cap: of shiald
wiring shal| be ta the g values
Contrel Relay L c voc I15C
Terminal Mo, | BTUPS | [mH | | [uF] | [V] | [ma]
A+B | 848 | 1,27 ?
1-3;2-3
4-6;5-6 < 299 3.82 12,9 19,8
o 748 | 102 ¢

Revision Control Mumber: 3 Jun. 08

Addendum to EB 8384-3EN
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

16 Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

16.1 Parametry i funkcje

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci
kodu [nastawa fabrycznal]

Opis

Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej

funkcji za pomocq kodu 3.
0 Tryb pracy
[MAN] Tryb reczny
AUtO  Tryb automatycz-
7
SAFE  Potozenie bezpie-
czenstwa

ESC  Przerwanie testu

1 Reczna nastawa wartosci
zadanej w

od [0] do 100 % zakresu
nominalnego

2 Kierunek czytania

1234,7€C1 , ESC
3  Aktywacja funkiji konfi-
guraciji

[No], YES, ESC

Przefqczenie z pracy w trybie automatycznym na prace w trybie ob-
stugi recznej nastepuje plynnie.

Po przestawieniu zaworu w potozenie bezpieczerstwa na wyswie-
tlaczu wyswietlany jest symbol S.

W trybach pracy MAN i AUtO odchylenie regulaciji przedstawiane
jest za pomocqg wskaznika segmentowego.

Po przeprowadzonej inicjalizacji ustawnika pozycyjnego liczba wy-
swietlana na wyswietlaczu podaije potozenie trzpienia lub kat obro-
tu w %, w pozostatych wypadkach potozenie dzwigni wzgledem osi
srodkowej w °.

Reczna nastawa wartosci zadanej za pomocq przycisku obrotowe-
go, po inicjalizacji urzgdzenia wyswietlany jest skok lub kat w %,

w pozostatych wypadkach potozenie dzwigni wzgledem osi srodko-
wej w °.

Wybér tej opcji mozliwy jest tylko wtedy, gdy kod 0 = MAN.

Kierunek czytania zmienia sie poprzez obrét ekranu wyswietlacza
o 180°.

Umozliwienie modyfikowania danych (jezeli w ciggu 120 s nie zo-
stanie przestawiony przycisk obrotowy, blokada jest automatycznie
przywracana). Jezeli obstuga bezposrednia jest zablokowana za
pomocq komunikacji poprzez HART®, wéwczas na wyséwietlaczu
miga komunikat HART. Kody oznaczone symbolem * mozna wtedy
tylko odczytywaé, nie jest mozliwe ich nadpisywanie. Réwniez po-
przez interfejs SSP mozliwy jest tylko odczyt.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr
kodu

4*

5:

6*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci Opis
[nastawa fabrycznal]

Potozenie trzpienia W zaleznosci od skoku zaworu / kata obrotu trzpien przeniesienia
[Nol, 17, 25, 35, 50, 70 ruchu musi zosta¢ ustawiony w odpowiednim potozeniu.
100,'206, 300 rr;m, 90°  Inicjalizacia w trybach NOM i SUb wymaga wprowadzenia w tym

dls sty albraler parametrze potozenia trzpienia.

wych, ESC Pofozenie trz-

v kod " e standardowy Zakres nastawy

Jezeli w kodzie 4 wybrano

zbyt maly odstep trzpie- Kod 4 Kod 5 Kod 5

nia, wéwczas ze wzgle- 17 7 3,6 do 17,7

déw bezpieczeristwa urzg- 25 7,5 5,0 do 25,0

dzenie przestawia sie gg ;818 ](7),8 jo gg,g

tryb SAFE. / A do oV,

i 70 40,0 140 do 707
100 60,0 20,0 do 100,0
200 120,0 40,0 do 200,0
90° 90,0 24,0 do 100,0

Zakres nominalny Inicjalizacja w trybach NOM lub SUb wymaga wprowadzenia no-

mm lub kat°, ESC minq|nego skoku / kata obrotu.

Mozliwy zakres nastaw mozna odczytaé na podstawie potozenia
trzpienia z tabeli w kodzie 4.

Po udanej inicjalizacji w tym miejscu wyswietlona zostanie maksy-
malna wartosé skoku / kata, ktéra zostata osiggnieta w jej trakcie.

Tryb inicjalizacji Wybér trybu inicjalizacji

[MAX] Maksymalny zakres MAX: skok/kgt obrotu grzyba zaworu mierzony od potozenia za-
NG e el mknietego do przeciwnego pofozenia kraricowego sitowni-

a.
RN e e e NOM:  skok/kat obrotu grzyba zaworu mierzony od potozenia za-
SUb  Tryb awaryiny mknietego do podanego potozenia otwartego.
ZP Nastawa punku ze- MAN: reczny wybér zakresu

rowegoe SUb:  kalibracja zastepcza, bez przestawienia inicjalizujacego

ESC  Przerwanie testu

16-2
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

7 w/x Zaleznos¢ wartosci zadanej ,w” od skoku/kqgta obrotu ,x”

[#7] rosngco/rosngco  Automatyczne dopasowanie:

2N rosngco/malejgco AR TO  po inicjalizacii realizowane jest dzictanie wprost (7171),

ESC OPEN:  czyli wzrost sygnatu pradowego powoduije otwieranie za-
woru przelotowego.

ARRTO po inicjalizacji realizowane jest dziatanie odwrotne (7N
CLOSE: ), czyli wzrost sygnatu prgdowego powoduje zamykanie
zaworu przelotowego.

8" Poczgtek zakresu ,x” [po- Warto$é poczatkowa skoku/kgta obrotu w zakresie nominalnym lub
czqgtek zakresu skoku/kg- roboczym

ta obrotu) Zakres roboczy jest rzeczywistym skokiem/kgtem obrotu zaworu re-

od [0,0] do 80,0% zakre-  gulacyjnego, ktdry jest ograniczony poczgtkiem zakresu ,x” (kod 8)
su nominalnego, ESC i koricem zakresu ,x” (kod 9).
Wprowadzenie wartosci W normalnych warunkach zakres roboczy i nominalny sq identycz-
w mm lub kata w °, jezeli e Zakres nominalny mozna ograniczyé do zakresu roboczego
ustawiony jest kod 4. przez podanie poczatku i kofica zakresu "x".
Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzié.
Charakterystyka ulega dostosowaniu. Patrz przyktad dla kodu 9.

9* Koniec zakresu ,x” (ko-  Warto$¢ koricowa skoku/kgta obrotu w zakresie nominalnym lub ro-
niec zakresu skoku/kgta  boczym

obrotu) Wartos¢ jest wyswietlana lub nalezy jg wprowadzié.

od 20,0 do [100,0%] za-  Charakterystyka ulega dostosowaniu.

kresu nominalnego, ESC Przyktad: zastosowaniem zmodyfikowanego zakresu pracy jest np.

Wprowadzenie wartosci  ograniczony zakres dla wybranego zbyt duzego zaworu regulacyj-
w mm lub kgta w °, jezeli  nego. Funkcja powoduje dostosowanie zakresu rozdzielczosci war-
ustawiony jest kod 4. toéci zadanej do nowych granic.

Warto$é¢ 0% na wyswietlaczu odpowiada nastawionej dolnej grani-
cy, a 100% nastawionej gérnej granicy.

10* Dolna warto$é graniczna  Ograniczenie skoku/kgta obrotu od dotu do wprowadzonej warto-
»X" (dolna wartoéé¢ ogra-  sci, charakterystyka nie zostaje dopasowana.
niczenia skoku/kgta ob-
rotu)

od 0,0 do 49,9% zakresu
roboczego, [No], ESC

Charakterystyka nie jest dopasowywana do ograniczonego zakre-
su. Patrz przyktad dla kodu 11.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr
kodu

11*

12*

13*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci
[nastawa fabrycznal]

Goérna wartos¢ graniczna
»X" (gérne ograniczenie
skoku/kgta obrotu)

od 50,0 do 120,0%,
[100,0 %] zakresu robo-
czego, No, ESC

Poczgtek zakresu warto-
sci ,w”

od [0,0] do 75,0% zakre-
su wartosci zadanej, ESC

Wartosé koricowa zakre-
su wartosci ,w"”

od 25,0 do [100,0%] za-
kresu wartosci zadanej,

ESC

Opis

Ograniczenie skoku / kgta obrotu od géry do wprowadzonej war-
tosci, charakterystyka nie zostaje dopasowana.

Przyktad: w niektérych zastosowaniach wskazane jest, aby ograni-
czyé skok zaworu, np. w wypadku, gdy wymagane jest utrzymanie
okreslonego przeptywu medium lub maksymalny przeptyw medium
nie powinien zostac osiggniety.

Dolne ograniczenie nastawia sie za pomocg kodu 10, natomiast
gérne za pomocq kodu 11.

Jezeli uaktywniono funkcje szczelnego zamykania, to ma ona
pierwszeristwo przed ograniczeniem skoku.

Nastawa ,No” umozliwia przestawienie zaworu poza skok nomi-
nalny przez warto$¢ zadang niezawierajqcq sie w zakresie od 0%
do 100%.

Warto$é poczqgtkowa obowigzujacego zakresu wartosci zadanej,
musi by¢ mniejsza od wartosci koricowej zakresu wartosci ,w”, 0 %

=4 mA.

Zakres wartoéci zadanej jest réznicq pomiedzy wartoscig koricowq
i poczqgtkowq zakresu wartosci ,w” i joko Aw musi byé = 25 % = 4
mA.

Jezeli wprowadzono zakres wartoici zadanej od 0 do 100% = 4 do
20 mA, to zawér regulacyjny musi by¢ przestawiany w swoim ca-
tym zakresie roboczym od 0 do 100% skoku/kgta obrotu.

W przypadku pracy w trybie split-range zawory wykorzystujq
mniejsze wartosci zadane. Sygnat nastawczy urzqdzenia regulacyj-
nego nadzorujgcego prace dwéch zawordw jest przy tym dzielony
w taki sposéb, ze np. pofowa sygnatu wejsciowego umozliwia ich
przestawienie o caty skok/kgt obrotu (pierwszy zawér ustawiony na
warto$é¢ od 0 do 50% = od 4 do 12 mA, drugi na wartoéé od 50 do
100% = od 12 do 20 mA wartosci zadanej).

Warto$¢ koricowa obowigzujacego zakresu wartosci zadanej, musi
by¢ wieksza od wartosci poczatkowej zakresu wartosci ,w”.

100,0% = 20 mA
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EB 8384-3 PL



Nr
kodu

14*

15*

16*

17*

Parametry — komunikaty
na wyswietlaczu, wartosci
[nastawa fabrycznal]

Pofozenie kraricowe, gdy
wartos¢ ,w” jest mniejsza
(potozenie kraricowe w <)
od 0,0 do 49,9%, [1,0%]
zakresu nastawionego

w kodzie 12/13, No, ESC

Pofozenie kraricowe, gdy

wartosé ,w” jest wieksza

(potozenie kraricowe ,w”

>)

od 50,0 do 100,0% zakre-
su nastawionego w kodzie

12/13, [No], ESC

Wartos¢ graniczna cisnie-
nia

1,4 bara, 2,4 bara,
3,7 bara, [No], ESC

Parametr K, (wspétczynnik
proporcjonalnosci)

od 0do 17, [7], ESC

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Opis

Jezeli wartosé zadana "w" zbliza sie do nastawionej procentowo

wartosci kraricowej, ktéra prowadzi do zamykania zaworu, sitow-
nik zostaje catkowicie odpowietrzony (AR TO OPEN) lub zasilony
maksymalnym cisnieniem nastawczym (AIR TO CLOSE). Dziatanie
to prowadzi zawsze do maksymalnie szczelnego zamkniecia zawo-
ru.

Kody 14/15 majqg pierwszeristwo przed kodami 8/9/10/11.
Kody 21/22 majq pierwszenstwo przed kodami 14/15.

Jezeli warto$é w zbliza sie do nastawionej procentowo wartosci
krafcowej, ktéra prowadzi do otwierania zaworu, sitownik zostanie
zasilony maksymalnym cisnieniem sterujgcym (AIR TO OPEN) lub
catkowicie odpowietrzony (AIR TO CLOSE). Dziatanie to prowadzi
zawsze do maksymalnego otwarcia zaworu.

Kody 14/15 majq pierwszeristwo przed kodami 8/9/10/11.
Kody 21/22 majq pierwszeristwo przed kodami 14/15.

Przyktad: dla zaworéw tréjdrogowych ustawi¢ potozenie kraricowe
w na > 99%.

Ciénienie nastawcze zasilajgce sitownik mozna ograniczaé stopniowo.

Po zmianie nastawionej wartosci granicznej cisnienia nalezy odpo-
wietrzy¢ sifownik (np. wybierajqc funkeje potozenie bezpieczen-
stwa, kod 0).

W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania (pofozenie za-
mkniete AIR TO OPEN (AtO) nie wolno aktywowa¢ funkji ograni-
czenia cisnienia.

Wyswietlanie lub zmiana wartosci K

Zmiana parametréw K; i Ty: podczas inicjalizacji ustawnika pozy-
cyjnego ustawiane sq optymalne wartosci parametréw K i Ty. Jezeli
z powodu dodatkowych zaktécen ustawnik pozycyiny wykazywatby
sktonno$é do niedopuszczalnie duzych drgan, to, po przeprowa-
dzonej inicjalizacji, mozna dopasowaé wartosci parametréw K i Ty,
w tym celu mozna stopniowo zwigkszaé wartosé parametru TV, az
uzyska sie stabilne dziatanie ustawnika lub w wypadku, gdy osig-
gnieto maks. warto$é 4, nalezy stopniowo zmniejsza¢ wartosé para-
metru KP.

Zmiana wartosci K, ma wplyw na odchylenie regulacii.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

18* Wspétczynnik Ty (czas  Wyswietlanie lub zmiana wartosci Ty, patrz wspétczynnik K,
wyprzedzenia)

1,12], 3, 4, No, ESC

19* Zakres tolerancii Stuzy do nadzorowania btedéw.

Zmiana wartosci Ty nie ma wptywu na odchylenie regulacii.

od 0,1 do 10,0%, [5,0%] = Okreslenie pasma tolerancji przeprowadza sie w odniesieniu do za-
zakresu roboczego, ESC  kresu roboczego.
Czas opéznienia [30 s] jest kryterium zaleznym.
Jezeli w trakcie inicjalizacji ustalony zostanie czas przestawienia,
ktérego szesciokrotnos¢ jest wigksza niz 30 s, to ta szesciokrotna
warto$é czasu przestawienia zostanie zapisana jako czas opdznie-

nia.
20* Charakierystyka Wybér charakterystyki
od [0] do 9, ESC g v
1 statoprocentowa
2 statoprocentowa odwrotna
3 liniowa dla klapy regulacyjnej firmy SAMSON
4 statoprocentowa dla klapy regulacyjnej firmy SAMSON
5  liniowa dla grzyba obrotowego firmy VETEC
6 statoprocentowa dla grzyba obrotowego firmy VETEC
7 liniowa dla grzyba segmentowego
8  stafoprocentowa dla grzyba segmentowego
9 definiowana przez uzytkownika (za pomocq programu

obstugowego)
Rézne charakterystyki przedstawiono w Dodatku.
21* Czas przestawienia w po- Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy otwieraniu
fozenie ,otwarty”. Zaworu.

od [0] do 240 s, ESC Ograniczenie czasu przestawienia (kod 21 i 22):
W niektérych zastosowaniach zaleca sie ograniczenie czasu prze-
stawienia sifownika, co pozwala unikngé zbyt szybkiej ingerencii
w przebieg procesu.
Kod 21 ma pierwszeristwo przed kodem 15.

Funkcja nie jest dostepna po zadziataniu funkciji bezpieczeristwa
lub zaworu elekiromagnetycznego oraz zaniku energii zasilajgcej.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

22* Czas przestawienia w po- Czas potrzebny na pokonanie zakresu roboczego przy zamykaniu
fozenie ,zamkniety” zaworu.

od [0] do 240 s, ESC Kod 22 ma pierwszeristwo przed kodem 14.

Funkcja nie jest dostepna po zadziataniu funkeji bezpieczeristwa
lub zaworu elekiromagnetycznego oraz zaniku energii zasilajqcej.

23* Sumaryczna wartosé sko- Zsumowana ilosé podwéinych skokéw zaworu.
ku Za pomocq ESC mozna przywrécié wartosé 0.
od [0] do 99 - 107, RES,  Wartos¢ jest zapisywana po kazdym 1000 podwdjnych skokéw
ESC w sposéb zabezpieczony przed zanikiem zasilania.

Wyktadnicze wskazanie
od stanu licznika > 9999

24* Wartosé graniczna suma- Warto$é graniczna sumarycznej wartosci skoku, po przekroczeniu
rycznej wartosci skoku  kiérej wyswietlane sq symbole "t .
od 1000 do 99 - 107
[1000000], ESC

Wyktadnicze wskazanie
od stanu licznika > 9999
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

25*

26*

27*

Tryb alarmowy
od 0 do 3, [2], ESC

Wartos¢ graniczna Al
od 0,0 do 100,0%,

[2,0 %] zakresu robocze-

go, No, ESC

Wartosé graniczna A2

od 0,0 do 100,0%,

[98,0 %] zakresu robocze-
go, No, ESC

Tryb przetqczania programowych wytgcznikéw kraricowych Alarm
Al i A2 po wywotaniu funkgji (w ustawniku pozycyjnym po inicjali-
zacji).

1) Warianty wykonania z ochrong przeciwwybuchowq

zgodnie z normqg EN 60947-5-6

0:A1=22,2mA A2<1,0mA

1: A1 =<1,0mA A2=<1,0mA

2:A1222mA A2=222mA

3:Al=<1,0mA A2=2,2mA

2) Warianty wykonania bez ochrony przeciwwybucho-
wej

0:A1 R=348Q A2 blokujgcy

1: A1 blokujgcy A2 blokujgcy

2: A1 R=348Q A2 R=348Q

3: A1 blokujgey A2 R=348Q

Jezeli nie przeprowadzono inicjalizacii, to programowe wylgczniki
kraricowe znajdujq sie zawsze w pofozeniu odpowiednim dla sy-
gnatu stanu, w ktérym funkcja nie zostata uruchomiona.

Jezeli do zaciskéw 11/12 nie doprowadzono sygnatu pradowego,
to oba programowe wytqczniki kraricowe przyjmuja pofozenie od-
powiednie dla sygnatu < 1,0 mA (Ex) wzglednie z blokadq (nie-Ex).

W przypadku wystgpienia zaklécenia wyjscie sygnatéw awaryj-
nych zawsze przetqgcza na sygnat < 1,0 mA/z blokadg; jezeli za-
kiécenie nie wystepuje, wysylany jest sygnat 2 2,2 mA/R = 348
Q.

W przypadku spadku ponizej tej wartosci sygnat alarmowy 1 prze-
chodzi w stan jak po zadziataniu funkcji.

Wyswietlanie, w odniesieniu do zakresu roboczego, lub mozliwosé
zmiany wartosci granicznej A1 wylgcznika programowego.
Nastawa nie wywiera zadnego wptywu, jezeli zamontowano zestyk
indukeyjny.

W przypadku wzrostu powyzej tej wartosci sygnat alarmowy 2
przechodzi w stan jok po zadziataniu funkgji.

Wyswietlanie, w odniesieniu do zakresu roboczego, lub mozliwosé
zmiany warfosci granicznej A2 wylqcznika programowego.

16-8
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]

28* Test funkcji alarmowej Test programowych wytqcznikéw kraricowych Alarm AT i A2 oraz

Kierunek czytania: zestyku sygnatu alarmowego A3.

standar- odwréco-  Uruchomieniu funkeji powoduje pieciokrotne przetqczenie zestyku.
dowy ny RUN1/1 RUN: programowy wytgcznik kraricowy Al na = 2,2 mA
[No] [No] RUN2/2 RUN: programowy wytgcznik kraricowy A2 na = 2,2 mA
RUN'T 1 RUN RUN3/3 RUN: zestyk alarmowy A3 na < 1,0 mA

RUN 2 2 RUN
RUN 3 3 RUN

ESC ESC
29* Sygndlizator potozenia  Kierunek dziatania sygnalizatora potozenia informuije, wychodzqc
x/ix? od pofozenia zamknietego, o przyporzadkowaniu potozenia skoku/
[771], 7N, ESC kata do sygnatu wyjsciowego ,,i".

Zakres roboczy (patrz kod 8) zaworu jest odwzorowywany jako sy-
gnat od 4 do 20 mA. Wartosci powyzej lub ponizej tego zakresu
mogq by¢ wyswietlane w granicach od 2,4 do 21,6 mA.

Jezeli nie zamontowano sygnalizatora pofozenia (wartos¢ zadana
mniejsza od 3,6 mA), to sygnat ma wartosé¢ 0,9 mA, a jezeli nie
przeprowadzono inicjalizacji 3,8 mA. Jezeli w kodzie 32 wprowa-
dzono parametr YES, to podczas inicjalizacji lub nastawy punktu
zerowego sygnalizator pofozenia generuje wartos¢ zgodhnie z ko-
dem 30. Jezeli w kodzie 32 wprowadzono parametr No, to pod-
czas autokalibracji generowany jest sygnat 4 mA.

30* Sygnadlizator zaktécen Wybér, czy i jaki sposéb zaklécenia w pracy prowadzqce do prze-
w pracy ix? taczenia zestyku sygnatéw alarmowych bedg sygnalizowane po-
HI, LO, [No], ESC przez wyijscie sygnalizatora pofozenia.

Hlix = 21,6 £0,1 mA lub LO ix = 2,4 0,1 mA

31* Test sygnalizatora potoze- Test sygnalizatora potozenia, wartosci mozna wprowadzaé w od-
nia 3 niesieniu do zakresu roboczego.

od-10,0 do 110,0% za-  Jezeli przeprowadzono inicjalizacje ustawnika pozycyjnego, to jako
kresu roboczego, [warto-  lokalna warto$é poczatkowa wykorzystywana jest wartosé rzeczywi-
$cig domyslng jest ostatnia sta (ptynna zamiana trybu testowego). w przypadku przeprowadza-
wyswietlana warto$é sy-  nia testu za pomocg programu komputerowego jako sygnat potoze-
gnalizatora potozenia],  nia wykorzystywana jest wprowadzona warto$é symulacyjna wyno-
ESC szqca 30 s.

3) Analogowy sygnalizator potozenia. Kod 29/30/31 mozna wybraé tylko wtedy, gdy zamontowano sygnalizator po-
fozenia (wyposazenie dodatkowe).
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis

kodu [nastawa fabrycznal]

32" Sygnalizacja zaktécen YES: sygnalizacja zaktécer w pracy w przypadku zbiorczego
RS przypuf:lku komunikatu stanu kontroli prawidtowosci dziatania
zbiorczego komunikatu . . . L
stanu kontroli prawidfo- O komunikat zbiorczy stanu ,kontrola prawidfowosci dziata-
wocci dziuiuniz nia” nie wywoluje sygnalizacji zaklécenia w pracy
[YES], No, ESC Niezaleznie od komunikatu zbiorczego wyjscie sygnatu alarmowe-

go przetqcza zawsze w przypadku wystgpienia bfedéw o kodach
57,58, 60, 62, od 64 do 70, 76.

33" Sygnalizacja zaktécen YES:  sygnalizacja zaktécenia w pracy tylko w przypadku komu-
MRICE/AN Pf'szude ko- nikatu zbiorczego ,Awaria" i komunikatu zbiorczego ,Za-
;nun.lkutu zbiorczego za- lecana konserwacja™
:::A?:i%%g:ﬁg;;wa- No:  sygnalizacja zaktécenia w pracy tylko w przypadku komu-

nikatu zbiorczego ,Awaria".
[YES], No, ESC
Niezaleznie od komunikatu zbiorczego wyjscie sygnatu alarmowe-
go przefqcza zawsze w przypadku wystgpienia btedéw o kodach
57,58, 60, 62, od 64 do 70, 76.

34* Kierunek zamykania CL:  clockwise, zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

CL, [CCL], ESC CCL:  counterclockwise, przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
Kierunek obrotu, przy ktérym zawér zostaje zamkniety (patrzqgc na
ruch pokrefta przy otwartej pokrywie ustawnika pozycyjnego).
Nastawa wymagana tylko w trybie inicjalizacji SUb (kod 6).

35* Potozenie zablokowane  Okreslenie potozenia zablokowanego — odstep od potozenia za-
[0,0] mm/° /%, ESC ~ Mmknigtego

Wymagane tylko w trybie inicjalizacji SUb.
36* Reset Std:  przywraca standardowe wartosci wszystkich parametréw
[No], Std, diAG, ESC (nastawa fabryczna) i danych diagnostycznych. Po przywré-
T ' ceniu wartosci standardowych nalezy ponownie przeprowa-
dzi¢ inicjalizacje urzqdzenia.
diAG: usuwa tylko dane diagnostyczne. Zapisane krzywe odniesie-
nia i protokoty zostajq zachowane.
Nie ma koniecznosci przeprowadzania ponownej inicjaliza-
cji.
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Parametry — komunikaty

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabryczna]
37* Sygndlizator potozenia  Tylko wyswietlanie informacii.
No, YES Informacja, czy zamontowany jest opcjonalny sygnalizator potoze-
nia, czy nie.
38* Indukcyjny wylgcznik Informacja, czy zainstalowany jest zestyk indukeyjny, czy nie.
alarmowy
[No], YES, ESC
39 Informacja o odchyleniu  Tylko wyswietlanie informacii.
regulacii e Informacja o odchyleniu od potozenia zadanego (e = w - x)
od -99,9 do 99,9%
40 Informacja o czasie prze- Tylko wyswieflanie informacii.
stawienia w potozenie Minimalny czas otwarcia, ustalany jest w trakcie inicjalizacji.
otwarte
od [0] do 240 s
41 Informacja o czasie prze- Tylko wyswietlanie informacii.
stawienia w potozenie Minimalny czas zamkniecia, ustalany jest w trakcie inicjalizacii.
zamkniete
od [0] do 240 s
42 Informacja o wartosci Tylko wyswietlanie informacii.
zadanej ,w" Doprowadzona warto$¢ zadana dla pracy w trybie automatycznym
od 0,0 do 100.0% zakre- odpowiadajgca sygnatowi pradowemu od 4 do 20 mA.
su
43 Informacja o oprogramo- Tylko wyswietlanie informacii.
waniu sprz¢lowym Typ urzqdzenia i aktualna wersja oprogramowania sprzetowego
(wyswietlane na zmiane)
44 Informacja o wartosci ci-  Tylko wyéwietlanie informacii.
$nienia nastawczedo ,y*  syqnat nastawczy ,y” w %, w odniesieniu do zakresu skoku wyzna-
od [0] do 100 %, OP, czonego podczas inicjalizacji
MAX, - -~ MAX:  ustawnik pozycyiny wytwarza swoje maksymalne ci$nienie
na wyjsciu, patrz opis kodéw 14, 15.
OP: ustawnik pozycyjny zostaje catkowicie odpowietrzony,
patrz opis kodéw 14, 15.
———nie przeprowadzono inicjalizacji ustawnika pozycyjnego.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Parametry — komunikaty
Nr  na wyswietlaczu, wartosci Opis
kodu [nastawa fabrycznal]

45 Informacja o zaworze Tylko wyswietlanie informacii.

e|ektromugnefycznym InFormocio, Czy zamontowany zostat zawdr e|e|dromagnetyczny.

YES, HIGH/LOW, No Jezeli do zaciskéw zamontowanego zaworu elektromagnetycznego
jest doprowadzone napiecie, wyswietlane sg na zmiane komunikaty
YES i HIGH. Jezeli napiecie nie jest doprowadzane (sitownik odpo-
wietrzony, pofozenie bezpieczeristwa sygnalizowane symbolem S),
wyswietlane sq na przemian komunikaty YES i LOW.
46* Adres w magistrali Wybér adresu w magistrali
od [0] do 63, ESC
47* Ochrona przed zapisem  Gdy blokada zapisu jest aktywna, mozliwy jest tylko odczyt para-
poprzez protokét HART®  metréw urzgdzenia za posrednictwem protokotu HART®, ale ich
YES, [No], ESC nadpisanie nie jest mozliwe.

48*

o Parametry diagnostyczne patrz instrukcja > EB 8389

16.1.1 Kody btedéw
Bfedy inicjalizacji

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.
50 x> dopuszczalny Sygnat pomiarowy przekazuje za duzq lub za matq wartosé, dzwignia znaj-
zakres duie sie w poblizu ograniczenia mechanicznego.
¢ Nieprawidfowe ustawienie trzpienia

e Katownik zgodny z zaleceniami NAMUR ulegt przesunieciu lub ustawnik
pozycyiny nie znajduije sie w pofozeniu $rodkowym
o Zle zamontowana plytka zabieraka.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Sprawdzi¢ potozenie trzpienia i montaz, zmieni¢ tryb pracy z SAFE na
postepowania MAN, przeprowadzi¢ ponowng inicjalizacje urzqadzenia.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzgdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujq zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

51 Ax <dopuszczal- Za maty zakres pomiarowy dzwigni.
ny zakres

¢ Nieprawidtowe ustawienie trzpienia
¢ Niewtasciwa dzwignia
Kat obrotu na watku ustawnika mniejszy niz 16° powoduie tylko wyswietlenie
komunikatu, kgt mniejszy niz 9° powoduje przerwanie inicjalizacji.
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]
Sposéb Sprawdzi¢ montaz, przeprowadzié¢ ponownq inicjalizacje.
postepowania
52 Montaz ¢ Nieprawidtowy montaz urzqdzenia

¢ Nominalny skok / kat obrotu (kod 5) nie moze zostaé osiggniety podczas
inicjalizacji w trybie NOM lub SUb (nie jest dopuszczalna tolerancja
w dét)

e Usterka mechaniczna lub pneumatyczna, np. nieprawidtowo dobrana
dzwignia lub za niskie cinienie zasilajace do osiggniecia wymaganego
potozenia

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Skontrolowa¢ montaz i cisnienie zasilajqce, przeprowadzié ponownq inicjali-
postepowania zacje urzqdzenia.
Kontrola moksymo|nego skoku / kqfo obrotu jest mozliwa w pewnych warun-
kach poprzez wprowadzenie rzeczywistego potozenia trzpienia i inicjaliza-
cje w trybie MAX.
Po zakonczeniu inicjalizacji w kodzie 5 wyswietlany jest maksymalny osig-
gniety skok lub kat obrotu.

53 Czas inicjalizacji > Inicjalizacja trwa zbyt dtugo, ustawnik pozycyjny powraca do poprzedniego
trybu pracy.
e Brak cisnienia w przewodach zasilajgcych lub sq one nieszczelne
e Przerwa w doplywie powietrza zasilajgcego w trakcie procesu inicjalizacji.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Skontrolowaé sposéb zamontowania i przewéd doprowadzajgey powietrze
postepowania zasilajgce, przeprowadzié ponowng inicjalizacje urzgdzenia.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb  Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

54 Inicjalizacja - za- "' Zawér elekiromagnetyczny jest zamontowany (kod 45 = ,YES”), ale nie
wor elekiroma- zostat podfqczony lub podfqczony jest nieprawidtowo, co uniemozliwia
gnetyczny doprowadzenie cisnienia roboczego. Komunikat pojawia sie, gdy mimo

tego nastgpi préba przeprowadzenia inicjalizacji.
2

Nastapi préba przeprowadzenia inicjalizacji w potozeniu bezpieczen-

stwa (SAFE).
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb ! Skontrolowa¢ podigczenie i napiecie zasilajgce zaworu elektromagne-
postepowania  tycznego (Kod 45 High/Low).
2 Za pomocq kodu O nastawié tryb pracy MAN. Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje urzqdzenia.
55 Czas przestawie- Czas przestawienia sitownika ustalony podczas inicjalizacji jest na tyle krétki,
nia < ze ustawnik pozycyjny nie moze zostaé optymalnie nastawiony.
Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb Sprawdzi¢ potozenie dtawika przeptywu zgodnie z opisem w rozdz. ,Uru-
postepowania chomienie i konfiguracja”. Przeprowadzié ponownq inicjalizacje urzgdzenia.

56 Pozycja trzpienia Inicjalizacja zostata przerwana, poniewaz dla wybranego trybu inicjalizacji
NOM i SUb konieczne jest wprowadzenie pofozenia trzpienia.

Klasyfikacja stanu  [Zalecany przeglad konserwacyjny]

Sposéb W kodzie 4 nalezy podaé¢ pofozenie trzpienia, w kodzie 5 nominalny skok /
postepowania kgt obrotu. Przeprowadzi¢ ponownq inicjalizacje urzadzenia.
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Zaktécenia w pracy

Kody btedéw - sposéb
postepowania

57 Obwéd regulacyj-
ny
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-

ktécen
Klasyfikacja stanu
Sposéb
postepowania

58 Punkt zerowy

Klasyfikacja stanu

Sposéb
postepowania

59 Niespdjna pamigc
danych

Klasyfikacja stanu

60 Btgd wewnetrzny
urzgdzenia

Dodatkowy sygnat na
wyjsciu sygnalizacji za-

kfécen
Klasyfikacja stanu

Sposéb

postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujg zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

Zakfécenia w obwodzie regulacyjnym, zawér nie reguluje wartoéci zadanej
w tolerowanym czasie (zakres tolerancii kod 19).

e Sitownik jest zablokowany mechanicznie.

e Ustawnik pozycyjny przesunat sie po zamontowaniu.

e Za niskie cisnienie powietrza zasilajgcego.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

¢ Sprawdzi¢ sposéb zamontowania.
e Sprawdzié cisnienie powietrza zasilajgcego.

¢ Zmienito sie pofozenie montazowe ustawnika pozycyjnego lub potgczenie
z sitownikiem.

o Zuzyty zespét gniazda i grzyba, zwlaszcza w przypadku grzybéw

z uszczelnieniem migkkim.
[Zalecany przeglad konserwacyiny]

e Sprawdzié¢ zawér i sposéb zamontowania ustawnika pozycyinego.
e Przeprowadzié nastawe punktu zerowego.

Jezeli przesuniecie punktu zerowego jest wieksze niz 5%, zaleca sie przepro-
wadzenie ponownej inicjalizacji.

Btqd jest automatycznie wykrywany i korygowany przez funkcje samokontro-
i.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Ustawnik pozycyiny jest przestawiany w potozenie bezpieczeristwa SAFE.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Przesta¢ ustawnik pozycyjny do naprawy do firmy SAMSON.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia zo-
postepowania

61 Wartosé KP za

mata

Klasy

fikacja stanu

Sposéb
postepowania

Btgd sprzetowy

Kody bled

6w — sposob

postepowania

62 Sygnat ,x”

stata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Podczas inicjalizacji wyznaczony zostat wspétczynnik proporcjonalnosci po-
ziomu Kp mniejszy od 3.

Informacja: poziom Kp < 3 nie prowadzi do przerwania inicjalizacji.
[Zalecany przeglad konserwacyjny]

e Uruchomi¢ dtawik przeptywu w wejsciu ustawnika pozycyjnego.

e Zwiekszy¢ nastawe przepustnicy obejsciowej wzmacniacza pneumatycz-
nego (jezeli wystepuie).

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Rejestracja danych pomiarowych dla sifownika zostata przerwana.

Plytka drukowana jest uszkodzona.

Urzqdzenie pracuje w trybie awaryjnym, jednak niezwlocznie powinna na-
stgpi¢ jego wymiana.

Tryb awaryjny sygnalizowany jest na wyswietlaczu przez migajgcy symbol
regulacii i 4 kreski, ktére pojawiajq sie w miejscu danych o potozeniu.
Sterowanie: po awarii systemu pomiarowego zachowane jest bezpieczen-
stwo eksploatacji ustawnika pozycyjnego. Gdy regulator pracuje w trybie
awaryjnym, zadane potozenie nie jest ustawiane doktadnie. Ustawnik pozy-
cyjny reaguje jednak nadal na sygnat sterujacy, dzigki czemu przebieg pro-
cesu nie jest zagrozony.

Klasyfikacja stanu  [Wymagany przeglgd konserwacyijny]

Sposéb Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.

postepowania
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody bledéw — sposéb Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia zo-
postepowania stata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepujq zaktécenia w pracy, to sq wyswietlane w tym miejscu.

63 Wartos¢ ,w” za  Wartoé¢ zadana jest znacznie mniejsza niz 4 mA (0%), taka sytuacja ma
mata miejsce wtedy, gdy Zrédfo zasilajgce ustawnik pozycyijny w energie elektrycz-
ng nie spetnia wymagan normy.

Na wyswietlaczu ustawnika pozycyjnego stan ten jest sygnalizowany przez
migajacy komunikat LOW.

Klasyfikacja stanu  [Brak komunikatu]

Sposéb Sprawdzi¢ warto$¢ zadang.

postepowania \ qzje potrzeby ograniczy¢ od dotu nadajnik pradu, tak zeby zadna z ge-
nerowanych wartosci nie bytg nizsza niz 4 mA.

64  Przetwornik i/p y) Przerwany obwéd prgdowy przetwornika i/p.
Klasyfikacja stanu  Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Sposéb Brak mozliwosci usuniecia usterki. Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON
postepowania AG w celu naprawy.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Inne btedy

Kody btedéw - sposéb

postepowania
65 Sprzet
Dodatkowy sygnat na

wyisciu sygnalizacji za-
ktécert

Klasyfikacja stanu

Sposdb postepowania

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia
zostata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sg wyswietlane w tym miejscu.

Blokada przycisku inicjalizacyjnego (od oprogramowania w wersji R
1.51).

Wystqpit btad sprzetowy, regulator przestawia sie w potozenie bezpie-
czeristwa SAFE.

[Awaria]

Skasowaé btad i przejs¢ ponownie do automatycznego trybu pracy,
ewentualnie zresetowaé urzqdzenie i przeprowadzié ponownq inicjali-
zacje. Jezeli dziatania te nie przyniosq efektéw, przestaé urzqdzenie do
firmy SAMSON AG w celu naprawy.

66 Pamigé danych Zapis danych w pamieci nie dziata, np.: wystepuje réznica miedzy da-
Bt = sy syl nymi zapisanymi a odczytywanymi. Zawér jest przestawiany w pofoze-
wyjéciu sygnalizaciza- i€ bezpieczeristwa.
ktécert
Klasyfikacja stanu  Awaria (brak mozliwosci klasyfikacii)

Sposéb postepowania Wystaé urzgdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
67 Obliczenia kontrolne Ustawnik nadzorowany jest za pomocq obliczen kontrolnych.
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
ktécer
Klasyfikacja stanu  [Awaria]
Sposéb postepowania Skasowaé btgd. Jezeli jest fo niemozliwe, przestaé urzqdzenie do firmy
SAMSON AG w celu naprawy.
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Btedy danych

Kody btedéw - sposéb
postepowania

68 Parametry regulacii

Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
kfécen

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

69 Parametry potencjo-
metru
Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji
zaktécert
Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

70 Wzorcowanie

Dodatkowy sygnat na
wyisciu sygnalizacji za-
kfcen

Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania
71 Parametry ogélne
Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania
73 Btgd wewnetrzny
urzqgdzenia 1

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzgdzenia
zostata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Btad parametréw regulacyjnych

[Zalecany przeglad konserwacyiny]

Skasowaé bfad, zresetowaé urzadzenie i przeprowadzié¢ jego ponowng
inicjalizacje.

Bfgd parametréw potencjometru cyfrowego

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé bfad, zresetowaé urzqdzenie i przeprowadzi¢ jego ponowng
inicjalizacje.

Bfad parametréw wzorcowania, urzadzenie pracuje dalej na podstawie
wartosci ,zimnego startu”.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Wystaé urzqdzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
Bfgd parametréw, ktére nie majg wptywu na regulacje.
[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé btqd. Skontrolowaé i w razie potrzeby ponownie nastawié
wymagany parametr.

Bfgd wewnetrzny urzqdzenia

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Wystaé urzadzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
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Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Kody btedéw - sposéb

postepowania
74 Parametry protokotu
HART®

76

77

78

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Brak funkcji awaryj-
nej

Klasyfikacja stanu

Sposdb postepowania

Btad podczas wezy-
tywania programu

Klasyfikacja stanu
Sposéb postepowania

Parametry opcjonal-
ne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqgdzenia
zostata aktywowana, to przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sg wyswietlane w tym miejscu.

Btad parametréw, kidre nie majg wplywu na regulacie.

[Zalecany przeglad konserwacyijny]

Skasowaé btad.
Skontrolowaé i w razie potrzeby ponownie nastawié wymagany para-
metr.

System pomiaru skoku ustawnika pozycyjnego posiada funkcje samo-
kontroli (patrz kod 62).

W niektérych sitownikach, np. dwustronnego dziatania, nie jest mozli-
wy tryb awaryiny. w takim przypadku w razie btedu w pomiarze drogi
ustawnik pozycyjny odpowietrza wyijscie cisnienia nastawczego (Output
38) wzglednie A1 przy dziataniu dwustronnym. Obecnosé takiego si-
townika ustawnik pozycyiny rozpoznaje automatycznie podczas inicjali-
zagji.

[Brak komunikatu]

Tylko wyswietlanie informacii, ewentualnie mozna je skasowaé.
Nie ma potrzeby podejmowania dalszych dziatar.

Jezeli po doprowadzeniu sygnatu pradowego urzgdzenie uruchamiane
jest pierwszy raz, nastepuje automatyczne testowanie (na wyswietlaczu
wyswietlany jest przesuwajqcy sie komunikat tEStinG).

Jezeli ustawnik wezytuje niewtasciwy program, to zawér przechodzi

w potozenie bezpieczeristwa i nie moze byé z niego przestawiony.

Awaria (brak mozliwosci klasyfikacji)

Odtqgezyé na chwile zasilanie elektryczne i ponowie uruchomié urzg-
dzenie.

Jezeli nie przyniesie to rezultatu, wysta¢ urzadzenie do firmy SAMSON
AG w celu naprawy.

Btad parametréw opcjonalnych

[Zalecany przeglad konserwacyijny]
Wystaé urzadzenie do firmy SAMSON AG w celu naprawy.
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Btedy diagnostyki

Kody btedéw - sposéb po-

stepowania
79 Komunikaty diagno-
styczne

80

81

Klasyfikacja stanu

Parametry diagno-
styczne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Charakterystyki re-
ferencyjne

Klasyfikacja stanu

Sposéb postepowania

Dodatek A (Wskazéwki dotyczgce konfiguracii)

Jezeli funkcja generowania zbiorczego komunikatu o stanie urzqdzenia
zostata aktywowana, fo przy odczycie wyswietlany jest komunikat Err.
Jezeli wystepuja zaktécenia w pracy, to sq wyéwietlane w tym miejscu.

Komunikaty poszerzonych funkeji diagnostycznych

Zalecana konserwacja (brak mozliwosci klasyfikacii)

Bfedy, ktére nie zagrazajq regulacii.

Zalecana konserwacja (brak mozliwosci klasyfikacii)

Skasowaé btqd. Przeprowadzié¢ kontrole i ewentualnie uruchomié po-
nownie przebieg referencyjny.

Bfgd podczas automatycznego rejestrowania charakterystyk referencyj-
nych sygnatu nastawczego ,y” w stanie ustalonym i sygnatu nastawcze-
go ,y” - histereza w trakcie inicjalizacii.

* Przebieg referencyjny zostat przerwany.

® Prosta referencyjna dla ,y” w stanie ustalonym lub ,y” dla histerezy
nie zostata zapisana.

Komunikaty o btedach sq zapisywane w pamieci w sposéb zabezpie-

czony przed utratq wskutek zaniku zasilania. Nie mozna ich wyzero-

wac.

[Brak komunikatu]

Przeprowadzi¢ kontrole i ewentualnie uruchomié ponownie przebieg re-
ferencyjny.
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16.2 Wybér charakterystyki

Ponizej przedstawiono w formie graficznej charakterystyki dostepne w kodzie 20.

i Informacja

Wiskazéwka: indywidualng charakterystyke (charakterystyke okreslang przez uzytkownika)
mozna wprowadzié tylko za pomocq stacji roboczej/programu obstugowego (np. TROVIS-

-VIEW).

Liniowa (wybér charakterystyki: 0)
Skok/Kgt obrotu [%]

100+
50 A
Wartosé¢ zadana [%]
0 T 1
0 50 100

Statoprocentowa (wybér charakterystyki: 1) Statoprocentowa odwrotna
(wybér charakterystyki: 2)
Skok/Kat obrotu [%] Skok/Kat obrotu [%]
100 +— 100 +—
50 50 -
Warto$é zadana [%] Warto$é¢ zadana [%]
0 T : O T :
0 50 100 0 50 100
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Liniowa dla klapy regulacyjnej firmy
SAMSON (wybér charakterystyki: 3)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50
Warto$é¢ zadana [%]
0 T |
0 50 100

Statoprocentowa dla klapy regulacyinej firmy
SAMSON (wybér charakterystyki: 4)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50 4
Warto$é¢ zadana [%]
0 . i
0 50 100

Liniowa dla grzyba obrotowego firmy
VETEC (wybér charakterystyki: 5)
Skok/Kat obrotu [%]

100 +—
50 4
Warto$é¢ zadana [%]
0 T {
0 50 100

Statoprocentowa dla grzyba obrotowego
firmy VETEC (wybér charakterystyki: 6)
Skok/Kat obrotu [%]

100
50 A
Wartoéé zadana [%]
0 T |
0 50 100

Liniowa dla grzyba segmentowego
(wybér charakterystyki: 7)
Skok/Kat obrotu [%]

100 —
50 A
Warto$é zadana [%]
0 T :
0 50 100

Statoprocentowa dla grzyba segmentowego
(wybér charakterystyki: 8)
Skok/Kgt obrotu [%]

100 +—
50
Warto$é¢ zadana [%]
0 T |
0 50 100
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17 Dodatek B

17.1 Wyposazenie dodatkowe

Tabela 17-1: Wyposazenie dodatkowe - ogdlnie

gramem TROVIS-VIEW

Oznaczenie Nr katalogowy
Wzmacniacz dwukierunkowy dla sitownikéw dwustronnego dziatania Typ 3710
Tworzywo sztuczne, kolor czarny (dla zaciskéw od 6 mm do 8808-1011
12 mm)
Tworzywo sztuczne, kolor niebieski (dla zaciskéw od 6 mm do | 8808-1012
Dlawik kablowy M20 x 1,5 12 mm)
Mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 6 mm do 12 mm) 1890-4875
Mosiqdz niklowany (dla zaciskéw od 10 mm do 14 mm) 1992-8395
Stal nierdzewna 1.4305 (dla zaciskéw od 8 mm do 14,5 mm) | 8808-0160
Przejsciéwka z M20 x 1,5 na NPT Aluminium, powlekane proszkowo 0310-2149
& Stal nierdzewna 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Dzwignia L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Zestaw montazowy dla indukcyjnego wytqcznika kraricowego 1 x SJ 2-SN 1402-1770
Przejsciéwka Isolated-USB-Interface (ztgcze SSP firmy — ztgcze USB (PC)) wraz z ptytq CD z pro- 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (patrz B> www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)

Tabela 17-2: Montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277-5

Oznaczenie Nr katalogowy
Elementy mon- Wykonanie standardowe dla sifownikéw z membrang o powierzchni do 120 cm? 1400-7452
tazowe Wersja dla lakiernictwa dla sitownikéw z membrang o powierzchni do 120 cm? 1402-0940
Ptytka przefqczajqca stara dla sifownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary) 1400-6819
w | Plytka przefgczajgea nowa dla sitownika typu 3277-5x000x.01(nowy) 1) 1400-6822

yposazenie o o - T y m
- | Plytka przytqczeniowa nowa dla sifownika typu 3277-5xx00xxx.01 (nowy) ' G i

;:J;({:J:itli(:we s |17811/8 NPT 1400-6823
Ptytka przylgczeniowa stara dla sitownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary): G Vs 1400-6820
Ptytka przylgczeniowa stara dla sifownika typu 3277-5xxxxxx.00 (stary): V8 NPT 1400-6821
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Oznaczenie Nr katalogowy

Wyposazenie | Plytka przylqczeniowa (6) G 1400-7461

dodatkowe Va NPT 1400-7462

ustawnika po- ) GV 1400-7458

zycyjnego Uchwyt manometréw (7) v NFT 12007459
Stal nie-

rdzewna/mo- | 1402-1637
Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 baréw (Output/ sigdz
Supply) Stal nie-
Wyposazenie rdzewna/stal | 1402-1638
dodatkowe nierdzewna
ustawnika po- Stal nie-
zycyjnego rdzewna/mo- | 1402-1637
Zestaw montazowy manometréw (8) do maks. 6 baréw (bez ozna- sigdz
czen) Stal nie-

rdzewna/stal | 1402-1638

nierdzewna

1 W nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przetgczajqce i przytgczeniowe, nowych
i starych ptytek nie mozna stosowaé zamiennie.

Tabela 17-3: Montaz zintegrowany na sifowniku typu 3277

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Wykonanie standardowe dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175, 240, 350, 355, 700, 1400-7453
750 cm?
Wykonanie kompatybilne z lakierem dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175 cm?, 240 cm2, 1402-0941
350 ¢cm?, 355 cm?, 700 cm?, 750 cm?
G V4 1400-8819
Blok przytaczeniowy z uszczelkami i $rubg " I:PT 1202-0901
Zestaw montazowy manometréw do ciénienia do maks. 6 ba- Stal nierdzewna/mosiqdz 1402-1637
réw Stal nierdzewna/stal nierdzewna | 1402-1638
Przewéd cisnienia nastawczego ze zlgczkg gwintowang ") Nr katalogowy
o o G Vi/G % 1402-0970
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal
Vs NPT/%s NPT 1402-0976
o - , G Va/G % 1402-0971
Sitownik o powierzchni 175 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/%8 NPT 1402-0978
. . . . G Va/G ¥s 1400-6444
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal
Vs NPT/%8 NPT 1402-0911
. . . . . G /G % 1400-6445
Sitownik o powierzchni 240 cm?, stal nierdzewna
Vs NPT/%s NPT 1402-0912
o o G Vi/G % 1400-6446
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal
Va NPT/%s NPT 1402-0913
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
. . . . . G V4/G ¥ 1400-6447
Sitownik o powierzchni 350 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥s NPT 1402-0914
o - G /G % 1402-0972
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal
Va NPT/¥8 NPT 1402-0979
o - _ G /G % 1402-0973
Sitownik o powierzchni 355 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0980
. . . . G V4/G ¥ 1400-6448
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal
/4 NPT/¥s NPT 1402-0915
I . . . G Vs/G % 1400-6449
Sitownik o powierzchni 700 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0916
o - G /G % 1402-0974
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal
Vs NPT/¥s NPT 1402-0981
,. - , G /G % 1402-0975
Sitownik o powierzchni 750 cm?, stal nierdzewna
Va NPT/¥8 NPT 1402-0982

1 dla pofozenia bezpieczeristwa z ,frzpieniem sitownika weigganym do wewngtrz”:
w przypadku napowietrzania gérnej komory membrany

Tabela 17-4: Montaz zgodhie z normg IEC 60534-6 (jarzmo spetniajgce zalecenia NA-
MUR lub montaz na kolumnie ")

ci Diwi- do sitownika
w mm gnia Nr katalogowy
75 S Sitownik typu 3271-5 z membrang o powierzchni 60/120 cm? na mikrozawo 1402-0478
rze typu 3510
Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271 z membrang o po-
2) R
od5do 50| M wierzchni od 120 cm? do 750 cm? 14007454
od 14 do Sitowniki innych producentéw i sitownik typu 3271 o powierzchni 1000 cm? i
100 | ' ]i1400-60 cm2 1400-7435
Sitownik typu 3271 o powierzchni 1400-120 i 2800 cm? przy skoku 30 1400-7466
mm/60 mm 3
301b60 | L Katownik montazowy dla sifownikéw skokowych firm Emerson i Masoneilan;
v dodatkowo wymagany odpowiedni dla skoku zestaw montazowy zgodnie 1400-6771
z IEC 60534-6, wybér zgodnie z opisem w wierszach powyzej.
Sitownik typu 25/50 firmy Valtek 1400-9554
od 40 do Sitowniki innych producentéw oraz sitowniki typu 3271, wykonania o po- i
200 R wierzchni1400-120 i 2800 cm? o skoku 120 mm 1400-7436
Wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
GV 1400-7461
Phytk i
yha praylaczeniowa Vi NPT 14007462
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G 1400-7458
Uchwyt manometréw
Va NPT 1400-7459
Stal nierdzewna/ 1402-1637
- mosiqdz
Zestaw montazowy manometréw do cisnienia do maks. 6 baréw -
Stal nierdzewna/ 1402-1638
stal nierdzewna

1) Srednica kolumny: 20 mm do 35 mm

2 Dzwignia M (dostarczana razem z ustawnikiem pozycyjnym) jest zamontowana na urzqdzeniu podstawowym
3 Z umieszczonym z boku nastawnikiem recznym typu 3273 o skoku nominalnym 120 mm dodatkowy kqtownik (1

szt.) 0300-1162 i $ruba z them stozkowym plaskim (2 szt.) 8330-0919

Tabela 17-5: Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847-1

Elementy montazowe Nr katalogowy
Przejsciéwka inferfejsu zgodnego z VDI/VDE 3847 1402-0257
. 1ISO 228/1-G V4 1402-0268
Aluminium
Ptytka przytqczeniowa, kompletna z przytgczem wentylowanie Va=18 NPT 1402-0269
komory sprezyn Stal nie- 1ISO 228/1-G Va 1402-0270
rdzewna 4=18 NPT 1402-0271
Zestaw do montazu na sifownikach firmy SAMSON typu 3277 z membrang o powierzchni od 175 |  1402-0868
do 750 cm?
Zestaw do montazu na sitownikach firmy SAMSON typu 3271 lub na sitownikach innych produ- 1402-0869
centéw
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku do 100 mm 1402-0177
Odczyt skoku zaworu dla zaworéw skokowych o skoku od 100 mm do 200 mm (tylko sitowniki fir- 1402-0178
my SAMSON typu 3271
Tabela 17-6: Montaz zgodnie z VDI/VDE 3847-2
Oznaczenie Nr katalogowy
Blok montazowy dla napedéw obrotowych PFEIFFER BR 31a Wydanie 2020+ 1402-1645
z plytq zaslepiajqeq inferfejs zaworu elektromagnetycznego
I?Iementy monta- | plyty zaslepiajgea interfejs zaworu elekiromagnetycznego (pojedyncza) 1402-1290
owe
‘ Katownik montazowy dla typu 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Katownik montazowy dla typu 3730 i typu 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Wyposazenie Dostosowanie fal AA1 1402-1617
dodatkowe Dostosowanie fal AA2 1402-1616
sifownika Dostosowanie fal AA4 1402-1888
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Tabela 17-7: Montaz na sitownikach obrotowych

Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010), powierzchnia sitownika odpowiednio do po-
ziomu mocowania 1.
Wielkos¢ od AAT do AA4, wykonanie z kgtownikiem ze stali CrNiMo 1400-7448
Wielko$¢ od AAT do AA4, wykonanie ciezkie 1400-9244
Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9542
Powierzchnia konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wykonanie cigzkie 1400-9526
. . . . o . . 1400-8815
Montaz na sitownikach obrotowych o kqcie obrotu do 180°, poziom mocowania 2 i 1400-9837
Montaz na sitownikach SAMSON typu 3278 o powierzchni 160/320 cm?2, wykonanie z kgtowni-
. . . 1400-7614
kiem ze stali CrNiMo
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm? i sitownikach firmy VE- 1400-9245
TEC typu S160, R i M, wykonanie ciezkie
. . . . . . - . . 1400-5891
Montaz na sitownikach firmy SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i sifownikach firmy VE- i
TEC typu S320, wykonanie cigzkie 1400-9526
Montaz na sitownikach Camflex Il 1400-9120
GV 1400-7461
Phytk i
yika przyiaczeniowa Va NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Wyposaze- Uchwyt manometréw
A Va NPT 14007459
kowe Stal .nierdzewnq/ 1402-1637
L mosiqdz
Zestaw montazowy manometréw do ciénienia do maks. 6 baréw -
Stal nierdzewna/
- 1402-1638
stal nierdzewna
Tabela 17-8: Montaz zewnetrznego czujnika potozenia
Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Szablony do montazu czujnika potozenia na starszych elementach montazowych 1060-0784
Elementy montazowe dla sifownika z membrang o powierzchni 120 cm?2 1400-7472
Plytka przytqczeniowa (9, stara) dla si- G 1400-6820
Montaz zintegro- | fownika typu 3277-5x0000x.00 Ve NPT 1400-6821
wany Plytka przytaczeniowa (nowa) dla sitownika typu 3277-5xxxxxx.01 (nowy) ") 1400-6823
Elementy montazowe dla sitownikéw z membrang o powierzchni 175 cm?, 240 1400-7471
cm?, 350 cm?, 355 cm?i 750 cm?
Montaz zgodnie | Elementy montazowe dla montazu na jarzmie spetniajgcym zalecenia NAMUR 1400-7468
z NAMUR z zastosowaniem dzwigni L i XL
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Elementy montazowe/wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Montaz na mikro- . g . .
zaworze fypu Elgm:\r;ty montazowe dla sitownika typu 3271 z membrang o powierzchni 1400-7469
3510 ‘
zgodnie z przepisami VDI/VDE 3845 (wrzesier 2010), szczegétowe informa-
cje patrz rozdz. ,Budowa i sposéb dziatania”.
Powierzchnia sitownika odpowiada poziomowi mocowania 1
Wielkos¢ od AA1 do AA4 z zabierakiem i kofem posredniczg-
cym, wykonanie z kqtownikiem ze stali CrNiMo 1400-7473
. Wielko$¢ od AAT do AA4, wykonanie ciezkie 1400-9384
Montaz na sitow-
nikach obrofo- Wielkos¢ AA5, wykonanie cigzkie (np. Air Torque 10 000) 1400-9992
wych Powiefzch.ni.a .konsoli odpowiednia dla poziomu mocowania 2, wy- 1400-9974
konanie ciezkie
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 160 cm?/VETEC typu S160 i ty-
NN 1400-9385
pu R, wykonanie ciezkie
Sitownik SAMSON typu 3278 o powierzchni 320 cm? i VETEC typu S320, wy- ]400;589]
konanie ciezkie 1400-9974
G Vs 1400-7461
Phytk i 6
yka praylaczeniowa (6] Ve NPT 14007462
o e rou ] G 1400-7458
Wyposazenie chwytmanometrow Vo NPT 1400-7459
dodatkowe - -
ustawnika Zestaw montazowy manometréw do ci- Stal nierdzewna/mosiqdz 1402-1637
pozycyinego énienia do maks. 6 barow Stal nierdzewna/stal nierdzewna 1402-1638
Konsola do montazu nasciennego (wskazéwka: ze wzgledu na rézne wiasci-
wosci podtoza elementy mocujqce muszq byé dostarczone we wlasnym zakre- | 0309-0184
sie).

" w nowych sitownikach (indeks .01) mozna stosowaé tylko nowe plytki przetaczajqce i przytaczeniowe, nowych
i starych plytek nie mozna stosowaé zamiennie.
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17.2 Serwis —  Numer seryjny

. . . - Nr modelu
Serwis posprzedazowy stuzy pomocq

w zakresie przeprowadzania prac
konserwacyinych i napraw urzgdzen oraz
usuwania przyczyn zaktécen w pracy lub
uszkodzen urzqdzen.

E-mail

Z serwisem posprzedazowym mozna
kontaktowa¢ sie za posrednictwem poczty
elektronicznej pod adresem:
aftersalesservice@samsongroup.com.
Adresy spotki SAMSON AG i jej spétek
zaleznych

Adresy spétki SAMSON AG, jej spétek
zaleznych, oddziatéw i punktéw
serwisowych znajdujq sie na stronie
internetowej www.samson.com.pl

i w katalogu urzqdzer firmy SAMSON.
Wymagane informacje

W przypadku pytar do producenta oraz
w celu ustalenia przyczyny zaktécen

w pracy urzgdzenia nalezy poda¢
nastepujqce informacje:

— Numer zaméwienia i pozycji
w zamdwieniu
— Dane na tabliczce znamionowe;:
- Cisnienie powietrza zasilajgcego
- Oznaczenie ochrony
przeciwwybuchowej
- Data produkcji

—  Wersja oprogramowania
sprzetowego

- ID wariantu wykonania

EB 8384-3 PL
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