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Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetrieb-
nahme und dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb
genommen werden.

Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Perso-
nen, die auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfah-
rungen sowie ihrer Kenntnisse der einschldgigen Normen die ihnen ibertra-
genen Arbeiten beurteilen und mégliche Gefahren erkennen kénnen.

Bei Gerditen in explosionsgeschiitzter Ausfiihrung miissen die Personen eine
Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an ex-
plosionsgeschiitzten Gerditen in explosionsgeféhrdeten Anlagen haben, sie-
he dazu auch Kap. 11.

Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und dem Betriebs-
druck sowie dem Stelldruck und von beweglichen Teilen ausgehen kénnen,
sind durch geeignete Maf3nahmen zu verhindern.

Falls sich durch die Hshe des Zuluftdruckes im pneumatischen Antrieb unzu-
léssige Bewegungen oder Kréifte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine
geeignete Reduzierstation begrenzt werden.

Das Geréit darf nicht mit Riickseite/Abluftéffnung nach oben betrieben wer-
den. Die Abluftéffnung darf bauseits nicht verschlossen werden.

SachgemdfBer Transport und fachgerechte Lagerung des Gerdites werden
vorausgesetzt.

Hinweis: Das mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Gerdit erfiillt die Anfor-
derungen der Richtlinie 94/9/EG und der Richtlinie 89/336/EWG.
Die Konformitétserklérung steht auf Anfrage zur Verfiigung.

EB 8384-4 5



Artikelcode

xxx0x0xx0x00x000

Stellungsregler Typ 3730-4
mit LCD und Autotune, PROFIBUS-PA
Ex-Schutz

ohne

& 112 GEExia ICT6 und €& 11 2D IP 65 T 80 °C nach ATEX
CSA/FM intrinsicc”y safe / non incendive

& I13GEEXnA NI TS, € 1l 3 G EEx nL IIC T6 und
& 113D IP 65T 80 °C nach ATEX

@ W = O——

Zusatzausstattung
induktiver ohne
Grenzkontakt 1 x Typ SJ2-SN
Magnetventil ohne
mit, 24 V DC
externer Positionssensor ohne
mit
Bindreingang ohne
potentialfreier Kontakt
Diagnose
EXPERT (Standard)

EXPERT* (erweiterte Diagnose)

Gehausewerkstoff

Aluminium (Standard)
Edelstahl 1.4581

Spezielle Anwendung

ohne 0

Gerdt lackvertraglich 1
Abluftanschluss mit Gewinde '/4-18 NPT 2
Sonderausfihrung

ohne 000

6 B 8334-4



1 Aufbau und Wirkungsweise

Der Stellungsregler wird an pneumatische
Stellventile angebaut und dient der Zuord-
nung von Ventilstellung (Regelgréfie x) zum
Stellsignal (Fihrungsgréfe w). Das elektri-
sche Stellsignal einer Regel- oder Steue-
rungseinrichtung wird mit dem Hub oder
Drehwinkel des Stellventils verglichen und
ein Stelldruck (Ausgangsgrofie y) fir den
pneumatischen Antrieb ausgegeben.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen
aus einem elekirischen Wegaufnehmersys-
tem, einem analog arbeitenden i/p-Modul
mit einem nachgeschalteten Verstérker so-
wie der Elektronik mit Mikrocontroller.

Bei einer Regelabweichung wird der Antrieb
be- oder entliftet. Bei Bedarf kann die Stell-

Aufhau und Wirkungsweise

druckénderung mit einer zuschaltbaren
Q-Drossel verlangsamt werden. Per Soft-
ware lésst sich der Stelldruck zum Antrieb
auf 1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar begren-

zen.

Uber den fest eingestellten Durchflussregler
wird ein konstanter Luftstrom zur Atmosphé-
re hergestellt, der zum einen der Spiilung
des Gehduseinneren und zum anderen der
Optimierung des Luftleistungsverstérkers
dient. Das i/p-Modul wird Gber den Druck-
minderer mit einem konstanten Vordruck
versorgt, um Zuluftdruckabhédngigkeiten zu
verhindern.

Die Kommunikation und die Speisung des
Stellungsreglers erfolgt in IEC 61158-2
Ubertragungstechnik entsprechend der
PROFIBUS-PA Spezifikation.

20 Serial 16 || ﬁ G 88 1 Ste||venﬁ|
Interface mmmma]amaa- 2 Wegaufnehmer
13 i A 3 PD-Regler
| s L%
PROFIBUS-PA # 1 8;8/,8 58 {/l 15 7 « BE2 4 AD-Wcmc"er
IEC 61158-2 4 5 J T 5 Mikrocontroller
19 I 6 i/p-Wandler
r I_JE # 14 / r 7 Luftleistungsverstérker
# N 8  Druckregler
‘ 9 Durchflussregler
24V DC W 10 Volumendrossel
\ PD 11*  Induktiver Grenzkontakt
17 18 F 3 2 1 12*  Magnetventil
‘ D IEC 61158-2
G

@ 13
G

Interface-Baustein

;2 ln
& |2
= =
| |
(=
> aio
[oN I

Bild 2 - Wirkbild

-7 =+ 14 Bindreingang 1
[ (Spannungseingang)
‘ 15  Bindreingang 2 (fir
: potentialfreien Kontakt)
| 16 Anzeige
I 17*  Ansteverung Magnetventil
I 18  Galvanische Trennung
x 19 DA-Wandler

20  Serielle Schnittstelle (SSP)
Option
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Aufbau und Wirkungsweise

Der Stellungsregler besitzt standardméfig
einen Bindreingang fiir Gleichspannungssig-
nale, iber den eine beliebige Prozessinfor-
mation Uber den PROFIBUS-PA signalisiert
werden kann.

1.1  Zusatzausstattung

Ausfishrung mit Magnetventil

Bei Ausfall der Betriebsspannung fiir das
Magnetventil (12), wird der Versorgungs-
druck fir das i/p-Modul gegen Atmosphéire
entliftet. Der Stellungsregler kann nicht ar-
beiten und das Stellventil geht, unabhéingig
von der Filhrungsgréfe, in die vom Antrieb
vorgegebene Sicherheitsstellung.

Ausfihrung mit induktivem Grenzkontakt

Bei dieser Ausfihrung tréigt die Drehachse
des Stellungsreglers eine einstellbare Steuer-
fahne zur Betdtigung des eingebauten
Schlitzinitiators.

Ausfishrung mit Binérkontakt

Der Stellungsregler besitzt standardmafig
einen Bindreingang fiir Gleichspannungssig-
nale Uber den eine beliebige Prozessinfor-
mation Uber den PROFIBUS-PA signalisiert
werden kann.

Ein weiterer optionaler Bindreingang ist ein
aktiver, vom Stellungsregler gespeister Ein-
gang zum Anschluss eines potentialfreien
Kontaktes, dessen Schaltzustand ebenfalls
Uber den PROFIBUS-PA signalisiert werden
kann.

8 B3384-4

Ausfishrung mit externem Positionssensor

Bei dieser Ausfishrung ist nur der Sensor am
Ventil montiert. Der Stellungsregler wird
ventilunabhéingig platziert.

Die Verbindung von x- und y-Signal zum
Ventil wird durch Kabel und Luftleitung vor-
genommen (nur ohne induktiven Grenzkon-
takt).

1.2 Kommunikation

Die komplette Ansteuerung des Stellungsreg-
lers erfolgt in digitaler Signalibertragung
geméf3 dem PROFIBUS-PA Profil Klasse B
nach DIN EN 50170 und DIN 19245 Teil 4.
Die Dateniibertragung erfolgt als bitsynchro-
ne Strommodulation mit einer Geschwindig-
keit von 31.25 kbit/s auf verdrilllen Zwei-
drahtleitungen entsprechend IEC 61158-2.

Die Einstellung des Stellungsreglers erfolgt in
der Regel iiber einen PC, wobei ein oder
mehrere Stellungsregler iiber einen Seg-
mentkoppler an das PROFIBUS-Segment des
PCs angeschlossen werden.

Konfiguration mit TROVIS-VIEW

Die Konfiguration des Stellungsreglers kann
mittels SAMSON Konfigurations- und Be-
dienoberfléiche TROVIS-VIEW erfolgen.
Der Stellungsregler wird hierfir mit seiner
zuséitzlichen digitalen Schnittstelle SERIAL
INTERFACE Uber ein Adapterkabel mit der
RS-232-Schnittstelle des PCs verbunden.
TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Para-
metrierung des Stellungsreglers und die Vi-
sualisierung der Prozessparameter im On-
line-Betrieb.



1.3

Aufhau und Wirkungsweise

Technische Daten

Stellungsregler

Hub, Direktanbau an Typ 3277: 3,6 bis 30 mm
einstellbar Anbau nach IEC 60534-6: 3,6 bis 200 mm oder bei Schwenkantrieben 24 bis 100°
Hubbereich einstellbar innerhalb des Nennhubes, max. Ubersetzung 1 : 5.

Busanschluss

Feldbusinterface geméf IEC 61158-2 busgespeist
Feldgerdt nach FISCO (Fieldbus Intrinsically Safe Concept)

Zul. Betriebsspannung

9 bis 32 V DC, Speisung iber Busleitung

Bei Ex-Gerditen gelten zusétzlich die Grenzen der Baumusterpriifbescheinigungen.

Maximaler Betriebsstrom

15 mA

zusdtzlicher Strom 0mA
im Fehlerfall
Hilfsenergie Zuluft von 1,4 bis 6 bar (20 bis 90 psi),

Lufiqualitét gem. 1ISO 8573-1: 2001
Partikelgréfle und -Mengen: Klasse 4, Olgehalt: Klasse 3, Feuchte und Wasser: Klasse 3
Drucktaupunkt mindestens 10 K unter der niedrigsten erwartbaren Umgebungstemperatur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis zur Héhe des Zuluftdruckes,
per Software begrenzbar auf 1,4/2,4/3,7 +0,2 bar

Kennlinie linear/gleichprozentig/invers gleichprozentig - benutzerdefiniert (ilber Bediensoftware u.
Kommunikation) - Stellklappe linear/gleichprozentig - Drehkegel linear/gleichprozentig
Kugelsegment linear/gleichprozentig
Abweichung von der Kennlinie <1 %

Hysterese <0,3%

Ansprechempfindlichkeit | <0,1 %

Bewegungsrichtung umkehrbar

Luftverbrauch, stationar

zuluftunabhéngig < 110 |./h

Luftlieferung
Antrieb beliften
Antrieb entlisften

bei Ap = 6 bar: 28,5 m,3/h, bei Ap=1,4bar: 3,0 m3/h,  Kynex (20c) = 0,09
bei Ap = 6 bar: < 14,0 m 3/h, bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h, Kypae20°c)=0,15

Zul. Umgebungstemp.

—40 bis +80 °C
Bei Ex-Gerdten gelten zuséitzlich die Grenzen der Baumusterprisfbescheinigung.

Einflisse Temperatur: <0,15%/10 K Hilfsenergie: keine
Ritteleinfluss: < 0,25 % bis 2000 Hz und 4 g nach IEC 770
EMV Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 und NE 21 erfillt

Explosionsschutz

& 112G EExiallCT6 /112D IP 65T 80 °C
& 113GEExnAIIT6 /1 3G EExnLIICT6 /113D IP 65T 80 °C

Schutzart

IP 66 / NEMA 4X

EB8384-4 9




Aufbau und Wirkungsweise

Bindrkontakt 1

Eingang 0 bis 30 V DC verpolsicher, Zerstorgrenze 40 V / 5,8 mA,
Stromaufnahme 3,5 mA bei 24 V, galvanisch gefrennt

Signal Signal 1 bei Ue > 5V Signal ,0” bei Ue < 3V

Bindrkontakt 2 fiir potentialfreien Kontakt

Schalteingang R < 100 Q, Kontaktbelastbarkeit 100 mA, Zerstérgrenze 20V / 5,8 mA,
ga|vqnisch gefrennt

Magnetventil Zulassung nach IEC 61508/SIL

Eingang 24V DC, max. 40 V, verpolsicher, Zerstérgrenze 40 V

Signal Signal ,0” kein Anzug < 15V Signal ,1” sicherer Anzug > 19 V

Lebensdauer > 5 x 10¢ Schaltspiele

Verwendung in
sicherheitsgerichteten Syste-
men nach IEC 61508/SIL

Wahrscheinlichkeit eines Ausfalls der Sicherheitsfunktion bei einer Funktionsanforde-
rung PFD < 2,8 x 107 fiir ein Konfidenzniveau von 95 %.

Die Safe Failure Fraction (SFF) nach Tabelle A1 in IEC 61508-2 ist grofier oder gleich
0,99. Die Ventile sind daher geeignet zur Verwendung in sicherheitsgerichteten Syste-
men mit einer Hardware Fault Tolerance von 1 oder 2 bis einschlieflich SIL 4.

Induktiver Grenzkontakt

Schlitzinitiator Typ SJ 2SN

Zum Anschluss an Schaltverstarker nach EN 60947-5-6

Kommunikation (Lokal)

ber SAMSON SSP-Schnittstelle und Serial Interface Adapter

Softwarevoraussetzung (SSP)

SAMSON TROVIS-VIEW mit Datenbank-Modul 3730-4.

Feldbus

Dateniibertragung gem&f PROFIBUS-PA Spezifikation, Profil Klasse B nach

EN 50170 und DIN 19245 Teil 4

DTM-Datei nach Spezifikation 1.2, geeignet zur Integration des Gerétes in Rahmen-
applikationen, die das FDT/DTM-Konzept unterstitzen.

Weitere Integrationen z. B. PDM.

Externer Positionssensor

Hub

wie Stellungsregler Typ 3730

Kabel

max. 10 m - daverflexibel - mit Stecker M12 x 1 - flammwidrig nach VDE 0472

bestiindig gegen Ole, Schmier- und Kishlmittel sowie andere aggressive Medien

zul. Umgebungsiemperctur

—40 bis +105 °C

Rttelfestigkeit bis 10 g im Bereich von 5 bis 2000 Hz

Schutzart IP 67

Werkstoffe

Gehéuse Aluminium-Druckguss EN AC-43400/ DIN EN 1706 - chromatiert und pulverlack-

auBenliegende Teile
Kabelverschraubung

beschichtet; Sonderausfihrung: Edelstahl 1.4581
korrosionsfester Stahl 1.4571 und 1.4301
Messing, vernickelt, M20 x 1,5

Gewicht

ca. 1,0 kg

10 EB 8384-4




2 Anbau am Stellventil -
Anbauteile und Zubehor

Der Anbau des Stellungsreglers erfolgt ent-
weder im Direktanbau an den SAMSON-
Antrieb Typ 3277 oder nach IEC 60534-6
(NAMUR) an Stellventile in Gussrahmen-
oder Stangenausfihrung sowie nach

VDI/VDE 3845 an Schwenkantriebe.

Fir den Anbau an die unterschiedlichen
Antriebe werden entsprechende Anbauteile
und Zubehdr benétigt. Diese sind mit ihren
Bestellnummern in den Tabellen 1 bis 5 auf-
gefihrt.

Beim Anbau der Stellungsregler ist die Zu-
ordnung von Hebel und Stiftposition in den
Hubtabellen zu beachten.

Anbav am Stellventil — Anbauteile und Zubehor

Die Tabellen zeigen den maximalen Einstell-
bereich am Stellungsregler. Der realisierba-
re Hub am Ventil wird zusétzlich durch die
gewdhlte Sicherheitsstellung und die bens-
tigte Federvorspannung im Antrieb be-
grenzt.

Standardméifig ist der Stellungsregler mit
dem Hebel M (Stiftposition 35) ausgeristet.

Wichtig!

Wird der serienméfBig montierte Hebel M
(Stiftposition 35) gewechselt, so muss der
neu montierte Hebel zur Anpassung an den
inneren Messhebel einmal von Anschlag zu
Anschlag bewegt werden.

Hubtabelle fir Direktanbau an Antriebe Typ 3277

Antriebsgréfle Nennhub Einstellbereich Stellungsregler | Erforderlicher | Zugeordnete

Antriebe cm? mm min. Hub max. Hebel Stiftposition
32775 120 75 50 25 M 25
3U2n77 120/240/350 15 7,0 35,4 M 35
700 30 10,0 50,0 M 50

Hubtabelle bei Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

SAMSON-Ventile andere Ventile/Antriebe Erforderlicher | Zugeordnete

cm? Nennhub mm min. Hub max. Hebel Stiftposition
ol s | s v s |
Typ 3271 120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/240/350 15 7,0 354 M 35
700/1400/2800 | 15 und 30/30 10,0 50,0 M 50
1400/2800 60 14,0 70,7 L 70
1400/2800 60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Schwenkantriebe Drehwinkel 24 bis 100° M 90°

B 8384-4 11




Anbav am §

tellventil = Anbavuteile und Zubehor

Tabellen Zubehor
Tabelle 1 Direktanbau Typ 3277-5 siehe Bild 3 Bestell-Nr.
Anbauteile Fir Antriebe mit 120 cm?2 1400-7452
Umschaltplatte (alt) bei Antrieb 3277-5xxxxxx.00 (alt) 1400-6819
Umschaltplatte neu bei Antrieb 3277-5xxxxxx.01(neu) 1400-6822
Zubehsr Anschlussplatte bei zusétzlichen Anbau z. B. eines Magnetventiles G /4 1400-6820
vbenor Anschlussplatte (alt) bei Antrieb 3277-5xxxxxx.00 (alt) Yo NPT 1400-6821
am Antrieb
Anschlussplatte neu bei Antrieb 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1400-6823
Hinweis: Bei neuen Antrieben (Index 01) kénnen nur neve Umschalt- und Anschlussplatten verwen-
det werden, alte und neue Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.
Anschlussplatte (6) G Vs: 1400-7461 V4 NPT: 1400-7462
Zubehér am

Stellungsregler

oder Manometerhalter (7)

G Vi: 1400-7458

a4 NPT: 1400-7459

Manometeranbausatz (8) (Output und Supply)

Niro/Ms: 1400-6950

Niro/Niro: 1400-6951

Tabelle 2 Direktanbau Typ 3277 siehe Bild 4
Anbauteile fir Antriebe mit 240, 350 und 700 cm? 1400-7453
. . . cm? Stahl Niro
bt e (o abus  1i0baus
Zubehsr BelUHung”der oberen Membrankammer 350 1400-6446 1400-6447
700 1400-6448 1400-6449
Verbindungsblock mit Dichtungen und Schraube | G 4: 1400-8811 Va NPT: 1400-8812
Manometeranbausatz (Output und Supply) Niro/Ms: 1400-6950 | Niro/Niro: 1400-6951
Tabelle 3 Anbau an NAMUR-Rippe oder Stangenanbau (Stangen @ 20 bis 35 mm)
nach IEC 60534-6, siche Bild 5
Hub in mm | Hebel fir Antrieb Bestell-Nr.
7.5 S 3271-5 mit 60/120 cm? am Mikroventil Typ 3510 (s. Bild 6) | 1400-7457
5 bis 50 ohne, Heb.?l Mist am Fremdantriebe und Typ 3271 mit 120 bis 700 cm?2 1400-7454
Grundgerét angebaut
14 bis 100 | L Fremdantriebe und Typ 3271 mit 1400 cm? 1400-7455
; i 2
40 bis 200 | XL Fremdantriebe und Typ 3271 mit 1400/2800 cm 1400-7456
(Hub 120 mm)
Typ 3271 mit 1400 cm? (Hub 120 mm), i
30 oder 60 | L 2800 cm? (Hub 30/60 mm) 1400-7466
Anbauwinkel fir Emerson und Masoneilan Hubantriebe. 1400-6771
Zusdtzlich wird je nach Hub ein Anbausatz nach IEC 60534-6 benétigt, Auswahl siehe Zeilen oben.
Anschlussplatte G Va: 1400-7461 a NPT: 1400-7462
Zubehor oder Manometerhalter (7) G Vs: 1400-7458 4 NPT: 1400-7459
Manometeranbausatz (Output/ Supply) Niro/Ms: 1400-6950 Niro/Niro: 1400-6951

12 B 8384-4
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Tabelle 4 Anbau an Schwenkantriebe (VDI/VDE 3845 fir alle Maf3e der Ebene 2) siehe Bild 7 und 8
mit Mitnehmer und Kuoslunasrad VDI/VDE 3845 fiir alle Mcf3e der Ebene 2 1400-7448
Aushihrone CrNM -sTPhI Fer” | fur Antrieb Typ 3278 mit 160/320 cm? 1400-7614
vstuhrung LIIVIOmSIANWINKE. | fir Camflex I 1400-9120
Anbauteile VDI/VDE 3845 fiir alle MaB3e der Ebene 2, schwere Ausfishrung 1400-9244
Anbauteile an Schwenkantriebe VDI/VDE 3845 (Ebene 1), schwere Ausfihrung 1400-9526
SAMSON Typ 3278 160 cm? / VETEC Typ S160 und Typ R 1400-9245
Anschlussplatte G Va: 1400-7461 Va NPT: 1400-7462
Zubehor oder Manometerhalter (7) G Vs: 1400-7458 a NPT: 1400-7459
Manometeranbausatz (Output/ Supply) Niro/Ms: 1400-6950 Niro/Niro: 1400-6951
Tabelle 5 Zubehér allgemein
Pneumatischer Umkehrverstérker fir doppelt wir- GVa 1079-1118
kende Antriebe Va NPT 1079-1119
Kabelverschraubung M20 x 1,5 Messing vernickelt 1890-4875
Adapter M 20 x 1,5 auf V2 NPT, Aluminium 0310-2149
Zubehsr Nachristsatz induktiver Grenzkontakt 1x SJ 2-SN 1400-7460
Decke|sc'h||d.m|i Eqrqmeterhsfe englisch (Lieferzustand) 0190-5456
und Bedienhinweisen
Freischaltcode EXPERT*
(bei Bestellung die Seriennummer des jeweiligen Stellungsreglers angeben) 1400-9318

EB8384-4 13
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2.1 Direktanbau
2.1.1 Antrieb Typ 3277-5

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in der
Tabelle 1, Seite 12 aufgefiihrt.

Hubtabelle Seite 11 beachten!

Antrieb mit 120 cm2

Der Stelldruck wird je nach Anbau des Stel-
lungsreglers links oder rechts am Joch iber
eine entsprechende Bohrung auf die An-
triebsmembran gefihrt.

Je nach Sicherheitsstellung des Antriebes
,Antriebsstange ausfahrend” oder ,An-
triebsstange einfahrend” (Ventil bei Luftaus-
fall schlieBend oder 6ffnend) muss zundchst
die Umschaltplatte (9) am Antriebsjoch
montiert werden. Dabei ist sie mit dem ent-
sprechenden Symbol fir den Anbau auf der
linken oder rechten Seite nach Markierung
auszurichten (Blickrichtung auf die Um-
schaltplatte).

1. Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern am Stellungsreg-
ler montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

2. Verschlussschraube (4) auf der Stel-
lungsreglerriickseite entfernen und den
Stelldruckausgang ,Output 38“ an der
Anschlussplatte (6) bzw. am Manome-
terhalter (7) mit dem Stopfen (5) aus den
Anbauteilen verschlieflen.

3. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-

zen, ausrichten und so Festschrduben,
dass die Befestigungsschraube in der
Nut der Antriebsstange sitzt.

14 B 8384-4

. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des

Ausbruches (Bild 3 links) in Richtung
zum Stelldruckanschluss befestigen, die
aufgeklebte Flachdichtung (14) muss

zum Antriebsjoch zeigen.

. Hub 15 mm: Am Hebel M (1) auf der

Stellungsreglerriickseite verbleibt der
Abtaststift (2) auf Stiftposition 35 (Liefer-
zustand).

Hub 7,5 mm: Den Abtaststift (2) aus
Stiftposition 35 |&sen und in die Bohrung
fur Stiftposition 25 umsetzen und ver-
schrauben.

. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen.

. Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)

so aufsetzen, dass der Abtaststift (2) auf
der Oberseite des Mitnehmers (3) zu lie-
gen kommt. Hebel (1) entsprechend ver-
stellen und Stellungsreglerwelle bei ge-
ffnetem Deckel an der Kappe bzw.
dem Knopf (Bild 17) festhalten.

Der Hebel (1) muss mit Federkraft auf
dem Mitnehmer aufliegen.

Den Stellungsregler mit seinen beiden
Befestigungsschrauben an der Abdeck-
platteplatte (10) festschrauben.

Bei der Montage darauf achten, dass
der Dichtring (10.1) in der Bohrung der
Abdeckplatte eingelegt ist.

. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-

ren. Dabei unbedingt darauf achten,
dass im eingebauten Zustand des Stell-
ventiles der Entliftungsstopfen nach un-
ten zeigt, damit evtl. angesammeltes
Kondenswasser abflieBen kann.
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Symbole

Antriebsstange
ausfahrend
v v
Anbau links Anbau rechts

bl Antriebsstange 4@
y einfahrend v
Manometeranbausatz

Stelldruckeingang i i Umschaltplatte Antrieb
bei Anbau links Stelldruckeingang 10 Abdeckplatte
Markiérung bei Anbau rechts 10.1 Dichtring
11 Deckel
14 Flachdichtung
15  Formdichtung

Hebel

Mutter

Tellerfeder
Abtaststift
Mitnehmer
Verschlussschraube
Stopfen
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter

Umschaltplatte (9)

N —

VONOCOAWN = — —

N

O\
x

NN
&
i
=

L sl

] g ]
\ \/%fg\ y 1.1 L:l
\\&\,% Ausbruch der o

12 2

o= Abdeckplatte % ‘
Y- NN
N\ /| 4 I_g{
UT et [0 -
— 6.1 [ ‘ 10
il *:g ‘ —i—é Wichtig!

Der Anschluss fir Supply und Output

darf nur iiber die Anschlussplatte (6)
! aus dem Zubehér erfolgen.

B 7 Verschraubungen nie direkt in das

s Gehéuse drehen.

Supply 9 Output 38 »

Bild 3 - Direktanbau — Stelldruckanschluss fir Antrieb Typ 3277-5 mit 120 cm?
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2.1.2 Antrieb Typ 3277

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in der
Tabelle 2, Seite 12 aufgefiihrt.

Hubtabelle Seite 11 beachten!

Antriebe mit 240 bis 700 cm2

Der Stellungsreglers kann links oder rechts
am Joch montiert werden. Der Stelldruck
wird {iber den Verbindungsblock (12) auf
den Antrieb gefihrt, bei Sicherheitsstellung
,Antriebsstange ausfahrend” intern iber
eine Bohrung im Ventiljoch und bei ,An-
triebsstange einfahrend” durch eine externe
Rohrverbindung.

1. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so Festschrduben,
dass die Befestigungsschraube in der
Nut der Antriebsstange sitzt.

2. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des
Ausbruches (Bild 4 links) in Richtung
zum Stelldruckanschluss befestigen, die
aufgeklebte Flachdichtung (14) muss
zum Antriebsjoch zeigen.

3. Bei Antrieben mit 700 cm2 am Hebel M
(1) auf der Stellungsreglerriickseite den
Abtaststift (2) aus Stiftposition 35 l6sen
und in die Bohrung fiir Stiftposition 50
umsetzen und verschrauben.

Bei den Antrieben 240 und 350 cm?2 mit
15 mm Hub verbleibt der Abtaststift (2)
auf Stiftposition 35.

4. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-
lungsreglergehduses einlegen.

5. Stellungsregler an der Abdeckplatte so
aufsetzen, dass der Abtaststift (2) auf
der Oberseite des Mitnehmers (3) zu lie-

16 EB 8384-4

gen kommt. Hebel (1) entsprechend ver-
stellen und Stellungsreglerwelle bei ge-
ffnetem Deckel an der Kappe bzw.
dem Knopf (Bild 17) festhalten.

Der Hebel (1) muss mit Federkraft auf
dem Mitnehmer aufliegen.

Den Stellungsregler mit seinen beiden
Befestigungsschrauben an der Abdeck-
platte (10) festschrauben.

. Kontrollieren, ob die Zunge der Dich-

tung (16) seitlich am Verbindungsblock
so ausgerichtet ist, dass das Antriebs-
symbol fir ,Antriebsstange ausfahrend”
bzw. ,Antriebsstange einfahrend” mit
der Ausfishrung des Antriebes Gberein-
stimmt. Andernfalls missen die drei Be-
festigungsschrauben entfernt, die Deck-
platte abgehoben und die Dichtung (16)
um 180° gedreht wieder eingelegt wer-
den. Beim alten Verbindungsblock (Bild 4
unten) muss die Schaltplatte (13) so ge-
dreht werden, dass das entsprechende
Antriebssymbol zur Pfeilmarkierung aus-
gerichtet ist.

. Verbindungsblock (12) mit seinen Dicht-

ringen an Stellungsregler und Antriebs-
joch ansetzen und mit Befestigungs-
schraube (12.1) festziehen. Bei Antrieb
JAntriebsstange einfahrend” zuséitzlich
den Stopfen (12.2) entfernen und die ex-
terne Stelldruckleitung montieren.

. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-

ren. Dabei unbedingt darauf achten,
dass im eingebauten Zustand des Stell-
ventiles der Entliftungsstopfen nach un-
ten zeigt, damit evtl. angesammeltes
Kondenswasser abflieBen kann.
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1 Hebel

1.1 Mutter

1.2 Tellerfeder

2 Abtaststift

3 Mitnehmer

Abdeckplatte

11 Deckel

Verbindungsblock

12.1 Schraube

12.2 Stopfen bzw. An-
schluss fur externe
Rohrverbindung

Hebel M

Ausbruch der
Abdeckplatte (10)

—
T

o
I

|
=R 1
[ !

"

einfahrend  ausfahrend

Antriebsstange

Schaltplatte
Flachdichtung
Formdichtung
Dichtung

|16

einfahrend
Antriebsstange
ausfahrend

Markierung

f—,H,,

Verbindungsblock (alf)
mit Schaltplatte (13)

'
M |

SUPPLY
12.2

Bild 4 - Direktanbau — Stelldruckanschluss fir Antrieb Typ 3277 mit 240, 350 und 700 cm?
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2.2  Anbau nach IEC 60534-6

Der Stellungsregler wird Gber einen NA-
MUR-Winkel (10) am Stellventil angebaut.

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in der
Tabelle 3, Seite 12 aufgefiihrt.

Hubtabelle Seite 11 beachten!

1. Die beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1)
der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
nehmerplatte (3) aufstecken und mit den
Schrauben (14.1) festziehen.

Antriebsgréfie 2800 cm?2 und 1400 cm?

(Hub 120 mm):

Bei Hilben bis 60 mm muss die léingere Mit-

nehmerplatte (3.1) direkt an der Kupplung

(9) verschraubt werden. Bei Hiben iiber

60 mm ist zundchst der Winkel (16) und da-

ran dann die Mitnehmerplatte (3) zusam-

men mit den Bolzen (14) und Schrauben

(14.1) zu befestigen.
2. NAMUR-Winkel (10) am Stellventil mon-

tieren:

Bei Anbau an die NAMUR-Rippe mit ei-
ner Schraube M8 (11), Unterlegscheibe
und Zahnscheibe direkt in der vorhande-
nen Jochbohrung.

Bei Stangenventilen mit zwei Biigeln
(15), die um die Stange gelegt werden.
Den NAMUR-Winkel (10) nach der auf-
geprdgten Skala so ausrichten, dass die
Mitnehmerplatte (3) gegeniiber dem
NAMUR-Winkel um den halben Winkel-
bereich verschoben ist (bei halben Ven-
tilhub muss der Schlitz der Mitnehmer-
platte mittig zum NAMUR-Winkel ste-
hen).

18 B 8384-4

3. Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern (8) am Stellungs-
regler montieren, auf richtigen Sitz der
beiden Dichtringe (6.1) achten.

4. Erforderlichen Hebel (1) M, L oder XL
sowie Stiftposition nach Antriebsgréfle
und Ventilhub in der Hubtabelle Seite 11
auswdihlen.

Wird statt des standardméfig angebau-
ten Hebels M mit Abtaststift auf Position
35 eine andere Stiffposition oder der
Hebel L oder XL benétigt, ist wie folgt
vorzugehen:

5. Den Abtaststift (2) in der nach Tabelle
zugeordneten Hebelbohrung (Stiftpositi-
on) verschrauben. Dabei nur den lénge-
ren Abtaststift (2) aus dem Anbausatz
verwenden.

6. Hebel (1) auf die Welle des Stellungs-
reglers stecken und mit Tellerfeder (1.2)
und Mutter (1.1) festschrauben.

Wichtig:

Wourde ein neuver Hebel (1) montiert, muss
dieser zur Anpassung an den inneren Mess-
hebel einmal von Anschlag zu Anschlag be-
wegt werden.

7. Stellungsregler an den NAMUR-Winkel
so ansetzen, dass der Abtaststift (2) in
den Schlitz der Mitnehmerplatte (3, 3.1)
zu liegen kommt. Hebel (1) entspre-
chend verstellen.

Den Stellungsregler mit seinen beiden
Befestigungsschrauben am NAMUR-
Winkel festschrauben.
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Stangenanbau
Stangen @ 20 bis 35 mm

&%
'™
1 Zuséitzlicher Winkel 14
| bei Antrieb 2800 cm? ‘ N

1 Hub > 60 mm . .
! F\\ ~—

%F&] ‘ @ or—3
Hebel ~ Hebel XLundL — |
] I

Mutter [ S 14.1
Tellerfeder —L

Abtaststift
Mitnehmerplatte
Mitnehmerplatte
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Kupplung

9.1 Winkel

10 NAMUR-Winkel
11 Schraube

14  Bolzen

14.1 Schrauben

15 Bigel

16 Winkel

—_ N —

VONOOWWN — — —

Wichtig! Der Anschluss fir Supply und Output darf nur iber die An-
schlussplatte (6) aus dem Zubehér erfolgen. Verschraubungen nie di-
rekt in das Gehéduse drehen.

Bild 5 - Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)
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2.3  Anbau an Mikroventil
Typ 3510

Der Stellungsregler wird Gber einen Winkel
am Rahmen des Ventiles angebaut.

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in der
Tabelle 3, Seite 12 aufgefiihrt.

Hubtabelle Seite 11 beachten!

1. Klemmbigel (3) an die Kupplung des
Ventiles setzen, rechtwinklig ausrichten
und festschrauben.

2. Winkel (10) am Ventilrahmen mit zwei
Schrauben (11) befestigen.

3. Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern am Stellungsreg-
ler montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Runddichtringe (6.1) achten.

4. Den standardméiflig angebauten Hebel
M (1) mit Abtaststift (2) von der Welle
des Stellungsreglers abschrauben.

5. Hebel S (1) nehmen und in der Bohrung
fur Stiftposition 17 den Abtaststift (2)
verschrauben.

6. Hebel S auf die Welle des Stellungsreg-
lers stecken und mit Tellerfeder (1.2) und
Mutter (1.1) festschrauben.

Hebel einmal von Anschlag zu Anschlag
bewegen.

7. Stellungsregler am Winkel (10) so anset-
zen, dass der Abtaststift in die Nut des
Klemmbigels (3) gleitet. Hebel (1) ent-
sprechend verstellen. Den Stellungsregler
mit seinen beiden éKT-Schrauben am
Winkel (10) festschrauben.

20 B 8384-4
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Hebel

Mutter
Tellerfeder
Abtaststift
Klemmbigel
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Winkel

Schraube

. N =

Wichtig!

Der Anschluss fiir Supply und Output
darf nur iber die Anschlussplatte (6)
aus dem Zubehor erfolgen.
Verschraubungen nie direkt in das
Gehduse drehen.

Bild 6 - Anbau an Mikroventil Typ 3510
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2.4  Anbau an Schwenkantriebe

Der Stellungsregler wird mit zwei doppelten
Winkeln am Schwenkantrieb montiert.

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in der
Tabelle 4, Seite 13 aufgefiihrt.

Bei Anbau an SAMSON-Schwenkantrieb
Typ 3278 ist zundichst das zum Antrieb ge-
hérende Distanzstiick (5) am freien Wellen-
ende des Schwenkantriebes zu montieren.

Hinweis! Bei der nachfolgend beschriebe-
nen Montage unbedingt die Drehrichtung
des Schwenkantriebes beachten.

1. Mitnehmer (3) auf die geschlitzte An-
triebswelle bzw. das Distanzstiick (5)
aufstecken.

2. Kupplungsrad (4) mit flacher Seite zum
Antrieb hin auf den Mitnehmer (3) ste-
cken. Dabei den Schlitz so ausrichten,
dass er bei SchlieBstellung des Ventiles
mit der Drehrichtung nach Bild 8 iiber-
einstimmt.

3. Kupplungsrad und Mitnehmer mit
Schraube (4.1) und Tellerfeder (4.2) fest
auf der Antriebswelle verschrauben.

4. Die beiden unteren Winkel (10.1) je
nach Antriebsgréf3e mit Abwinkelung
nach innen oder auf3en am Antriebsge-
hause festschrauben. Obere Winkel (10)
ansetzen und verschrauben.

5. Anschlussplatte (6) bzw. Manometerhal-
ter (7) mit Manometern am Stellungsreg-
ler montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Runddichtringe achten.

22 B 8384-4

Bei doppelt wirkenden federlosen
Schwenkantrieben wird ein Umkehrver-
stéirker fur den Anbau am Antrieb bens-
tigt, siehe dazu Kap. 2.5.

6. Am Hebel M (1) des Stellungsreglers den

Standard-Abtaststift (2) herausschrau-
ben. Den blanken Abtaststift (&5) aus
dem Anbausatz verwenden und in der
Bohrung fiir Stiftposition 90° fest ver-
schrauben.

7. Stellungsregler auf die oberen Winkel

(10) aufsetzen und festschrauben. Dabei
den Hebel (1) so ausrichten, dass er un-
ter Beriicksichtigung der Drehrichtung
des Antriebes mit seinem Abtaststift in
den Schlitz des Kupplungsrades (4) ein-
greift (Bild 8). Es muss in jedem Fall ge-
wdhrleistet sein, dass bei halben Dreh-
winkel des Schwenkantriebes der Hebel
(1) parallel zur Langsseite des Stellungs-
reglers steht.

8. Skalenschild (4.3) so auf das Kupplungs-

rad kleben, dass die Pfeilspitze die
SchlieBstellung anzeigt und im einge-
bauten Zustand des Ventiles gut sichtbar
ist.

T
L

; — 4.1
Yy
2 1 —4.2
A 3‘be h —°
niriebstlansc F —1'
N

Bild 7 - Montage des Kupplungsrades bei Typ 3278




Anbav am Stellventil — Anbauteile und Zubehor

#\— ( 6
n = S 7,8
10 = :é_ualm#‘ jou 51 (7,8)
= L 1.2
= w1 \tu
£ Jl5 2
101 —H "\\ 43
] T 41 \
N rn 1 —— MO0 \‘51'
o LJ] ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, :LPL:i s
il T
Wichtig! 0
Der Anschluss fiir Supply L . ‘
und Output darf nur iiber 0 N ——
die Anschlussplatte (6) aus
dem Zubehér erfolgen.

Verschraubungen nie direkt
in das Gehdiuse drehen.

Legende Bild 7 und 8

1 Hebel

1.1 Mutter

1.2 Tellerfeder

2 Abtaststift

3 Mitnehmer (Bild 7)

4 Kupplungsrad

4.1 Schraube

4.2 Tellerfeder

4.3 Skalenschild

5 Antriebswelle Distanzstiick
bei Typ 3278

6 Anschlussplatte

6.1 Dichtringe

7 Manometerhalter

8  Manometeranbausatz

10  oberer Winkel

10.1 unterer Winkel

Bild 8 - Anbau an Schwenkantriebe

Stellventil &ffnet rechtsdrehend
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2.5 Umkehrverstirker bei dop-
pelt wirkenden Antrieben

Fir den Einsatz an doppelt wirkenden An-
trieben muss der Stellungsregler mit einem
Umkehrverstdrker ausgeristet werden.

Der Umkehrverstérker ist als Zubehdr in der
Tabelle 5, Seite 13 aufgefihrt.

Am Ausgang A1 des Umkehrverstéirkers
liegt der Stelldruck des Stellungsreglers an,
am Ausgang A2 ein gegenldufiger Druck,
der sich jeweils mit dem Druck Ay auf den
angelegten Zuluftdruck ergénzt.

Es gilt die Beziehung A1 + A2 = Z.
Montage

1. Anschlussplatte (6) aus den Anbauteilen
Tabelle 4 am Stellungsregler montieren,
dabei auf richtigen Sitz der beiden
Runddichtringe (6.1) achten.

2. Die Spezialmuttern (1.3) aus dem Zube-
hér des Umkehrverstérkers in die Boh-
rungen der Anschlussplatte einschrau-
ben.

3. Die Flachdichtung (1.2) in die Ausspa-
rung des Umkehrverstérkers einsetzen
und die beiden hohlgebohrten Spezial-
schrauben (1.1) in die Anschlussbohrun-
gen A1 und Z einschieben.

4. Umkehrverstarker an die Anschlussplatte
(6) ansetzen und mit den beiden Spe-
zialschrauben (1.1) festschrauben.

5. Beiliegende Filter (1.6) mit Schrauben-
dreher (8 mm breit) in die Anschluss-
bohrungen A1 und Z einschrauben.
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Wichtig!

Beim Stellungsregler Typ 3730 darf der
Dichtstopfen (1.5) am Umkehrverstérker
nicht herausgedreht werden.

Das Dichtgummi (1.4) wird bei einge-
schraubtem Stopfen nicht benétigt und kann
abgezogen werden.

Stelldruckanschliisse

A1: Ausgang A1 auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fishren, der bei steigendem
Druck das Ventil 6ffnet

A2: Ausgang A2 auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem

Druck das Ventil schlief3t

Schiebeschalter im Stellungsregler auf
AIR TO OPEN stellen.

6. Nach der Initialisierung Code 16 Druck-
grenze auf OFF stellen.

2.5.1 Manometeranbau

Die Montagereihenfolge aus Bild 9 bleibt er-
halten. Auf die Anschliusse A1 und Z wird

ein Monometerhalter aufgeschraubit.

G Vs 1400-7106
Y4 NPT 1400-7107

Manometer fir Zuluft Z und Ausgang A1
nach Tabellen 1 bis 4.

Manometerhalter
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Anbau externer Positions-
sensor

2.6

Die fiir den externen Positionssensor bené-
tigten Anbauteile sowie erforderliches Zube-
hér sind in der Tabelle 6, Seite 31 aufge-
fihrt. Zubehérteile fiir den pneumatischen
Anschluss am Stellungsreglergehéuse sind
aus Tabelle 7 ersichtlich.

Bei der Stellungsreglerausfihrung mit exter-
nem Positionssensor wird der in einem sepa-
raten Gehéuse untergebrachte Sensor mit-
tels Platte oder Winkel am Stellventil ange-
baut. Der Hubabgriff entspricht dem des
Standardgerdtes.

Die Reglereinheit kann frei wahlbar an einer
Wand oder einem Rohr montiert werden.

Fir den pneumatischen Anschluss ist je
nach gewdhltem Zubehdr eine Anschluss-
platte (6) oder ein Manometerhalter (7) am
Gehéiuse zu verschrauben, dabei unbedingt
auf richtigen Sitz der Dichtringe (6.1) achten
(siche Bild 5, rechts unten).

Fir den elekirischen Anschluss ist die An-
schlussleitung einseitig mit einem M12 x 1-
Stecker versehen. Das freie Ende kann nach
Bedarf gekiirzt und mit dem beigelegten Ste-
cker verdrahtet werden (Kap. 3.2, Seite 36).
Die elektrische und pneumatische Verbin-
dung zwischen Sensor und Reglereinheit
darf bis zu 10 m betragen.

Hinweis: Fir den pneumatischen und elekiri-
schen Anschluss gelten dariiber hinaus die
Beschreibungen in Kap. 3.1 und 3.2.
Bedienung und Einstellung entsprechen der
Beschreibung in Kap. 4 und 5.
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Bild 10 - Reglereinheit mit Sensor am Mikroventil

2.6.1 Montage bei Direktanbau
Antrieb Typ 3277-5 mit 120 ¢cm?

Der Stelldruck vom Stellungsregler wird iiber
den Stelldruckanschluss der Anschlussplatte
(9, Bild 11 links) auf die Membrankammer
des Antriebes gefishrt. Dazu zunéichst die
Anschlussplatte (9) aus dem Zubehdr am
Joch des Antriebes verschrauben.

Anschlussplatte (9) dabei so drehen,
dass das fir die Sicherheitsstellung richti-
ge Bildsymbol ,Antriebsstange ausfah-
rend” oder ,Antriebsstange einfahrend”
nach der Markierung ausgerichtet ist
(Bild 11 unten).

Unbedingt darauf achten, dass die
Flachdichtung der Anschlussplatte (9)
richtig eingelegt ist.

Die Anschlussplatte hat Bohrungen mit
NPT- und G-Gewinde.

Den nicht benstigten Gewindeanschluss
mit Dichtgummi und Vierkantstopfen ver-
schliefen.
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Antrieb Typ 3277 mit 240 bis 700 cm2: 3. Je nach Antriebgréf3e und Nennhub des
Der Stelldruck wird bei , Antriebstange aus- Ventiles den erforderlichen Hebel und
fahrend” auf den Anschluss seitlich am Joch die Position des Abtaststiftes (2) nach
auf den Antrieb gefihrt. Bei , Antriebsstange der Hubtabelle auf Seite 11 festlegen.
einfahrend” wird der Anschluss an der obe- Im Lieferzustand ist Hebel M mit Stiftpo-
ren Membrankammer benutzt, der seitliche sition 35 am Sensor angebaut.
Anschluss am Joch muss mit einem Entlif- Wenn nétig, den Abtaststift (2) aus sei-
tungsstopfen (Zubehér) versehen werden. ner Stiftposition lésen und in die Boh-
Montage des Positionssensors rung fur die empfoh|ene Sfiﬁ‘posiﬁon um-

setzen und verschrauben.

4. Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die
Sensorwelle stecken.
Hebel in Mittelstellung bringen und fest-
halten, Mutter (1.1) aufschrauben.

1. Hebel (1) am Sensor in Mittelstellung
bringen und festhalten. Mutter (1.1) I6-
sen und Hebel mit Tellerfeder (1.2) von
der Sensorwelle abnehmen.

2. Den Positionssensor (20) an der Monta-
geplatte (21) verschrauben.

e :ET] m@?}_q%

N UL Derka
W/als

|

UL
o
2

il

e

. = 8- =
21
9 Stelldruck
mE Entliftungsstopfen £ g
‘ 1 Hebel
|_—Stelldruck 1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
Symbol G NPT Antriebsstange 3 Mitehmer
4 I ausfahrend  einfahrend 9 Anschlussplatte
\@ = 11 Deckel
Markierung ‘@ 20  Positionssensor
T O v v 21 Montageplatte

Bild 11 - Montage bei Antrieb Typ 3277-5 links und Typ 3277 rechts
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5. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so Festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der
Nut der Antriebsstange sitzt.

6. Montageplatte mit Sensor so am An-
triebsjoch ansetzen, dass der Abtaststift
(2) auf der Oberseite des Mitnehmers
(3) zu liegen kommt, er muss mit Feder-
kraft aufliegen.

Montageplatte (21) mit den beiden Be-
festigungsschrauben am Antriebsjoch
festschrauben.

7. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Darauf achten, dass im eingebauten
Zustand des Stellventiles der Entliftungs-
stopfen nach unten zeigt, damit evil. an-
gesammeltes Kondenswasser abfliefen

2.6.2 Montage bei Anbau nach
IEC 60534-6

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in den

Tabellen 6 und 7, Seite 31 aufgefihrt.

1. Hebel (1) am Positionssensor in Mittel-
stellung bringen und festhalten. Mutter
(1.1) I6sen und Hebel mit Tellerfeder
(1.2) von der Sensorwelle abnehmen.

2. Den Positionssensor (20) am Winkel
(21) verschrauben.

Der standardméiBig angebaute Hebel M mit

Abtaststift (2) auf Position 35 ist fir An-

triebsgrofien von 120, 240 und 350 cm?

mit einem Nennhub von 15 mm ausgelegt.

Bei anderen Antriebsgrofien oder Hilben die

Auswahl von Hebel und Stiftposition nach

kann. Hubtabelle Seite 11 vornehmen. Hebel L
und XL sind dem Anbausatz beigelegt.
20 21 1.1,1.2 141 3 14 9.1 9

Hebel

1

1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
3

Mitnehmerplatte
9 Kupplung
9.1 Winkel
14 Bolzen

14.1 Schrauben

Bild 12 - Montage nach IEC 60534-6 (NAMUR)

20  Positionssensor
21 Winkel
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Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die
Sensorwelle stecken.

Hebel in Mittelstellung bringen und fest-
halten, Mutter (1.1) aufschrauben.

Die beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1)
der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
nehmerplatte (3) aufstecken und mit den
Schrauben (14.1) festziehen.

Den Winkel mit Sensor so an der NA-
MUR-Rippe des Ventiles ansetzen, dass
der Abtaststift (2) in den Schlitz der Mit-
nehmerplatte (3) zu liegen kommt, dann
den Winkel mit seiner Befestigungs-
schrauben am Ventil festschrauben.

2.6.3 Montage an Mikroventil

Typ 3510

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in den
Tabellen 6 und 7, Seite 31 aufgefiihrt.

1.

Hebel (1) am Positionssensor in Mittel-
stellung bringen und festhalten. Mutter
(1.1) I6sen und den standardméfig an-
gebauten Hebel M (1) mit Tellerfeder
(1.2) von der Sensorwelle abnehmen.
Den Positionssensor (20) am Winkel
(21) verschrauben.

Hebel S (1) aus den Anbauteilen neh-
men und den Abtaststift (2) in der Boh-
rung fir Stiftposition 17 verschrauben.
Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die
Welle des Sensors stecken.

Hebel in Mittelstellung bringen und fest-
halten, Mutter (1.1) aufschrauben.

Anbav am Stellventil — Anbauteile und Zubehor

4. Mitnehmer (3) an die Kupplung des
Ventiles setzen, rechtwinklig ausrichten
und festschrauben.

5. Winkel (21) mit Positionssensor am Ven-
tilrahmen so ansetzen und verschrau-
ben, dass der Abtaststift (2) in die Nut
des Mitnehmers (3) gleitet.

1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
3 Mitnehmer
20  Positionssensor

21 Winkel

L

Bild 13 - Montage am Mikroventil
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2.6.4 Montage an Schwenk-
antriebe

Die erforderlichen Anbauteile sowie das Zu-
behér sind mit ihren Bestellnummern in den
Tabellen 6 und 7, Seite 31 aufgefihrt.

1. Hebel (1) am Positionssensor in Mittel-
stellung bringen und festhalten. Mutter
(1.1) I6sen und Hebel mit Tellerfeder

(1.2) von der Sensorwelle abnehmen.

4. Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die
Sensorwelle stecken.
Hebel in Mittelstellung bringen und fest-
halten, Mutter (1.1) aufschrauben.

Die weitere Montage entspricht der Be-
schreibung fir den Anbau des Standardge-
rétes nach Kap. 2.4.

Statt des Stellungsreglers ist der Positions-
sensor (20) mit seiner Montageplatte (21) zu
montieren.

2. Den Positionssensor (20) an der Monta-
geplatte (21) verschrauben.
3. Den am Hebel (1) standardméfig einge-
schraubten Abtaststift (2) gegen den
blanken Abtaststift (& 5) aus den An-
bauteilen ersetzen und auf Stiftposition
90° verschrauben.
1 1 1 20
& ﬂ
NSO : NN
o] N ; 0w
[ ! ;
bzl ]
(i
i T Hebel
T TIT 1.1 Mutter
= 1.2 Tellerfeder
_lI:D‘I / I‘II:D—/ 2 Abtaststift
M_J / M_J 20  Positionssensor
21 Montageplatte
2 1 1.1,1.2
Bild 14 - Montage an Schwenkantriebe

30 B 8384-4




Anbav am Stellventil — Anbauteile und Zubehor

Tabelle 6 Anbauteile Positionssensor Bestell-Nr.
Direktanbau Anbauteile fir Antriebe mit 120 cm?2ssiehe Bild 11 links 1400-7472
G 1400-6820
Anschl latte (9, alt i Antri 277- .
nschlussplatte (9, alt) bei Antrieb 3 Sxxxxxx.00 Y NPT 1400-6821
Zubehar fir Antrieb
'I;Oecr:'; urAnne Anschlussplatte neu bei Antrieb 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1400-6823
Hinweis: Bei neuen Antrieben (Index 01) kénnen nur neve Umschalt- und Anschlussplatten
verwendet werden, alte und neue Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.
Direktanbau Anbauteile fir Antriebe mit 240, 350 und 700 cm?, siehe Bild 11 rechts 1400-7471
NAMUR-Anbau Anbauteile fir Anbau an NAMUR-Rippe mit Hebel L und XL, siehe Bild 12 1400-7468
Anbau-Mikroventil Anbauteile fir Mikroventil Typ 3510, siehe Bild 13 1400-7469
VDI/VDE 3845 fiir alle MafBe der Ebene 2
Anbauteile mit Mitnehmer und Kupplungsrad, 1400-7473
Ausfilhrung CrNiMo-Stahlwinkel, siehe Bild 14
Anbau
Schwenkantrieb VDI/VDE 3845 fiir alle Maf3e der Ebene 2, schwere Ausfishrung 1400-9384
2
SAMSON Typ 3278 160 cm? / VETEC Typ S160 und Typ R, | 400.9385
schwere Ausfihrung
Tabelle 7 Stellungsreglerzubehsr Bestell-Nr.
GVa 1400-7461
Anschlussplatte (6) Ve NPT 1400-7462
G 1400-7458
oder Manometerhalter (7) Ve NPT 1400-7459
Zubehgr Niro/Ms | 1400-6950
Manometeranbausatz (Output und Supply) Niro/Niro | 1400-6951
Konsole zur Wandmontage des Stellungsreglers 0309-0111
Hinweis: Aufgrund unterschiedlicher Beschaffenheit des Befestigungsunter-
grundes missen die Befestigungselemente bauseits beigestellt werden.
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2.7  Anbau von Stellungsreglern

mit Edelstahl-Gehause

Stellungsregler mit Edelstahl-Gehéuse erfor-
dern Anbauteile, die komplett aus Edelstahl
bzw. frei von Aluminium sind.

Hinweis:

Die pneumatische Anschlussplatte ist in
Edelstahl erhdiltlich (Bestellnummer siehe un-
ten). Manometerhalter und pneumatischer
Umbkehrverstérker sind nicht in Edelstahl lie-
ferbar.

GV
Vs NPT

1400-7476
1400-7477

Anschlussplatte
(Edelstahl)

Fir den Anbau von Stellungsreglern mit
Edelstahl-Gehéuse gelten die Tabellen 1
bis 5 (Seiten 12 und 13) mit folgenden Ein-
schréinkungen:

Direktanbau

Alle Anbausétze aus Tabelle T und 2 kén-
nen verwendet werden. Der Verbindungs-
block entféllt. Uber die pneumatische An-

schlussplatte in Edelstahl wird zum Antrieb
verrohrt.,

Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR-Rippe
oder Stangenanbau)

Alle Anbauséitze aus Tabelle 3 kénnen ver-
wendet werden. Anschlussplatte in Edelstahl.

Anbau an Schwenkantriebe

Bis auf den Anbausatz ,schwere Ausfih-
rung” kdnnen alle Anbauséitze aus Tabelle 4
verwendet werden. Anschlussplatte in Edel-
stahl.
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2.8  Federraumbelisftung bei ein-

fach wirkenden Antrieben

Die abgeblasene Instrumentenluft vom Stel-
lungsregler kann dazu benutzt werden, den
Innenraum des Antriebs vor Korrosion zu
schijtzen. Es ist folgendes zu beachten:

Direktanbau Typ 3277-5 FA/FE
Die Federraumbeliiftung ist automatisch ge-
geben.

Direktanbau Typ 3277, 240 bis 700 cm®

FA: Am Verbindungsblock den Stopfen
12.2 (Bild 4, Seite 17) entfernen und
eine pneumatische Verbindung zur Ent-
liftungsseite des Antriebs herstellen.

FE: Die Federraumbeliiftung ist automatisch
gegeben.

Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR-Rippe
oder Stangenanbau) und an Schwenkan-
triebe

Der Stellungsregler braucht einen zuséitzli-
chen verrohrbaren Ausgang fiir die Abluft.
Dazu gibt es als Zubehdr einen Adapter:

Gewindebuchse G V4 0310-2619
(M20 x 1,5) Va NPT 0310-2550
Achtung:

Der Adapter belegt einen Anschluss M20 x
1,5 im Gerétegehéuse. Es kann also nur
eine Kabelverschraubung installiert werden.

Sind weitere Komponenten im Einsatz, die
den Antrieb entliften (Magnetventil, Volu-
menverstérker, Schnellentlifter o. A.), so



muss auch diese Abluft in die Federraumbe-
[5ftung mit einbezogen werden. Der An-
schluss iiber den Adapter am Stellungsregler
muss mit einem Riickschlagventil in der Ver-
rohrung geschitzt werden. Beim plétzlichen
Ansprechen der entliiftenden Komponenten
kann sonst der Druck im Gehéuse des Stel-
lungsreglers iber Umgebungsdruck anstei-
gen und das Geriit beschédigen.

Anbav am Stellventil — Anbauteile und Zubehor
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3 Anschlisse

3.1  Pneumatische Anschliisse

Achtung!

Die Gewinde im Stellungsreglergehéiuse

sind nicht fir den direkten Luftanschluss vor-

gesehen!

Die Anschlussverschraubungen missen in
die Anschlussplatte, den Manometerblock
oder den Verbindungsblock aus dem Zube-
hér eingeschraubt werden. Dort sind die
Luftanschlisse wahlweise als Bohrung mit
Vs NPT oder G V4 Gewinde ausgefihrt. Es
kénnen die tblichen Einschraubverschrau-
bungen fir Metall- und Kupferrohr oder
Kunststoffschléuche verwendet werden.

Wichtig!

Die Zuluft muss trocken, 6l- und staubfrei
sein, die Wartungsvorschriften fir vorge-
schaltete Reduzierstationen sind unbedingt
zu beachten.

Luftleitungen sind vor dem Anschluss griind-
lich durchzublasen.

Der Stelldruckanschluss ist bei Direktanbau
an den Antrieb Typ 3277 fest vorgegeben,
bei Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

wird er in Abhdngigkeit von der Sicherheits-

ste||ung ,,Antriebsstdnge einfahrend bzw.
ausfahrend” auf die Unterseite oder Ober-
seite des Antriebes gefihrt.

Bei Schwenkantrieben sind die Anschlussbe-

zeichnungen der Hersteller maf3gebend.
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3.1.1 Stelldruckanzeige

Fir die Kontrolle von Zuluft (Supply) und
Stelldruck (Output) wird der Anbau von Ma-
nometern empfohlen (siche Zubehér in Ta-
bellen 1 bis 5).

3.1.2 Zuluftdruck

Der erforderliche Zuluftdruck richtet sich
nach dem Nennsignalbereich und der Wirk-
richtung (Sicherheitsstellung) des Antriebes.
Der Nennsignalbereich ist je nach Antrieb
als Federbereich oder Stelldruckbereich auf
dem Typenschild eingetragen, die Wirkrich-
tung ist mit FA oder FE bzw. mit einem Sym-
bol gekennzeichnet.

Antriebsstange durch Federkraft ausfah-
rend FA (AIR TO OPEN)

Sicherheitsstellung , Ventil Zu”

(bei Durchgangs- und Eckventilen):
erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignalbe-
reichendwert + 0,2 bar, mindestens 1,4 bar.

Antriebsstange durch Federkraft einfah-
rend FE (AIR TO CLOSE)

Sicherheitsstellung , Ventil Auf”

(bei Durchgangs- und Eckventilen):

Der erforderliche Zuluftdruck bei dichtschlie-
f3endem Ventil wird iberschléagig aus dem
maximalen Stelldruck pstmax bestimmt:

2
pstqu = F + % [bdr]



d = Sitzdurchmesser [cm]
Ap = Differenzdruck am Ventil [bar]
A = Antriebsflache [cm2]
F = Nennsignalbereichendwert des

Antriebes [bar]

Sind keine Angaben gemacht, wird wie
folgt vorgegangen:

erforderlicher Zuluftdruck =
Nennsignalbereichendwert + 1 bar

Hinweis!

Der Stelldruck am Ausgang (Outout 38) des
Stellungsreglers kann iiber Code 16 auf
Driicke von 1,4, 2,4 oder 3,7 bar begrenzt
oder deaktiviert (MAX) werden.

Anschliisse
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3.2  Elektrische Anschliisse

Bei der elekirischen Installation sind
die einschlégigen elektrotechnischen
Vorschriften und die Unfallverhii-
tungsvorschriften des Bestimmungs-
landes zu beachten. In Deutschland
sind dies die VDE-Vorschriften und
die Unfallverhiitungsvorschriften der
Berufsgenossenschaften.

Fiir die Montage und Installation in explo-
sionsgefchrdeten Bereichen gilt die EN
60079-14: 2003; VDE 0165 Teil 1/8.98
,Elektrische Betriebsmittel fir gasexplosions-
geféhrdete Bereiche” und die EN 50281
-1-2: 1999, VDE 0165 Teil 2 /11.99
Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung
in Bereichen mit brennbarem Staub”.

Fiir die Zusammenschaltung der eigensiche-
ren elektrischen Betriebsmittel gelten die zu-
léssigen Héchstwerte der EG-Baumusterpriif-
bescheinigung (U; bzw. U,, |; bzw I,,, P;
bzw. P,: C; bzw. C_ und L; bzw. L,).

Fiir Betriebsmittel die entsprechend der
Ziindschutzart EEx nA (nicht funkende Be-
triebsmittel) nach EN 50021 :1999 betrie-
ben werden gilt, dass das Verbinden und
Unterbrechen sowie das Schalten von
Stromkreisen unter Spannung nur bei der In-
stallation, der Wartung oder fir Reparatur-
zwecke zuldssig ist.

Fiir Betriebsmittel die in energiebegrenzte
Stromkreise der Zindschutzart EEx nl (ener-
giebegrenzte Betriebsmittel) nach

EN 50021:1999 angeschlossen werden gilt,
diese Betriebsmittel diirfen betriebsméiflig
geschaltet werden.
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Fiir die Zusammenschaltung der Betriebsmit-
tel mit energiebegrenzten Stromkreisen der
Schutzart EEx nlL lIC gelten die zuléssigen
Héchstwerte der Konformitétsaussage bzw.
der Ergéinzungen zur Konformitétsaussage.
Achtung:

Die in der Bescheinigung angegebene Klem-
menbelegung ist unbedingt einzuhalten.

Ein Vertauschen der elektrischen Anschliisse
kann zum Aufheben des Explosionsschutzes
fishren. Verlackte Schrauben in oder am Ge-
héuse diirfen nicht gelést werden.

Auswahl von Kabel und Leitungen:

Fir die Installation eigensicherer Stromkreise
ist Absatz 12 der EN 60079-14: 2003;
VDE 0165 Teil 1 zu beachten.

Fiir die Verlegung mehradriger Kabel und
Leitungen mit mehr als einem eigensicheren
Stromkreis gilt Absatz 12.2.2.7.

Bei Anschluss iiber 2 getrennte Kabel kann
eine zusditzliche Kabelverschraubung mon-
tiert werden. Nichtbenutzte Leitungseinfiih-
rungen mijssen mit Blindstopfen verschlossen
sein. Gerdte, die in Umgebungstemperatu-
ren unter =20 °C eingesetzt werden, miissen
metallische Kabeleinfihrungen haben.

Leitungseinfihrung

Leitungseinfiihrung mit Kabelverschraubung
M20 x 1,5, Klemmbereich 6 bis 12 mm.
Eine zweite Gehdusebohrung M20 x 1,5 ist
vorhanden, hier kann bei Bedarf ein zusatz-
licher Anschluss installiert werden.

Die Schraubklemmen sind fir Drahtquer-
schnitte 0,2 bis 2,5 mm2 ausgefihrt, An-
zugsmomente mindestens 0,5 Nm.



Busleitung

Das geschirmte PROFIBUS-Anschlusskabel
ist Uber die EMV-gerechte Messingver-
schraubung (Standard) des Stellungsreglers
auf die Anschlussklemmen zu fishren. Dabei
wird der iber den Klemmkarper gelegte
Schirm fléchig mit der Verschraubung und
dem Gehduse verbunden.

1.

Zum Anschluss der Busleitung die Ver-
schraubungsmutter und den Klemmkar-
per von der Anschlussverschraubung des
Stellungsreglers 16sen und den Staub-
schutz entfernen

Verschraubungsmutter und Klemmkarper
tber das Anschlusskabel schieben.

Anschliisse

. Das Ende der Busleitung auf die erfor-

derliche Anschlussléinge abisolieren und
den Drahtschirm bis auf eine Lénge von
ca. 13 mm abschneiden. Eventuell
vorhandene Filladern ebenfalls ab-
schneiden.

. Drahtschirm entflechten und tber den

Klemmké&rper schieben.

. Klemmkarper in die Anschlussverschrau-

bung driicken und Verschraubungsmut-
ter bis zur Klemmung des Anschlusska-
bels festziehen.

. Zweipolige Busleitung ohne Beachtung

der Polung auf die mit IEC 1158-2 be-

Zeichnefen Schrdubk|emmen Fijhren .

Schirm

Messingverschraubung

I B

Klemmké&rper

Vesch raubungsmutter

B - Option
[+81]-82] [EC1158-2] [+87]-88| [+85]-86| [+41][-42] [A [ B |
\Q/ L in Vorbereitung
e N
24V DC BE2 | ?ECNhO;ggrAs;c;kzr |
Magnetventil Busleitung Bindrkontakte | EN60947:56 |

Zwangsentliftung

Bild 15 - Elektrische Anschliisse

Grenzkontakt
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Anschliisse

Weitere Informationen siche PROFIBUS-PA/
Inbetriebnahmeleitfaden (PNO Schrift
2.091).

Wichtig!

Der Anschluss von Grenzkontakt, Bindrein-
gdngen und Zwangsentliiftung erfordert eine
zuséitzliche Kabelverschraubung, welche ge-
gen den vorhandenen Blindstopfen auszu-
tauschen ist.

Offene Kabelverschraubungen sind nicht zu-
léssig, die Schutzart IP 66 gilt nur bei ge-
schlossenem Stellungsreglergehéuse.

Grenzkontakt

Fir den Betrieb des Grenzkontaktes ist in
den Ausgangsstromkreis ein Schaltverstéirker
einzuschalten. Dieser sollte, um die Betriebs-
sicherheit des Stellungsreglers zu gewdhr-
leisten, die Grenzwerte des Steuerstromkrei-
ses nach EN 60947-5-6 einhalten.

Bei Einrichtung in explosionsgeféhrdeten
Anlagen sind die einschlégigen Bestimmun-
gen zu beachten.

Bindreingang 1

Am Bingreingang 1 kann ein aktiver Kon-
takt betrieben werden. Der Stellungsregler
kann den Schaltzustand ber das Busproto-
koll melden.

Bindreingang 2

Am Bingreingang 2 kann ein passiver, po-
tentialfreier Kontakt betrieben werden.

Der Stellungsregler kann den Schaltzustand
iber das Busprotokoll melden.
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Magnetventil (Zwangsentliftung)

Bei vorhandener Option Magnetventil zur
Zwangsentliftung muss an die zugehdrigen
Klemmen +81 und —82 eine Spannung von
24V DC angeschlossen werden.

Achtung!

Ist fiir das Magnetventil an den Klemmen
+81 und -82 keine Spannung angeschlos-
sen oder bei Wegfall dieser Spannung ent-
liftet der Stellungsregler den Antrieb und
reagiert nicht auf die Fiihrungsgréfe.

Die Schaltschwellen aus den technischen
Daten sind zu beachten.

3.2.1 Verbindungsaufbau fir die
Kommunikation

Der Aufbau der Kommunikation zwischen
Regler, speicherprogrammierbarer Steue-
rung oder Automatisationssystem bzw.
zwischen PC oder Workstation und dem/
den Stellungsreglern erfolgt mit einem Seg-
mentkoppler (siehe Bild 16) nach den PRO-
FIBUS-Richtlinien.

Fir den Einsatz im ex-gefchrdeten Bereich
mijssen PROFIBUS-PA-Segmentkoppler in
ex-geschitzter Ausfihrung eingesetzt wer-
den.

Maximal 32 Stellungsregler kénnen ber ei-
nen Segmentkoppler im Parallelbetrieb an
einem PROFIBUS-PA-Segment betrieben
werden. Die Anzahl der anschlieBBbaren
Stellungsregler reduziert sich bei Einsatz im
Ex-Bereich.

Fir jeden Stellungsregler im Segment ist
eine eindeutige, sich nicht wiederholende
Busadresse im Bereich 0 bis125 zu verge-
ben (Vorgehensweise vgl. Kapitel 5.11).



Anschliisse

Regler/SPS/Leitsystem PROFIBUS-DP(E) RS 485 Anzeige- und
(Master Klasse 1) - Bedienkomponeme
PROFIBUS-DPIE) RS 485 # Jreminierung (Master Klasse 2)
1
# |
Segmentkoppler

PROFIBUS-PA [EC 61158-2

s ( ) ( ) ( ) ( )
7#/74 3730-40 7#/74 3730-40 *#/A 3730-40 *#/A 3730-40

>3 B B B]

Regler/SPS/Leitsystem .
M PROFIBUS-DP RS 485 Anzeige- und
aster Klasse 1) X
Bedienkomponente
PROFIBUS-DP RS 485 # Terminierung (Master Klasse 2)
# I Sicherer
Lot ExSegmentoppler LT — Bereich
PROFIBUS-PA IEC 61158-2 Ex- .
‘ ‘ ‘ Bereich

o 3730-41 3730-41 3730-41 3730-41
ermi
nierung

mbA A A A
> B B B]

Bild 16 - PROFIBUS-Anschaltung, oben fiir nicht-Ex- und unten fiir Ex-Bereich
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Bedienung

4 Bedienung

Hinweis:
Eine Kurzfassung zur Bedienung und Inbe-

triebnahme findet sich in Kap. 8, Seite 63.

4.1 Bedienelemente und An-
zeigen

Sternknopf (Dreh-/Druckknopf)

Die Bedienung des Stellungsreglers erfolgt
hauptséchlich mit dem Sternknopf.

Durch Drehen des € -Knopfes werden
Codes, Parameter und Werte angewdhlt
oder eingestellt und durch Driicken jeweils
bestdtigt.

Schiebeschalter AIR TO OPEN oder AIR TO
CLOSE

Der Schalter dient zur Anpassung des Stel-
lungsreglers an die Wirkrichtung des Antrie-
bes.

Bei Antrieb Stelldruck &ffnet, Sicherheitsstel-
lung , Ventil durch Federn geschlossen”:
Schalterstellung AIR TO OPEN.

Bei Antrieb Stelldruck schlief3t, Sicherheits-
stellung , Ventil durch Federn gesffnet”:
Schalterstellung AIR TO CLOSE.

Bei Stellungsregler mit angebautem Umkehr-
verstdrker fir doppelt wirkende Schwenkan-
triebe (siehe auch Kap. 2.5):
Schalterstellung AIR TO OPEN.

Die Schalterstellung wird vor jeder Initialisie-
rung abgefragt. Danach hat ein Verschie-
ben des Schalters keinen Einfluss auf den
Betrieb des Stellungsreglers.
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Volumendrossel Q

Die Volumendrossel dient zur Anpassung
der Luftlieferung an die Grofe des Antrie-
bes. Dabei sind zwei feste Einstellungen, je
nach Luftfihrung am Antrieb méglich:

Bei Antrieben kleiner als 240 cm2 und
seitlichem Anschluss des Stelldruckes
(Typ 3271-5) — MIN SIDE wahlen,

bei riickseitigem Anschluss (Typ 3277-5)
— MIN BACK wiéhlen.

bei Antrieben ab 240 cm2 MAX SIDE
bei seitlichem und MAX BACK bei riick-
seitigem Anschluss wahlen.

Anzeigen

Code, Parameter und Funktionen zugeord-
nete Symbole werden in der LC-Anzeige
dargestellt.

Der Bargraph zeigt bei den Betriebsarten
2 Hand und G-Automatik die Regelab-
weichung, abhéngig von Vorzeichen und
Betrag an. Pro 1 % Regelabweichung er-
scheint ein Anzeigeelement.

Bei nicht initialisiertem Gerdit (siehe Kap.
4.3.1) wird statt der Regelabweichung die
Hebellage in Winkelgrad relativ zur Léings-
achse angezeigt. Ein Bargraphelement ent-
spricht etwa 5° Drehwinkel.

Blinkt das finfte Element (angezeigter Wert
> 30°), so ist der zul@ssige Drehwinkel Gber-
schritten. Hebel und Stiftposition missen
berprift werden.



Bedienung

Anzeigen und ihre Bedeutung

AUtO  Automatik RES zuriicksetzen

cL rechtsdrehend RUN  Start O blinkt  gesteuerter Betrieb

CCL linksdrehend SAFE  Sicherheitsstellung y

Err Fehler Sub Ersatzabgleich 7 blinkt nicht inifialisiert

ESC Abbruch TunE  Initialisierung lauft

LOW  w zu klein YES vorhanden S blinkt kein giltiger Sollwert vor-
MAN  Handeinstellung zP Nullpunktabgleich handen oder Sicherheitsstellung
MAX  Maximalbereich tEStinG  Testfunktion aktiv durch Parameter SET_FAIL_SAFE_
NO nicht vorhanden POS angefahren, vgl. Seite 154)
NOM  Nennhub A7 steigend/steigend

ON Ein 2N steigend/fallend

OFF Aus

Ausfall/Stérung Handbetrieb  Regelbetrieb Code

T
A 2 Bargraph fir
| v 2 G 88
Bez”e|chnung - I Regelabweichung
Stel ung I I NN BN N BN N bzw. Hebellage
Parameter \ . - - - ’ 9

' i‘ ' m->— Einheiten
_ %
\}I( /O //ﬂ S\ \]I “|[ Bindrkontakt 2

/
Freigabe Wartungsanforderung Sicherheitsstellung aktiv
Konfiguration ~ Wartungsbedarf

Bindrkontakt 1 —

v

Taste Initialisierung Kappe bzw. Knopf  Steuerfahne Schlitzinitiator

)~ SSP Schnitstelle

(.
O
///' OAN
E 553 |
e ™ Schalter for
Sicherheitsstellung
"2 G a8 des Antriebes

BE86:
Jal %

I © » S

| Volumendrossel

7
\O\ Ial © = | — Sternknopf

/ (Dreh-/Druckknopf)

.

Bild 17 - Anzeige und Bedienelemente
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Bedienung

4.2  Freigabe und Auswahl der

Parameter

Die in der Codeliste Kap. 14.1 ab Seite 94
mit einem Stern (*) gekennzeichneten Codes
benstigen zur Konfiguration der zugehéri-
gen Parameter immer erst eine Freigabe,
die mit Code 3 wie nachfolgend beschrie-
ben, erreicht werden kann.

G 3
OFF

G 3

Code 3
Konfiguration nicht freige-
geben

Konfiguration

8 =\“' freigegeben

o

Aus der aktuellen Anzeige heraus den

Sternknopf drehen, bis Code 3 mit der

Anzeige OFF erscheint.

Code 3 durch Driicken des & -Knopfes
bestdtigen, Codezahl blinkt.

@-Knopf drehen bis ON erscheint. Ein-
stellung durch Driicken des €9 -Knopfes
bestétigen.
Die Konfiguration ist freigegeben und wird
in der Anzeige durch das 2 -Symbol signa-
lisiert.
Jetzt kdnnen die fir die Einstellung des Stell-
ventils notwendigen Codes, deren Parameter
und Werte durch Drehen des & -Knopfes
in beliebiger Reihenfolge angewdhlt oder
eingestellt und durch Driicken bestétigt wer-
den.
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Wichtig!
Wird bei der E@abe unter einem beliebi-
gen Code der € -Knopf bis zur Anzeige

ESC gedreht und bestitigt, kann die Einga-
be abgebrochen werden, ohne dass der
vorher eingestellte Wert lbernommen wird.

G ¥

£SE

Abbruch der Anzeige

Hinweis!

Findet innerhalb von 120 s keine Eingabe
statt, verfdllt die Konfigurationsfreigabe und
es erfolgt ein Riicksprung auf Code 0.

In der Codeliste in Kap. 14.1 ab Seite 94
sind alle fir die Einstellung méglichen Para-
meter mit ihrer Bedeutung sowie die Werks-
einstellung mit den vorgegebenen Standard-
werten aufgefihrt.

Wichtig!

Fiir den Normalbetrieb ist es nach Anbau
des Stellungsreglers am Ventil, sowie der
Einstellung von Sicherheitsstellung und Volu-
mendrossel ausreichend, die Initialisierungs-
taste zu betdtigen, um ein optimales Arbei-
ten des Stellungsreglers zu gewdhrleisten
(Kap 5.6, Seite 47).

Der Stellungsregler muss dazu mit seinen
Standardwerten arbeiten, gegebenenfalls ist
zundichst ein Reset (Kap 5.9, Seite 56)

durchzufihren.




4.3 Betriebsarten

4.3.1 Avutomatik- und Hand-
betrieb

Vor der Initialisierung:

Wenn der Stellungsregler noch nicht initiali-
siert wurde, ist die Betriebsart Automatik
AUIO nicht anwéhlbar.

Das Ventil kann mit dem Stellungsregler nur
von Hand verstellt werden.

Dazu den @-Knopf nach rechts drehen, bis
Code1 erscheint,

dann Code T durch Driicken des @-Knopfes
bestétigen.

S o7 N2
1. 4 e
1 !

2N Vs

~1de”

Wenn Codezahl und Handsymbol blinken,
kann die Handverstellung des Ventiles durch
Drehen des @—Knopfes vorgenommen wer-

den.

Nach der Initialisierung:

Nach erfolgreicher Initialisierung im MAX,
NOM oder MAN-Modus (Kap. 5.6.1) befin-
det sich der Regler im G -Automatikbetrieb.

G &
IIIIIIIIIII

255«

Standard

Bedienung

Umstellung auf Handbetrieb

Bei Code 0 den & -Knopf driicken,
in der Anzeige erscheint AUtO ,

Code 0 blinkt.
& -Knopf drehen, bis MAN erscheint.
G 0 G 0
RULD | | MAN

@ -Knopf driicken, damit der Regler in den
2 -Handbetrieb schaltet.

Die Umstellung erfolgt stof3frei, da der
Handbetrieb mit dem letzten Sollwert des
Automatikbetriebes startet,

die aktuelle Stellung in % wird angezeigt.

Hand-Sollwert verstellen

s g 5 |
£55. 255,

@—Knopf drehen bis Code 1 erscheint,
@-Knopf zur Bestétigung driicken.

Bei blinkendem Code T kann jetzt durch
Drehen des Knopfes die gewiinschte Ventil-
stellung angefahren werden. Dabei ist der
Knopf solange zu drehen, bis sich der Druck
im Stellungsregler aufbaut und das Stellven-
til reagiert. Nach ca. 2 min ohne Knopfbe-
statigung geht der Regler zuriick auf

Code 0, bleibt aber im Handbetrieb MAN.

Umstellung vom Hand- auf den Automatik-
betrieb: Uber Code 0 muss auf AUO zuriick-
geschaltet und dort der Automatikbetrieb be-
stéitigt werden.
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Inbetriebnahme — Einstellung

4.3.2 SAFE - Sicherheitsstellung

Soll das Ventil in die Sicherheitsstellung ge-
fahren werden, ist wie folgt vorzugehen:

Bei Code 0 den &B -Knopf driicken,
in der Anzeige erscheint AUtO oder MAN ,
Code 0 blinkt.

@-Knopf drehen, bis SAFE erscheint,
G 0

SQFg

@-Knopf zur Bestdtigung driicken.

Achtung!

Ventil féhrt in die Sicherheitsstellung,
Symbol S fir die Sicherheitsstellung er-
scheint.

Wenn der Stellungsregler initialisiert ist,
wird in der Ziffernanzeige die aktuelle Ven-
tilstellung in % angezeigt.

Soll das Ventil von der Sicherheitsstellung
zuriick in die Betriebsart AUtO oder MAN
gesetzt werden, ist bei angewdhltem Code 0
der &9 -Knopf zu driicken.

Wenn die Codeziffer blinkt, kann durch
Drehen des € -Knopfes auf die gewiinschte
Betriebsart umgeschaltet werden.
Anschliefend €2 -Knopf zur Bestétigung
driicken.

Hinweis:

Uber den Bus kann das Ventil mit dem Para-
meter SET_FAIL_SAFE_POS in die Sicher-
heitsstellung gefahren werden (vgl. Seite
154).
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5 Inbetriebnahme -
Einstellung

Hinweis:
Eine Kurzfassung zur Inbetriebnahme und
Bedienung findet sich in Kap. 8, Seite 3.

Pneumatische Hilfsenergie (Zuluft) an-
schlief3en (Supply 9), auf richtigen Druck
nach Kap. 3.1 achten.

Zur elekirischen Speisung die zweipolige
Busleitung ohne Beachtung der Polaritéit
auf die mit IEC 1158-2 bezeichneten
Schraubklemmen fishren.

Bei Ausfihrung mit Magnetventil muss
dessen Spannungsversorgung mit

> 19 V DC angeschlossen sein (Klemmen
81 (+) und 82 (-)).

Warnung!

Ausstevernder Stelldruck kann zu Be-
wegungen der Antriebsstange fihren,
Verletzungsgefahr!

Hinweis:

In der Anlaufohase fihrt der Stellungsregler
ein Testorogramm durch, wéhrend der er
gleichzeitig seiner Automatisierungsaufgabe
folgt. Fiir die Daver der Anlaufohase ist die
Vor-Ort-Bedienung unbeschrénkt, der
Schreibzugriff nur eingeschréinkt méglich.




5.1  Sicherheitsstellung festlegen

Schiebeschalter zur Anpassung an die
Wirkrichtung des Antriebes auf AIR TO
OPEN oder AIR TO CLOSE stellen.

AIR TO OPEN = Stelldruck ffnet,
bei Sicherheitsstellung Antriebsstange aus-
fahrend/Ventil geschlossen

AIR TO CLOSE = Stelldruck schlief3t,
bei Sicherheitsstellung Antriebsstange ein-
fahrend/Ventil gesffnet.

Die Schalterstellung wird vor jeder Initialisie-
rung abgefragt. Danach hat ein Verschie-
ben des Schalters keinen Einfluss auf den
Betrieb des Stellungsreglers.

Nur bei nachtréglicher Anderung der An-
triebswirkrichtung wird eine Neuinitialisie-
rung des Stellungsreglers erforderlich

5.2 Volumendrossel Q einstellen

Uber die Volumendrossel Q wird die Luft-
lieferung an die Gréf3e des Antriebs ange-
passt:

Antriebe mit einer Laufzeit < 1's, z. B.
Hubantriebe mit einer Antriebsfléche

< 240 cm? erfordern einen gedrosselten
Volumenstrom (,MIN®).

Bei Antrieben mit einer Laufzeit > 1 s ist

eine Drosselung des Volumenstroms nicht
notwendig (,MAX").

Die Stellung der Volumendrossel Q héngt
bei SAMSON-Antrieben weiterhin von der
Luftfihrung am Antrieb ab:

Fir Antriebe mit seitlichem Stelldruckan-
schluss, z. B. Typ 3271-5 gilt die Be-
schriftung ,SIDE”.

Inbetriebnahme — Einstellung

Fir Antriebe mit riickseitigem Stelldruck-
anschluss, z. B. Typ 3277-5 gilt die Be-
schriftung ,BACK”.

Fir Antriebe anderer Hersteller gilt immer

die Bezeichnung ,SIDE”.

Ubersicht - Stellung der Volumendrossel Q*

Laufzeit
<ls >1s

Stelldruck

seitlicher Anschluss MIN SIDE | MAX SIDE

riickseitiger Anschluss MIN BACK | MAX BACK

* Zwischenstellungen sind nicht erlaubt.

Wichtig! Wird die Drosselstellung gedindert,
ist eine erneute Initialisierung notwendig.

5.3  Anzeige anpassen

Die Darstellung der Stellungsregleranzeige
kann um 180° gedreht werden. Ist die Dar-
stellung auf dem Kopf, so ist wie folgt vorzu-

gehen:
U

ic 34

Leserichtung fiir Anbau
pneumatische Anschliisse
rechts

Leserichtung fir Anbau

| pneumatische Anschliisse
] - lﬂ links
¢ 2

Den @-Knopf drehen bis Code 2 erscheint,
dann Code 2 durch Driicken des @-Knop-

fes bestdtigen,
Code 2 blinkt.
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Inbetriebnahme — Einstellung

@ -Knopf drehen bis Anzeige in gewiinsch-
ter Richtung steht, dann Leserichtung durch
Driicken des € -Knopfes bestitigen.

5.4  Stelldruck begrenzen

Falls die maximale Antriebskraft zu Bescha-
digungen am Ventil fihren kann, muss der
Stelldruck begrenzt werden.

Dazu zunéchst Code 3 zur Freigabe wdhlen
und dann bei Code 16 als Druckgrenze 1,4;
2,4 oder 3,7 bar einstellen.

Nur bei Sicherheitsstellung AR TO OPEN
wird die erforderliche Druckgrenze bei der
Initialisierung automatisch ermittelt.

5.5 Arbeitsbereich des Stel-
lungsreglers Gberprifen

Um den mechanischen Anbau und die ein-
wandfreie Funktion zu Gberpriifen, sollte der
Arbeitsbereich des Stellungsreglers in der
Betriebsart Hand mit der Fihrungsgrofie
Hand durchfahren werden.

WA ¢
LN
(N R N

T A S02
s Sl
/é\ M Code 1

RN R Ventil mit Sternknopf ver-

e S 54 stellen, aktueller Drehwinkel

wird angezeigt
1. Den @ -Knopf drehen bis Code 0
erscheint, dann Code 0 durch Driscken
des @ -Knopfes bestitigen.
2. @ -Knopf drehen bis Anzeige MAN, die
Betriebsart Hand erscheint, eingestellte

Code 0
Anwahl Handbetrieb
Standard MAN
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Betriebsart durch Driicken des € -Knop-
fes bestatigen.

3. Den @-Knoplc drehen bis Code 1 er-

scheint,
Code 1 durch Driicken des @-Knopfes
bestdtigen.

Handsymbol und Code I blinken.

4. Stellventil durch Drehen des @-Knopfes
einige Umdrehungen verstellen, bis sich
der Druck aufbaut und das Stellventil zur
Uberprifung des Hub/Drehwinkelberei-
ches in die Endlagen féhrt.

Angezeigt wird der Drehwinkel des He-
bels auf der Stellungsreglerriickseite.
Waagerechter Hebel (Mittellage) ent-
spricht 0°.

Der zuldssige Bereich ist Gberschritten,
wenn der angezeigte Winkel mehr als
30° betréigt und das éuBere rechte oder
linke Bargraphelement blinkt.

Dann unbedingt Hebel und Stiftposition
nach Kap. 2 Gberprifen.

Hinweis!

Ist die Stiftposition kleiner gewdhlt als fir
den entsprechenden Hubereich vorgesehen
und berschreitet der Winkel 30°, so schal-
tet der Stellungsregler in den SAFE- mode,
das Ventil féhrt in die Sicherheitsstellung
(siehe Kap. 4.3.2, Seite 44).

5. Stellungsregler nach Kap. 5.6 initialisie-
ren.



5.6 Initialisierung

Bei der Initialisierung passt sich der Stel-
lungsregler durch einen Selbstabgleich opti-
mal an die Reibungsverhdltnisse und den
Stelldruckbedarf des Stellventiles an.

Art und Umfang des Selbstabgleiches wer-
den vom eingestellten Initialisierungsmodus
(siehe Kap. 5.6.1) bestimmt.

Als Standardmodus gilt MAX, die Initialisie-
rung auf Maximalbereich (Werkseinstel-
lung).

Wenn mit Code 3 die Konfiguration freige-
geben wird, kann unter Code 6 auf andere
Initialisierungsarten umgestellt werden.

Wourde der Stellungsregler bereits einmal in-
itialisiert, geht der Stellungsregler nach An-

legen der elektrischen Fihrungsgrsfie in die
zuletzt benutzte Betriebsart, in der Anzeige

erscheint Code 0.

Wourde der Stellungsregler noch nicht initia-
lisiert, wird in der Anzeige das I - Aus-

fallsymbol angezeigt, das 7 -Handsymbol
blinkt.

Wichtig!

Vor jeder Neuinitialisierung sollte der Stel-

lungsregler auf seine Grundeinstellung mit

den Standardwerten zuriickgesetzt werden,
siehe dazu Kap. 5.9, Seite 56.

Der Initialisierungslauf ist durch Drij-
cken der INIT-Taste mit einem geeigne-
ten Werkzeug zu starten!

Die Zeit fur einen Initialisierungslauf ist ab-
héngig von der Laufzeit des Antriebes und
kann einige Minuten dauern.

Beim Stellungsregler mit der Diagnosefunkti-

Inbetriebnahme — Einstellung

on EXPERT+ wird direkt nach dem Initialisie-
rungslauf die Aufnahme von Referenzkurven
gestartet, siehe Hinweis am Kapitelende.

Warnung!

Waihrend der Initialisierung durch-
féhrt das Stellventil seinen gesamten
Hub-/Drehwinkelbereich.
Initialisierung deshalb niemals bei
laufendem Prozess vornehmen, son-
dern nur wéhrend der Inbetriebnah-
mephase bei geschlossenen Ab-
sperrventilen.

Hinweis!

Eine laufende Initialisierung kann
durch Driicken der Sterntaste abge-
brochen werden. Der Stellungsregler
wechselt zur Sicherheitsstellung und
zeigt fiir 3 s StOP an. Uber Code 0
kann die Sicherheitsstellung wieder
aufgehoben werden.

R
MA X

1 g

tunt

G 0

v || Initialisierung erfolgreich,

P 5 S Regler in Befriebsart Auto-
_ % || matik

Anzeigen im Wechsel
Initialisierung l&uft.
Symbol je nach gewdihlter
Initialisierungsart.

Balkenanzeige
fortschrittsabhéingig
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Bei erfolgreicher Initialisierung geht der
Regler in den Regelbetrieb, erkennbar am
G Regelsymbol.

In der Anzeige erscheint die durch die Fih-
rungsgréfe vorgegebene Stellposition in %.

Bei einer Fehlfunktion erfolgt ein Abbruch.
Der Initialisierungsfehler wird entsprechend
der Klassifikation Gber den Sammelstatus
am Display angezeigt (siehe Kap. 5.7,
Seite 55.

Bei Schiebeschalter auf AIR TO CLOSE
wechselt der Stellungsregler nach erfolgrei-
cher Initialisierung automatisch auf die Be-
wegungsrichtung steigend/fallend (7).
Damit ergibt sich anschlieBend folgende Zu-
ordnung von Fihrungsgréf3e und Ventilstel-
lung:

Sicherheits- Bewegungs- Fijhn</negnstgi;|r63e
ste"ung rlchtung Zubei  Aufbei
Antriebsstange
ausfahrend FA A2 0% 100 %
AIR TO OPEN
Antriebsstange
einfahrend FE 2N 100 % 0%
AIR TO CLOSE

Die DichtschlieBfunktion ist aktiviert.

Bei Dreiwegeventilen Code 15 (Endlage w>)
auf 99 % setzen.

Weitergehende ventilspezifische Einstellun-
gen kénnen danach parametriert werden.

Hinweis EXPERT+:

Bei integrierter optionaler Diagnose
EXPERT+ wird nach der Initialisierung die
automatische Aufnahme der Referenzkurven
(Stellsignal Y d1 und Hysterese d2) gestar-
tet. Dies wird durch wechselnde Anzeige
von TEST d1 bzw. d2 auf dem Display an-
gezeigt.
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Eine nicht erfolgreiche Aufzeichnung der
Referenzkurven wird Gber den Code 81 (sie-
he Fehlercodeliste) angezeigt.

Nach erfolgreicher Initialisierung kann der
Regler jedoch problemlos seine regelungs-
technischen Aufgabe erfiillen, auch wenn
die Aufnahme der Referenzkurven nicht
komplett war.

Die Aufnahme der Referenzkurven kann
durch Driicken des & -Knopfes gestoppt
werden (unterbrochen).

Die Referenzkurven werden fiir die erweiter-
ten Diagnosefunktionen von EXPERT+ bend-
tigt.

5.6.1 Initialisierungsmodus

Fir den Initialisierungslauf ist nach Freigabe
der Konfiguration mit Code 3 und Einstel-
lung von Code 6 eine der Initialisierungsar-
ten MAX, NOM, MAN oder SUb auszuwdh-
len.

ZP, der Nullpunktabgleich wird in Kap. 5.8,
Seite 56 beschrieben).

MAX - Initialisierung auf Maximalbereich

Initialisierungsmodus zur einfachen Inbe-
triebsetzung fiir Ventile mit zwei mechanisch
eindeutig begrenzten Endlagen, z.B. bei
Dreiwegeventilen.

Der Stellungsregler ermittelt den Hub/Dreh-
winkel des Drosselkérpers von der ZU-Stel-
lung bis zum gegeniberliegenden Anschlag
und Ubernimmt diesen Hub/Drehwinkel als
Arbeitsbereich von 0 bis 100 %.



Freigabe zur Konfiguration:
N 3
M

(L]
°

- drehen — Code 3, @ - drijcken,
- drehen — ON, @ - driscken.
nach Freigabe:

"4 b

MA X
©

& - drehen — Code 6, @ - drijcken,
@®- drehen > MAX, @B - driscken.

INIT-Taste betdtigen, um den Initialisie-
rungslauf zu starten!

Standard OFF

Standard MAX

Der Initialisierungslauf kann je nach
Antriebsgréf3e einige Minuten dau-
ern, das Ventil durchféhrt seinen

gesamten Hub-/Drehwinkelbereich.

Beim Stellungsregler mit der Diagnosefunkti-
on EXPERT+ wird direkt nach dem Initialisie-
rungslauf die Aufnahme von Referenzkurven
gestartet, siehe Hinweis Seite 48.

Hinweis:

Bei dieser MAX-Initialisierung ist der Stel-
lungsregler zunéichst nicht in der Lage, den
Nennhub/-winkel in mm/° anzuzeigen,
Code 5 bleibt gesperrt. Auch x-Bereich An-
fang (Code 8) und -Ende (Code 9) kénnen

nur in % angezeigt und veréndert werden.

Inbetriebnahme — Einstellung

Wird die Anzeige in mm/° gewiinscht, so
ist nach Freigabe der Konfiguration wie
folgt vorzugehen:

@ - drehen — Code 4, @ - drijcken,

@ - drehen — bei der Montage vorgege-
bene Stiftposition wahlen, ® - dricken.

Wird nun auf Code 5 geschalet, erscheint
dort der Nennbereich in mm/°.

Auch x-Bereich Anfang und -Ende bei Code
8 und 9 werden in mm/° angezeigt und
kénnen dementsprechend angepasst werden.

NOM - Initialisierung auf Nennbereich

Initialisierungsmodus fiir alle Durchgangs-
ventile.

Bei dieser Initialisierungsart ist die Eingabe
der Parameter Stiftposition (Code 4) und
Nennhub/winkel (Code 5) erforderlich.

Der wirksame Ventilhub kann durch den ka-
librierten Aufnehmer sehr genau vorgege-
ben werden. Der Stellungsregler testet beim
Initialisierungsvorgang, ob das Stellventil in
der Lage ist, den angegebenen Nennbereich
(Hub oder Winkel) kollisionsfrei zu durch-
fahren.

Bei positivem Ergebnis wird der angegebe-
ne Nennbereich mit den Grenzen x-Bereich
Anfang und x-Bereich Ende, als Arbeitsbe-
reich Gbernommen.

Hinweis:

Der maximal mégliche Hub muss in jedem
Fall gréf3er sein als der eingegebene Nenn-
hub. Andernfalls wird die Initialisierung ab-
gebrochen (Fehlermeldung Code 52), weil
der Nennhub nicht erreicht wird.
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Inbetriebnahme — Einstellung

Freigabe zur Konfiguration:
W4 3
1N
i

£%
@ - drehen — Code 3, @ - driicken,
@- drehen— ON, B - driscken.

nach Freigabe:

"
35~
©

@ - drehen — Code 4, B - driscken,

Standard OFF

Standard OFF

- drehen — bei der Montage vorgegebe-

ne Stiftposition wahlen, & - driicken

h o4 5

1C Mo Standard 15
1Ju

©

@ - drehen — Code 5, ®- driscken,
@ - drehen — Nennhub Ventil eingeben,
@ - driicken.

h o4 b
nNOIm
(A NN

o

@ - drehen — Code 6, B - driscken,
@- drehen — NOM, @ - driicken.

Standard MAX
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INIT-Taste betdtigen, um den Initialisie-
rungslauf zu starten!

Der Initialisierungslauf kann je nach An-
triebsgréfle einige Minuten dauern, das
Ventil durchféhrt seinen gesamten

Hub-/Drehwinkelbereich.

Beim Stellungsregler mit der Diagnosefunkti-
on EXPERT+ wird direkt nach dem Initialisie-
rungslauf die Aufnahme von Referenzkurven
gestartet, siehe Hinweis Seite 48.

Bewegungsrichtung priifen, gegebenenfalls
ber Code 7 einstellen

MAN - Initialisierung auf manuell gewdhl-
ten Bereich

(mit Vorgabe von x-Bereich Ende durch
Handeinstellung).

Initialisierungsmodus wie NOM, doch zur
Inbetriebsetzung von Stellventilen mit unbe-
kanntem Nennbereich.

In diesem Modus erwartet der Stellungsreg-
ler, dass vor dem Auslésen der Initialisie-
rung das Stellventil von Hand auf die ge-
wiinschte AUF-Stellung gefahren wird. Die
Verstellung auf den Hub-/Drehwinkel-End-
wert wird mit Hilfe des Sternknopfes vorge-
nommen.

Der Stellungsregler errechnet aus dieser
AUF-Stellung und der ZU Stellung den Diffe-
renzweg/-winkel und Gbernimmt ihn als Ar-
beitsbereich mit den Grenzen x-Bereich An-
fang und x-Bereich Ende.



Freigabe Konfiguration:

N 3

Standard OFF

@ - drehen — Code 3, @®- driscken,
- drehen — ON, B - driicken.

Nach Freigabe:
- drehen — Code 4, @ - drijcken,

- drehen — bei der Montage vorgegebe-

ne Stiftposition wiahlen,

@® - dricken.
- drehen — Code 6 , B - driscken,
@ - drehen — MAN, @ - dricken.
4 b

M N

(] (A]

©

- drehen — Code 0, @-drﬂcken,
@®- drehen — MAN, D - driscken.
Y4 0

M LI NI
LN

Standard MAX

Standard MAN

- drehen — Code 1, & - drijcken,
Code 1 blinkt,

Inbetriebnahme — Einstellung

S o7 NN
A o
1 |

R AN

125"

B - drehen bis Auf-Stellung des Ventiles er-

reicht ist,
B - dricken.

INIT-Taste betdtigen, um den Initialisie-
rungslauf zu starten!

Der Initialisierungslauf kann je nach
Antriebsgréf3e einige Minuten dau-
ern, das Ventil durchféhrt seinen ge-
samten Hub-/Drehwinkelbereich.

Beim Stellungsregler mit der Diagnosefunkti-
on EXPERT+ wird direkt nach dem Initialisie-
rungslauf die Aufnahme von Referenzkurven
gestartet, siche Hinweis Seite 48.

SUb
(Ersatzabgleich, ohne Initialisierungslauf).

Ein vollstéindiger Initialisierungslauf davert
mehrere Minuten und bedingt ein mehrmali-
ges Verfahren des Ventils durch den gesam-
ten Hubbereich. Falls ein Stellungsregler bei
laufender Anlage gewechselt werden muss,
ist dies die M&glichkeit, den Austausch mit
minimaler Riickwirkung auf den Prozess
durchzufihren.

Dieser Initialisierungsmodus ist ein Notmo-
dus. Die Reglerparameter werden geschétzt
und nicht durch einen Initialisierungslauf er-
mittelt, so dass keine hohe stationdre Ge-
nauigkeit zu erwarten ist. Man sollte, wenn
es die Anlage zul@sst, immer einen anderen
Initialisierungsmodus wiéhlen.
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Inbetriebnahme — Einstellung

Der Initialisierungsmodus SUb wird gewdhlt,
um einen Stellungsregler im laufenden Anla-
genbetrieb auszutauschen. Dazu wird das
Stellventil Gblicherweise in einer bestimmten
Ste”ung mechanisch Festgeldemmt oder
durch ein extern auf den Antrieb gefihrtes
Drucksignal pneumatisch festgehalten.

Die Blockierstellung sorgt dafiir, dass die
Anlage bei dieser Ventilstellung weiter be-
trieben werden kann.

Der Ersatz-Stellungsregler sollte nicht initiali-
siert sein, gegebenenfalls durch Code 36
zuriicksetzen.

Nach Abbau des alten- und Anbau eines
neuen Stellungsreglers miissen die Parame-
ter Stiftposition (Code 4), Nennbereich
(Code 5), Bewegungsrichtung (Code 7) und
SchlieBrichtung (Code 34) eingegeben wer-
den.

Die mit 100 % als Standard vorgegebene
Hubbegrenzung (Code 11) muss mit OFF
abgeschaltet werden.

Dariiber hinaus muss die Blockierstellung
(Code 35) mit dem B - Knopf so eingestellt
werden, dass sie der Stellung des zuvor blo-
ckierten Ventiles entspricht.

Die Parameter Kp (Code 17), Ty (Code 18)
und Druckgrenze (Code 16) sollten auf ih-
ren Standardwerten verbleiben.

Ist die Einstellung des getauschten Reglers
bekannt, so empfiehlt es sich, dessen Kp-
und Tv-Wert zu Gbernehmen.

Nach Setzen des AIR TO OPEN/CLOSE
-Schalters fir die Sicherheitsstellung, Anpas-
sen der Volumendrossel und Driicken der
Init-Taste errechnet der Stellungsregler aus
der Blockierstellung und der Schlief3richtung
sowie den anderen eingegebenen Daten die
Konfigurierung des Stellungsreglers.
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Der Regler geht in den Handbetrieb, an-
schlieBend sollte die Blockierstellung, wie
auf Seite 54 beschrieben, wieder aufgeho-
ben werden.

Freigabe zur Konfiguration:
"4 3
N

(A
°

@ - drehen — Code 3, @B - driicken,
@ - drehen — ON, @ - driscken.

nach Freigabe

Standard OFF

2

"4 4
35~
©

@ - drehen — Code 4, ®- driicken,

@ - drehen — bei der Montage vorgegebe-
ne Stiftposition wahlen,

Standard OFF

@- driicken.
Y4 9
| (. Standard 15
o |S.U

@ - drehen — Code 5, ®- driicken,
- drehen — Nennhub/-winkel eingeben,
@ - driscken.



Standard MAX

HUb
©

@ - drehen — Code 6 , @B - driicken,

@ - drehen — Sub, @ - dricken.
" -4° 1
] /] Standard 7272
’9 /

- drehen — Code 7, @ - driscken,

@ - drehen — Bewegungsrichtung, 771 be-

lassen oder 2N wahlen

@® - dricken.
R i
OFF
©
@ - drehen — Code 11, ®- drijcken,

- drehen — Hubbegrenzung abschalten,
- driicken.

U SIS
OFF

©

Standard 100.0

Standard OFF

@ - drehen — Code 16,

Standardwert fir Druckgrenze belassen,
nur wenn gewUnscht, den Wert andern.

Inbetriebnahme — Einstellung

W4 i

A Standard 7
|

o

@®- drehen — Code 17
Standardwert belassen, nur wenn bekannt,
@ - dricken,

®- drehen — Kp auswahlen,

@ - dricken.
W4 18

e Standard 2

@ - drehen — Code 18,

Standardwert fir Ty belassen,
nur wenn gewiinscht, den Wert éindern.

" 4o M

4

Standard CCL

1

|
L

N

@ - drehen — Code 34 , ®- driicken,
- drehen — SchlieBrichtung auswahlen.
CCL gegen- und CL im Uhrzeigersinn.

Drehrichtung durch die die Zu-Stellung des
Stellventiles erreicht wird (Blick auf Knebel-
knopfbewegung bei gesffnetem Stellungs-
reglerdeckel).

@ - driscken.
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Inbetriebnahme — Einstellung

s 35

M, | Standard 0.0
40

o

@ - drehen — Code 35, B - driicken,

- drehen — Blockierstellung z.B. 5 mm
eingeben

(an der Hubanzeige des blockierten Ventiles
ablesen oder mit Lineal ausmessen).

- driicken.

Schalter fir Sicherheitsstellung

AIR TO OPEN oder CLOSE nach Kap.
5.1, Seite 45 einstellen.

Volumendrossel nach Kap. 5.2, Seite 45
einstellen.

INIT-Taste betdtigen!

Der Regler geht in den Handbetrieb!

AR
50

Angezeigt wird die einge-
stellte Blockierstellung

£l

©

Da keine vollstédndige Initialisierung durch-

gefihrt wurde, zeigt das Gerdt Fehlercode

76 (keine Notlaufeigenschaft) und eventuell
auch Fehlercode 57.

Diese Meldungen haben keinen Einfluss auf
die Betriebsbereitschaft des Gerdtes.

Aufheben der Blockierstellung

Damit der Stellungsregler wieder seiner Fih-
rungsgréfe folgen kann, muss die Blockier-
stellung aufgehoben und der Regler auf Au-
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tomatikbetrieb AUtO wie folgt umgestellt
werden:

@- drehen — Code 1,  B- driscken,

@- drehen, und so das Ventil etwas tber
die Blockierstellung hinaus auffahren, dann
mechanische Blockierung aufheben.

@ - driscken.

@®- drehen — Code 0, B- driicken,
Code 0 blinkt.

@ - drehen bis AUtO erscheint,
®- driicken, um die Betriebsart zu besttigen.
Der Regler geht in den Automatikbetrieb!

Angezeigt wird die aktuelle Ventilstellung
in %.

Hinweis:

Neigt der Regler im Automatikbetrieb zum
Schwingen, miissen die Reglerparameter Kp
und Ty leicht nachgestellt werden.

Dabei sollte wie folgt vorgegangen werden:
Ty auf 4 stellen (Code 18)

Schwingt der Regler immer noch, muss die
Verstérkung Kp (Code 17) soweit verkleinert
werden, bis sich ein stabiles Verhalten des
Stellungsreglers abzeichnet.

Nullpunktabgleich

Wenn es der Prozess zulésst, sollte ab-
schlieBend ein Nullpunktabgleich nach Kap.
5.8 Seite 56 vorgenommen werden.

Achtung!
Der Regler féhrt dabei selbststéindig in den
Nullpunkt.




5.7  Storung/Ausfall

Alle Zustands- und Stdrmeldungen werden
im Stellungsregler mit einem Status klassifi-
Ziert. i

Um eine bessere Ubersicht zu gewdhrleisten
verdichten sich die klassifizierten Meldungen
zu einem Sammelstatus fir den Stellungsreg-
ler (siehe Kap. 6 Zustands und Diagnose-
meldungen).

Der Sammelstatus wird durch die nachfol-
gende Symbolik auf dem Display angezeigt:

Sammelstatus

Condensed Status Az=igeiCeraf

Awusfall 1

. 1
Maintenance alarm

Warfungsbedclrf/
Wartungsanforderung e
Maintenance required/
Maintenance demanded

Funktionskontrolle

Function check Texfme|dung

Keine Meldung

no message

Ist der Stellungsregler nicht initialisiert wird
die Diagnosemeldung ,Gerdt nicht initiali-
siert” generiert. Im Display erscheint das
Ausfallsymbol 1 , da der Stellungsregler sei-
ner Fihrungsgréf3e nicht folgen kann.

Durch Drehen des & - Knopfes auf Code 50
und h&her kdnnen Fehlercodes abgefragt
werden.

Mit dem entsprechenden Fehlercode er-
scheint in der Anzeige Err.

Ursache des Fehlers und Abhilfe kdnnen der
Codeliste Kap. 14.1 ab Seite 94 entnommen
werden.

Inbetriebnahme — Einstellung

"4 Sb
Err

o S

Anzeige eines Fehlercodes

Nach Auftreten eines Fehlercodes sollte zu-
ndichst versucht werden, diesen wie folgt zu
quittieren:

Freigabe zur Konfiguration:
@ - drehen — Code 3, & - driscken,
@ - drehen — ON, B - dricken.

- drehen, bis Ziffer des Fehlercodes er-
reicht ist, dann

®- Knopf zum Quittieren driicken.

Tritt der Fehler erneut auf, Abhilfehinweise
in der Fehlercodeliste lesen.

Ein Uberschreiten des Wegintegrals, als
auch ein Verlassen des zuldssigen Tempera-
turbereichs beeinflusst ebenfalls den Sam-
melstatus und generiert abhdngig von der
Klassifikation eine entsprechende Anzeige
(siehe auch Codeliste).

Die optionale Diagnose EXPERT+ generiert
weitere Diagnosemeldungen, die mit ent-
sprechender Statusklassifikation in den Sam-
melstatus eingehen.

Steht eine Diagnosemeldung aus der erwei-
terten Diagnose EXPERT+ an, wird dies
durch Code 79 gemeldet (siehe Fehlercode-
liste).
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Inbetriebnahme — Einstellung

5.8  Nullpunktabgleich

Bei Unstimmigkeiten in der SchlieB3stellung
des Ventiles z.B. bei weichdichtenden Ke-
geln kann es erforderlich werden, den Null-
punkt neu zu justieren.

Freigabe zur Konfiguration:

G 3

TN
(RN

o

Standard OFF

@ - drehen — Code 3, B - driicken,

@®- drehen — ON,

@- driicken.

5.9  Reset - Rickstellung auf
Standardwerte

Durch ein Reset kdnnen alle eingestellten Pa-
rameter auf die vom Werk vorgegebenen
Standardwerte (siche Codeliste Kap. 14.1)
zuriickgesetzt werden.

Freigabe zur Konfiguration:
G 3

(N
(RN
E

@ - drehen — Code 3, B - driicken,

Standard OFF

nach Freigabe
G b

i Standard MAX

<
=

L

54

@ - drehen — Code 6 , B - driicken,
@- drehen — zP, @ - driscken.
INIT-Taste betdtigen!

Der Nullpunktabgleich wird ausgeldst, der
Stellungsregler fahrt das Stellventil in die
ZU-Stellung und justiert den infernen elektri-
schen Nullpunkt neu.

- drehen — ON,

B - driscken.

Das Ventil durchfdhrt kurzzeitig von
der aktuellen Hub-/Drehwinkelstel-
lung in die Schlief3stellung.
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nach Freigabe

G 36

(ALY
(A
°

@ - drehen — Code 36 , B - driscken,
@®- drehen — RUN, B - driscken.

Standard OFF

Alle Regelungsparameter werden auf Stan-
dardwerte zuriickgesetzt und kénnen neu
eingegeben werden.

Hinweis:

Das Riicksetzen der Regel- und Identifika-
tionsparameter sowie der Busadresse erfolgt
mit dem Parameter FACTORY_RESET (vgl.
Seite 116).




Inbetriebnahme iber lokale
Schnittstelle (SSP)

5.10

Die Inbetriebnahme und Einstellung/Bedie-
nung des Stellungsreglers kann auf3er lokal
am Stellungsregler oder mit Hilfe des beim

Anwender vorhandenen Feldbus-Konfigura-

tions- bzw. Betriebssystems auch mit dem
SAMSON-Bedienprogramm TROVIS-VIEW
iber die im Gerdit eingebaute serielle
Schnittstelle erfolgen.

Mit Hilfe des Gerdtemoduls 3730-4 fir

TROVIS-VIEW kénnen alle Parameter einge-

stellt werden.

Zum Anschluss des Stellungsreglers an die
serielle Schnittstelle des PC ist ein Adapter
(Bestell-Nr. 1400-7700) erforderlich.

Die Energieversorgung des Gerdtes kann
sowohl {ber den Anschluss an ein Feldbus-
segment als auch tber eine Gleichspan-
nungsquelle (9 bis 32 V) Gber die Busan-
schlussklemmen des Gerdites erfolgen.

Bei Anschluss an ein PROFIBUS-PA-Bus-
segment ist der gleichzeitige Betrieb von
TROVIS-VIEW und Feldbussystem uneinge-
schrainkt maglich.

5.11 Einstellen der Busadresse

Uber einen Segmentkoppler kénnen bis zu
32 Stellungsregler (im Nicht-Ex-Bereich) an
einem PROFIBUS-PA Segment betrieben
werden.

Jedem Stellungsregler im Segment ist eine
eindeutige, sich nicht wiederholende Bus-
adresse im Bereich von 0 bis 125 zuzuord-
nen.

Inbetriebnahme — Einstellung

Freigabe zur Konfiguration:
G 3

NI
N

Standard OFF

co

54

@ - drehen — Code 3, @ - drijcken,
@ - drehen — ON, B - driscken.

nach Freigabe

G 4b
126

@ - drehen — Code 46, ® - driscken,
@ - drehen — gewiinschte Adresse,
@®- 10 Sekunden driicken —

Die Adresse wird direkt Gbernommen, wenn
sich das Gerdt nicht im zyklischen Daten-
austausch befindet.

Waéhrend des zyklischen Datenaustausches
wird die neu eingestellte Adresse vom Geréit
gespeichert und nach Verlassen des zykli-
schen Datenaustausches ibernommen. Die
neu vergebene Adresse wird in diesem Falll
im Wechsel mit der aktuellen Adresse unter
Code 46 angezeigt. Die neue Adresse wird
mit ,n” (new), die aktuell verwendete mit
,0" (old) gekennzeichnet.

Standard 126

Hinweis:

Das Umsetzen der Busadresse mittels Profi-
bus-Kommando SET_ADRESS ist nur még-

lich, wenn die Busadresse den Standardzu-
stand [126] aubweist.
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Zustands- und Diagnosemeldungen

6 Zustands- und Diagnose-
meldungen

Der Stellungsregler Typ 3730-4 enthdlt ein
integriertes Diagnosekonzept. Dabei wird
zwischen der integrierten Standarddiagnose
(EXPERT) und der erweiterten, optional zur
Verfigung stehenden Diagnose (EXPERT+)
unterschieden. Nach dem Profibus Profil
3.01 und der Erweiterung ,Condensed Sta-
tus and diagnostic messages” kdnnen die
generierten Meldungen klassifiziert und ver-
dichtet werden (vgl. Kapitel 12.5, Seite 77).

6.1  Standard Diagnose EXPERT

Die Standarddiagnose EXPERT bietet Infor-
mationen Uber den Status des Stellungsreg-
lers, wie z. B. Betriebsstundenzdhler, Pro-
zessbeobachtung, Regleriiberwachung, An-
zahl der Nullpunktabgleiche und Initialisie-
rungen, Wegintegral, Temperatur, Initialisie-
rungsdiagnose, Nullpunkt-/Regelkreisfehler,
Protokollierung der letzten 30 Meldungen,
usw. Weiterhin generiert die Standarddiag-
nose EXPERT Diagnose- und Statusmeldun-
gen die im Fehlerfall eine schnelle Fehleror-
tung erméglichen.

Neben der Anzeige im Gerdtedisplay ste-
hen die klassifizierten Meldungen tber den
PROFIBUS-DP zur Verfiigung.

Generell wird bei den Statusmeldungen zwi-
schen den nachfolgenden Hauptgruppen
unterschieden:

Status

Betrieb
Hardware
Initialisierung
Datenspeicher
Temperatur
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6.2  Erweiterte Diagnose

EXPERT*

Die optionale erweiterte Diagnose EXPERT+
bietet zusdtzlich zur Standarddiagnose
EXPERT nachfolgende Online- und Offline-
Testfunktionen, die weitergehende Aussagen
tber den Zustand des kompletten Stellventi-
les ermdglichen.

Online-Testfunktionen (Beobachterfunktionen)

Datenlogger

Histogramme

Zyklenzéhler

Endlagentrend

y = f(x)-Diagramm (Stellsignal)
Hysteresetest

Offline-Testfunktionen (Handfunktionen)

y = f(x)-Diagramm iber den kompletten
Ventilstellbereich

Hysteresetest iiber den kompletten Ventil-
stellbereich

Statische Kennlinie

Sprungantworttest

Die Diagnosetests sind komplett im Stel-
lungsregler integriert, eine Parametrierung
und ein Auslesen der Testergebnisse ist iiber
PROFIBUS-DP gegeben. Die grafische Dar-
stellung ist vom jeweiligen Leitsystem abhéin-
gig.

Aus den umfangreichen Informationen der
Diagnosetests von EXPERT* werden weitere
Statusmeldungen generiert, welche dem An-
wender Informationen ber das komplette
Stellventil liefern.

Die benstigten Referenzkurven werden auto-
matisch nach der Initialisierung aufgezeich-
net und im Stellungsregler gespeichert,
wenn EXPERT* aktiviert ist.



Die optionalen Diagnosefunktionen von
EXPERT* kénnen direkt ab Werk mit bestellt
werden.

Bei einem bereis vorhandenen Stellungsreg-
ler kann EXPERT* nachtréglich akfiviert wer-
den. Dazu muss unter Angabe der Serien-
nummer ein Aktivierungscode bestellt wer-
den.

Klassifikation der Statusmel-
dungen und Sammelstatus

6.3

Hinweis:

Die nachfolgende Beschreibung gilt nur fir
Stellungsregler, die entsprechend dem Profil
3.01 mit der Erweiterung ,Condensed status
and diagnostic messages” konfiguriert sind
(einstellbar im Parameter COND_STATUS
DIAG des Physical Blocks).

Die Meldungen werden im Stellungsregler
mit einem Status klassifiziert, d. h., wenn
eine Meldung auftritt wird ihr ein entspre-
chender Status zugeordnet. Die Klassifizie-
rung der Stati ist modifizierbar.

Um eine bessere Ubersicht zu gewdihrleis-
ten, ist der Zustand des Stellungsreglers zu
einem Sammelstatus (condensed state) zu-
sammengefasst. Dieser Sammelstatus ergibt
sich aus der Verdichtung aller Statusmeldun-
gen.

Ist einem Ereignis die Klassifizierung ,Keine
Meldung” zugeordnet, dann hat dieses Er-
eignis keinen Einfluss auf den Sammelstatus
des Gerdtes. Ist fiir eine anstehende Diagno-
semeldung die Klassifizierung ,Keine Mel-
dung” getroffen worden, wird diese Mel-
dung nicht im dem Diagnoseparameter

Zustands- und Diagnosemeldungen

kommuniziert. Um alle Diagnosemeldungen
unabhéingig von der getroffenen Klassifizie-
rung auslesen zu kdnnen, werden diese im
Parameter DIAGNOSIS_EXT 1_RAW und
DIAGNOSIS_EXT_2_RAW eingetragen.

Es wird zwischen nachfolgenden Zustéinden
unterschieden:

Ausfall

Geriit kann auf Grund einer Funktionssts-
rung im Gerdt oder an seiner Peripherie sei-
ner Aufgabenstellung nicht folgen oder hat
noch keine erfolgreiche Initialisierung durch-
laufen.

Wartungsbedarf

Gerét kann seiner Aufgabenstellung noch
(eingeschrankt) folgen, ein Wartungsbedarf
bzw. Uberdurchschnittlicher Verschleif3 wur-
den festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschopft bzw. nimmt schneller ab als
vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist mittel-
fristig notwendig.

Wartungsanforderung

Gerdit kann seiner Aufgabenstellung noch
(eingeschrainkt) folgen, ein Wartungsbedarf
bzw. iberdurchschnittlicher Verschleif3 wur-
de festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschépft bzw. nimmt schneller ab als
vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist kurz-
fristig notwendig.

Funktionskontrolle

Am Geréit werden Test- und Abgleichproze-
duren durchgefihrt, das Gerét kann fir die
Daver der Prozedur seiner Aufgabenstellung
vorijbergehend nicht folgen.
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Der Sammelstatus wird im Engineering Tool
und im Display des Stellungsreglers ange-
zeigt:

Enqineeri Angei
Statusmeldung Crool | Gerdt
Ausfall ' I
Wartungsbedarf
W f & A
artungsanforderung

i Keine
Funktionskontrolle Meldung
Keine Meldung o

Statusmodifikation

Die Klassifizierung der Statusmeldungen
kann mit Hilfe von TROVIS-VIEW ber die

lokale SSP-Schnittstelle oder iber die PA-Pa-

rameter frei zugeordnet werden.

Achtung!

Alle erweiterten Meldungen von EXPERT*
haben als Defaulteinstellung den Status
,Keine Meldung”
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Protokollierung und Anzeige der Diagnose-
funktionen/Meldungen

Die letzten 30 Meldungen werden im Stel-
lungsregler protokolliert. Gleiche Meldungen
werden nur bei ihrem ersten Auftreten in die
Protokollierung aufgenommen.

Entsprechend der Codeliste (Kapitel 14.1)
werden die Meldungen und der Sammelsta-
tus im Display abgebildet. Zuséitzlich stehen
die Diagnoseparameter Uber die Kommuni-
kationsschnittstelle des Ste||ungsreg|ers zur
Verfiigung. Eine komfortable Visualisierung
und Parametrierung der Diagnosefunktionen
ist mit TROVIS-VIEW uber die lokale SSP-
Schnittstelle oder Gber den Profibus gege-
ben.



Zustands- und Diagnosemeldungen
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Bild 18 - Status- und Diagnosemeldungen
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Einstellung Grenzkontakt

7 Einstellung Grenzkontakt

Bei der Ausfihrung mit induktivem Grenz-
kontakt befindet sich auf der Drehachse des
Stellungsreglers eine einstellbare Steverfah-
ne (1), die den Schlitzinitiator (3) befétigt.

Fir den Betrieb des induktiven Grenzkontak-
tes ist in den Ausgangsstromkreis ein ent-
sprechender Schaltverstéirker (Kap. 3.2.1)
einzuschalten.

Wenn sich die Steuerfahne (1) im Feld des
Initiators befindet, wird dieser hochohmig.
Liegt sie nicht mehr in diesem Feld, wird die-
ser Initiator niederohmig.

Der Grenzkontakt wird normalerweise so
eingestellt, dass in einer Endlage ein Signal
ansteht. Der Schaltpunkt ist aber auch zur
Signalisierung einer Zwischenstellung ein-
stellbar.

Die gewiinschte Schaltfunktion, ob das Aus-

gangsrelais beim Eintauchen der Steuerfah-

ne im Schlitzinitiator angezogen oder abge-
fallen sein soll, ist gegebenenfalls am Schalt-
verstérker anzuwdéhlen.

Schaltpunkieinstellung:

Wichtig: )

Beim Justieren oder Uberpriifen ist der
Schaltounkt immer von der Mittelstellung
(50 %) anzufahren.

Um bei allen Umgebungsbedingungen ein
sicheres Schalten zu gewdhrleisten, sollte
der Schaltpunkt mindestens 5 % vor dem
mechanischen Anschlag (Auf — Zu) einge-
stellt werden.

Einstellschraube (2)

Bild 19 - Einstellung Grenzkontakt

Steverfahne (1) Schlitzinitiator (3)
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Fir ZU-Stellung:

1. Stellungsregler initialisieren.

2. Stellungsregler durch Verstellen mit der
MAN-Funktion auf 5 % fahren (siehe LC
Display).

3. Steuerfahne mit der gelben Justier-
schraube (2) so verstellen, dass die Steu-
erfahne eintaucht oder austaucht und
der Schaltverstérker anspricht.

Als Indikator kann die Schaltspannung
gemessen werden.

Kontakifunktion:

Steverfahne ausgetaucht > Kontakt ge-
schlossen.

Steverfahne eingetaucht > Kontakt gesffnet.

Fir AUF-Stellung:

1. Stellungsregler initialisieren.

2. Stellungsregler durch Verstellen mit der
MAN-Funktion auf 95 % fahren (siehe
LC Display).

3. Steverfahne (1) mit der gelben Justier-
schraube (2) so verstellen, dass die Steu-
erfahne am Schlitzinitiator (3) eintaucht
oder austaucht.

Als Indikator kann die Schaltspannung
gemessen werden.

Kontaktfunktion:

Steverfahne ausgetaucht > Kontakt ge-
schlossen.

Steverfahne eingetaucht > Kontakt gesffnet.

8
8.1

Inbetriebnahme kurzgefasst

Montage

Inbetriebnahme kurzgefasst

Direktanbau an SAMSON-Antrieb Typ 3277

Hub mm Antrieb cm?2 Stiftposition

7,5 120 25

15 120/240/350 | 35

15/30 700 50
Hinweis!

Hebel M mit Abtaststift auf Stiftposition
35 fiir 15 mm Hub ist serienméf3ig montiert!

Zur Montage des Stellungsreglers den Hebel
anheben, damit der Abtaststift auf dem Mit-
nehmer der Antriebsstange zu liegen kommt.

NAMUR-Anbau

Maximalen Hubbereich des Stellventiles
von Stellung Zu bis zum gegeniiberlie-
genden Anschlag ermitteln.

Den zum max. Hubbereich passenden
Hebel sowie die néichstgréf3ere Stiftposi-
tion auswdihlen und auf der Welle des
Stellungsreglers verschrauben.
Hebelauswahl/Stiftabstand:

siehe Tabelle oben oder Deckelschild des
Stellungsreglers.

Den Namurwinkel so am Ventiljoch fest-
schrauben, dass er bei 50 % Hubstellung
mittig zum Schlitz der Mitnehmerplatte
steht.

Stellungsregler am Namurwinkel befesti-
gen, der Abtaststift muss dabei im Schlitz
der Mitnehmerplatte liegen.

Auf freie Hebelbeweglichkeit achten.
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Inbetriebnahme kurzgefasst

Anbau an Schwenkantriebe

Hebel M Stiftposition 90° )
Ventil in SchlieBstellung bringen, Off-
nungsrichtung bestimmen.

Mitnehmer auf die geschlitzte Antriebs-
welle aufstecken und zusammen mit
Kupplungsrad verschrauben.

Untere und obere Befestigungswinkel am
Antrieb montieren.

Den Stellungsregler so auf die Winkel
aufsetzen und festschrauben, dass der
Hebel mit seinem Abtaststift unter Be-
riicksichtigung der Offnungsrichtung in
den Schlitz des Kupplungsrades ein-
greift.

Es muss in jedem Fall gewdhrleistet sein,
dass innerhalb des Arbeitsbereiches die
mittlere Hebelstellung durchlaufen wird
(mittlere Hebelstellung = Hebel steht par-
allel zur Langsseite des Stellungsregler-
gehduses).

Pneumatische Anschliisse

Anschlussverschraubungen nur in den je-

weils montierten Verbindungsblock, die
Anschlussplatte bzw. den Manometer-
block aus dem Zubehér einschrauben.
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8.2 Inbetriebnahme

Pneumatische Hilfsenergie (1,4 bis 6 bar)
aufschalten.
Zur elektrischen Speisung die zweipolige
Busleitung ohne Beachtung der Polung
auf die mit IEC 1158-2 bezeichneten
Schraubklemmen fishren.

Sicherheitsstellung eingeben

Schiebeschalter gemdf3 der Sicherheitsstel-
lung des Stellventiles auf

AIR TO OPEN (Stelldruck ffnet) oder

AIR TO CLOSE (Stelldruck schlief3t) setzen.

Volumendrossel Q der AntriebsgroBe an-
passen

Drossel nur bei Antrieben < 240 cm?2 auf

MIN SIDE  bei seitlichem Anschluss oder

MIN BACK  bei riickseitigem Anschluss
stellen.

Achtung!
Nach jeder Verénderung der Drosselstellung
ist eine Neuinitialisierung notwendig.

Anzeige der Leserichtung anpassen

(wenn notwendig)
- drehen — Code 2 , ®- driicken,
- drehen — Anzeige ok, & - driicken.



Bedienung
Auswahl der Parameter bzw. Werte

Jedem Parameter ist eine Codezahl zuge-
ordnet, die im Display angezeigt wird.

Die Auswahl wird mit dem & -Sternknopf
vorgenommen.

Durch Drehen dieses Knopfes werden Para-
meter bzw. deren Werte ausgewdhh und
durch anschlie3endes Driicken ! aktiviert.

Bei ESC erfolgt ein Abbruch der Eingabe
ohne Wertiibernahme.

Freigabe von Parametern

Parameter die zu einem mit * gekennzeich-
neten Code gehdren, kdnnen nur dann ver-
&ndert werden, wenn vorher Gber Code 3
die Freigabe erfolgt ist.

Der Konfigurationsmodus wird mit dem
O -Symbol angezeigt.

Zur Erklérung der Meniicodes siehe Codelis-

te ab Seite 94 oder Deckelschild des Stel-
lungsreglers.

Inbetriebnahme kurzgefasst

8.3 Initialisierung

Wichtig!
Vor jeder Initialisierung ein Reset (Code 36)
durchfiihren

@ - drehen — Code 3,
@®- drehen — ON, J

@ - drehen — Code 36,
RUN wiihlen, 4

Warnung!
Wahrend der Initialisierung durchféhrt das
Ventil den gesamten Hub-/Winkelbereich.

8.3.1 Einfachste Methode (MAX)

Montieren, Inbetriebnehmen und
INIT-Taste driicken!

FERTIG!

Der Stellungsregler adaptiert sich vollauto-
matisch auf den maximalen Hub-/Dreh-
winkelbereich des Stellventiles.

8.3.2 Exakte Methode (NOM)

Stellungsregler adaptiert sich exakt auf den
Nennhub/winkel des Stellventiles!
Montieren, Inbetriebnehmen, dann

@ - drehen — Code 3,

®- drehen — ON, .

@ - drehen — Code 4,
Stiftposition wéhlen, 1
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Inbetriebnahme kurzgefasst

@ - drehen — Code 5,
Nennhub/winkel eingeben,
@®- drehen — Code 6, .

NOM wahlen, J

AbschlieBend INIT-Taste driicken!

8.3.3 Manuelle Methode (MAN)

Initialisierungsmodus wie NOM, doch zur
Inbetriebnahme von Stellventilen mit unbe-
kanntem Nennbereich.

Die Hub/Drehwinkel-Endstellung (Ventil
Auf) wird von Hand vorgegeben.

Montieren, Inbetriebnehmen, dann

- drehen — Code 0, J,

- drehen — MAN wdhlen,

- drehen — Code 1, .,

- drehen — Auf - Stellung Ventil, .

- drehen — Code 3, .,

- drehen — ON,

- drehen — Code 6, .., MAN wihlen,
AbschlieBend INIT-Taste driicken!

OISR

Hinweis:

Nach Anlegen der elektrischen Fiihrungs-
gréBe befindet sich das Gerét in der zuletzt
benutzten Betriebsart, im Display erscheint
Code 0.

Wourde der Stellungsregler noch nicht initia-
lisiert, wird in der Anzeige das I - Ausfall-
symbol angezeigt, das % -Handsymbol
blinkt.
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9 Nachriisten eines induktiven
Grenzkontaktes

Erforderlicher Nachriistsatz:
Grenzkontakt  Bestell-Nr. 1400-7460

Nachriisten eines induktiven Grenzkontaktes

Hinweis:

Bei Arbeiten an explosionsgeschiitzten Ge-
réiten sind die Anforderungen geméf3 Kapi-
tel 11 ,Instandsetzung Ex-Geréite” einzu-
halten.

1. Sternknopf (3) und Kappe (1) abziehen,
die funf Befestigungsschrauben (2) he-
rausdrehen und den Plastikdeckel (9)
abheben.

2. An der vormarkierten Stelle (4) mittels
Messer einen Durchbruch anfertigen.

3. Stecker (11) mit Kabel durchschieben,
den Schlitzinitiator (7) auf dem Deckel
mit einem Klebepunkt sichern.

4. Am Steckkontakt ST1 der oberen Platine
die Steckbriicke entfernen und den Ka-
belstecker (11) aufschieben.

5. Kabel so fishren, dass sich der Plastikde-
ckel frei aufstecken léisst. Befestigungs-
schrauben (2) einsetzen und festschrau-
ben, am Schlitzinitiator das Klemmblech
(8) montieren.

6. Stellungsreglerwelle mit der abgeflach-
ten Stelle so drehen, dass sich der Kne-
belknopf (5) mit der Steverfahne neben
dem Schlitzinitiator aufstecken ldsst.

7. Wichtig!

Bei Inbetriebnahme des Stellungsreglers
die Option Induktiv-Alarm bei Code 38
von NO auf YES setzen.

Steckplatz ST1(11)
1 Kappe 6 Steverfahne
2 Schrauben 7 Schlitzinitiator
3 Sternknopf 8  Klemmblech
4 Markierung 9 Plastikdeckel
5 Knebelknopf 11 Stecker

Bild 20 - Nachriisten eines induktiven Grenzkontaktes
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Wartung

10  Wartung

Das Gerdt ist wartungsfrei.

In den pneumatischen Anschliissen Supply
und Output befinden sich Siebeinsétze mit
100 pm Maschenweite als Filter, die bei Be-
darf herausgeschraubt und gereinigt werden
ksnnen.

Die Wartungsvorschriften von eventuell vor-
geschalteten Zuluft-Reduzierstationen sind
zu beachten.
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11 Instandsetzung Ex-Gerdte

Wird der Stellungsregler mit einem Teil von
dem der Explosionsschutz abhéngt instand-
gesetzt, so darf er erst dann wieder in Be-
trieb genommen werden, wenn ein Sachver-
stindiger das Betriebsmittel geméif3 den An-
forderungen des Explosionsschutzes iber-
prift hat, dariber eine Bescheinigung aus-
gestellt oder das Betriebsmittel mit seinem
Priifzeichen versehen hat.

Die Prifung durch den Sachversténdigen
kann entfallen, wenn das Betriebsmittel vor
der erneuten Inbetriebnahme vom Hersteller
einer Stiickprisfung unterzogen wird und die
erfolgreiche Stiickprisfung durch das Anbrin-
gen eines Prifzeichens auf dem Betriebsmit-
tel bestétigt wurde.

Der Austausch von Ex-Komponenten darf
nur mit original stiickgepriften Komponen-
ten des Herstellers erfolgen.

Gerdte, die bereits auferhalb explosionsge-
féhrdeter Bereiche verwendet wurden und
kiinftig innerhalb explosionsgefdhrdeter Be-
reiche eingesetzt werden sollen, unterliegen
den Bestimmungen fir instandgesetzte Ge-
réte. Sie sind vor dem Einsatz innerhalb ex-
plosionsgefdhrdeter Bereiche entsprechend
den Bedingungen, die fiir die ,,Instan__dset-
zung von Ex-Geréiten” gelten, einer Uber-
prisfung zu unterziehen.



PROFIBUS-PA Kommunikation

12 PROFIBUS-PA Kommunikation

Der PROFIBUS-PA stellt eine Variante des in der Fertigungstechnik weit verbreiteten PROFI-
BUS-DP dar. Die Ubertragungstechnik entspricht dem Standard IEC 61158-2 und erfiillt so-
mit die Anforderungen der Ziindschutzart Eigensicherheit.

Nach PROFIBUS-DP sind zwei Arten von Master definiert:
Der Klasse 1 Master tauscht die Nutzdaten mit den konfigurierten Slaves aus.
Mit einem Klasse 2 Master wird die azyklische Kommunikation realisiert, die vornehmlich
der Inbetriebnahme und zu Diagnosezwecke dient.

12.1 Profil

Grundlegende Gerétefunktionalitéten wurden von der PNO (PROFIBUS Nutzer Organisati-
on) ergéinzend zur EN 50170 in Profilen beschrieben.

Die Funktionalitéit des Stellungsreglers Typ 3730-4 entspricht dem Profil 3.01 mit der Erwei-
terung ,Condensed Status and diqgnostic messages V1.0".

12.2 Zyklische Datenibertragung

Hinweis:
Parameter, die zyklisch iibertragen werden, sind in den Parameterlisten ab Seite 112 mit *
gekennzeichnet.

12.2.1 Geratestammdaten (GSD)

Die GSD-Datei (Gerdtestammdaten-Datei SAMS071D.gsd) ermdglicht die Einbindung des

SAMSON PROFIBUS-Stellungsreglers Typ 3730-4 in die Programmier- und Konfigurierum-
gebung des Master Klasse 1 in standardisierter Form. In der GSD-Datei werden die mégli-
chen Nutzdaten definiert, die fir den zyklischen Datenaustausch vorgesehen sind. Mit dem
Konfiguriertelegramm wird die gewdhlte Einstellung vom Geréit Gberpriift.
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PROFIBUS-PA Kommunikation

12.2.2 Datenaustausch DATA EXCHANGE

Die Beziehungen Ausgangswert (Output) und Eingangswert (Input) beziehen sich auf das
Leitsystem/Master Klasse 1.

SLOT 1

Variante 1: Modul = ,SP”
Ox4A bzw. 0x82, 0x84, 0x08, 0x05

Ausgangswerte (Output)
Byte O 1 2 3 4

Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

SP, Wert
(Floating Point, IEEE)

Status

Variante 2: Modul = ,RCAS_IN, RCAS_OUT”
0xC4, 0x84, 0x84, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05

Ausgangswerte (Output)
Byte O 1 2 3 4

Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

RCAS_IN, Wert
(Floating Point, IEEE)

Status

Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2 3 4

Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

RCAS_OUT, Wert
(Floating Point, IEEE)

Status
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Variante 3: Modul =, SP, READBACK + POS_D”
0xCé, 0x84, 0x86, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, 0x05, Ox05

Ausgangswerte (Output)

Byte O 1 2 3 4

Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

SP, Wert Stafus
(Floating Point, IEEE) v

Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2 3 4 5 6

Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet5 | Octet1 | Octet 2
Sign, Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

READBACK, Wert Stat POS_D POS_D
(Floating Point, IEEE) s Wert Status

Variante 4: Modul = ,SP, CHECKBACK”
0xC3, 0x84, 0x82, 0x08, 0x05, Ox0A

Ausgangswerte (Output)

Byte O 1 2 3 4
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction

SP, Wert Stat
(Floating Point, IEEE) s

Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2
Octet 1 | Octet2 | Octet 3

CHECK_ | CHECK_ | CHECK_
BACK[O] | BACK[1] | BACK[2]
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Variante 5: Modul = ,SP, READBACK + POS_D + CHECKBACK”
0xC7, 0x84, 0x89, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, 0x05, 0x05, Ox0A

Ausgangswerte (Output)
Byte O 1 2 3 4
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
SP, Wert Stat
({Floating Point, IEEE) s
Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet5 | Octet 1 | Octet2 | Octet1 | Octet2 | Octet 3
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
READBACK, Wert Stat POS_D | POS_D | CHECK_ | CHECK_ | CHECK_
(Floating Point, IEEE) VS| Wert | Status | BACKIO] | BACK[1] | BACK[2]
Variante 6: Modul = ,RCAS_IN, RCAS_OUT + CHECKBACK”
0xC5, 0x84, 0x87, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, OxOA
Ausgangswerte (Output)
Byte O 1 2 3 4
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
RCAS_IN, Wert Stat
(Floating Point, IEEE) ans
Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2 3 4 5 6 7
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet5 | Octet1 | Octet2 | Octet 3
Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
RCAS_OUT, Wert Stat CHECK_ | CHECK_ | CHECK_
(Floating Point, IEEE) AU | BACKIO] | BACK[1] | BACK[2]

72 B 8384-4




PROFIBUS-PA Kommunikation

Variante 7: Modul = ,SP + RCAS_IN, READBACK + RCAS_OUT + POS_D + CHECKBACK”
OxCB, 0x89, Ox8E, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, 0x08, 0x05, 0x05,

0x05, Ox0A
Ausgangswerte (Output)
Byte O 1 2 3 4 5 [} 7 8 9
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet5 | Octet1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction | Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
SP, Wert Stat RCAS_IN, Wert Stat
(Floating Point, IEEE) alus (Floating Point, IEEE) atus
Eingangswerte (Input)
Byte O 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Octet 1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet5 | Octet1 | Octet2 | Octet3 | Octet4 | Octet 5
Sign, | Exponent Sign, | Exponent
Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction | Exponent | Fraction | Fraction | Fraction | Fraction
READBACK, Wert Stat RCAS_OUT, Wert Stat
(Floating Point, IEEE) s (Floating Point, IEEE) ats
Byte 10 11 12 13 14
Octet 1 | Octet2 | Octet1 | Octet2 | Octet 3
POS_D | POS_D | CHECK_ | CHECK_ | CHECK_
Wert Status | BACK[O] | BACK[1] | BACK[2]
SLOT 2,3
Variante 1: Modul =, Discrete Input (DI)”
0x91
Eingangswerte (Input)
Byte O 1
Octet 1 | Octet 2
Value State
DI_OUT | DI_OUT
Wert Status
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12.2.3 Einbindungshinweis fir PCS7

Um die korrekte Funktion des Stellungsreglers an einer S7 sicherzustellen, sollten folgende

Schritte bei der Einbindung befolgt werden:

1. Das Modul in Slot 1 kann Gber SFC 14 ,DPRD_DAT” ausgelesen und z. B. einem Daten-
baustein zugeordnet werden.

2. Vorhandene Module in Slot 2 und/oder Slot 3 sind iber den MOVE-Befehl zuzuweisen,
da eine Verwendung von SFC 14 hier nicht zuldssig ist.

Hinweis:

Daten sind erst ab einer Lénge von 3 Byte bzw. 5 Byte als konsistent deklariert.

Fiir Daten vom Typ BYTE, WORD und DWORD ist der MOVE-Befehl zu nutzen.

Wenn der SFC 14 iiber mehrere Slots angewendet werden soll, ist die Datenlénge immer
pro Slot zu betrachten!

12.3 CHECKBACK - Geratestatus

Fir die zyklische Kommunikation kann jedes Bit einzeln per Klasse 2-Master ausgeblendet
werden. Damit lsst sich aus den anstehenden Meldungen eine gezielte Auswahl treffen.

Byte |Bit |Name Beschreibung

0 |0 |CB_FAIL_SAFE Sicherheitsstellung: Die Sicherheitsstellung wurde ausge- | R
[8st. Dies kann durch die Vor-Ort-Bedienung, Aktivierung
der Option SET_ FAIL_SAFE_POS oder einen Kommunika-

tionsausfall verursacht sein.

1 CB_REQ_LOC_OP Betriebsart lokale Bedienung angefordert: Wird gesetzt, | A
wenn die Initialisierungstaste der Vor-Ort-Bedienung betd-
tigt wurde.

2 CB_LOCAL_OpP Lokale Bedienung: R

e Gerdt wurde mit der Vor-Ort-Bedienung in den Mode
MAN oder SAFE gesetzt.

e Gerdit befindet sich im Selbsttest-Modus (Initialisierung,

Nullpunktabgleich oder Diagnosefunktion aktiv). In die-
sem Fall wird zusétzlich das Bit CB_SELFTEST gesetzt.

3 |CB_OVERRIDE Ausfall der Betriebsspannung fiir das optional integrierte | R
Magnetventil: Der Stellungsregler kann nicht arbeiten und
geht, unabhéingig von der Fihrungsgréfe, in die vom An-
trieb vorgegebene Sicherheitsstellung.

74 B 8384-4



PROFIBUS-PA Kommunikation

Byte

Name

Beschreibung

nicht benutzt

CB_TRAVE_TIME

Regelkreis gestort: Das Stellventil folgt nicht mehr in den
tolerierbaren Zeiten der Regelgrofie (vgl. Fehlercode 57).
Diese Meldung wird nach 10 Sekunden automatisch zu-
rickgesetzt. Die Meldung CHECKBACK Byte 1 Bit 5 bleibt
dagegen bis zur Quittierung anstehen.

nicht benutzt

CB_UPDATE_EVENT

Anderung statischer Daten: Wird gesetzt, wenn Geréteda-
ten gedindert wurden und bietet so die Kontrolle iiber (un-
beabsichtigte/unautorisierte) Verdnderungen der ur-
springlich eingestellten Werte.

CB_SIMULATE

Simulationsmodus aktiv: Wird gesetzt, wenn der Simula-
tionsmodus mindestens eines Funkfionsblockes aktiv ist.
Der Simulationsmodus des AO Function Block ermaglicht
die Vorgabe der Regelgrafle x.

Der Simulationsmodus des DI Function Block erméglicht die
Vorgabe des diskreten Ausgangs.

nicht benutzt

CB_CONTR_ERR

Regelkreis gestort: Das Stellventil folgt nicht mehr in den
tolerierbaren Zeiten der Regelgrofie (vgl. Fehlercode 57).
Der Fehler muss manuell zuriickgesetzt werden.

CB_CONTR_INACT

Stellungsregler inaktiv: Wird gesetzt, wenn sich das Gerdit
in der Betriebsart OUT OF SERVICE befindet oder der Aus-
gang des AO Function Block den Status ,bad” aufweist.

CB_SELFTEST

Gerdt ist im Selbsttest-Modus: Wird gesetzt, wenn die In-
itialisierungsroutine, der Nullpunktabgleich oder eine Di-
agnosefunktion der erweiterten Ventildiagnose EXPERT*
aktiv ist.

CB_TOT_VALVE_TRAV

Grenzwert fir absolutes Wegintegral Gberschritten: Der
aktuelle Wert fir das Wegintegral liegt Gber dem eingege-
benen bzw. voreingestellten Grenzwert.

Das Riicksetzen erfolgt iiber SELF_CALIB_CMD = 10 (Reset
Total valve travel limit exceeded).

CB_ADD_INPUT

Status des zweiten optional integrierten Bindreingangs:
Die Verwendung des zweiten Bingreingangs muss mit
CONFIG_BINARY_ INPUT2 entsprechend konfiguriert wer-

den.

nicht benutzt
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Byte |Bit |Name Beschreibung
3 1...6/| nicht benutzt

7  |CB_ZERO_POINT_ERROR |Nullpunkilage fehlerhaft, vgl. Code 58 R
R Statische Meldung, bleibt bestehen, solange das Ereignis vorliegt
A Dynamische Meldung, wird nach 10 Sekunden automatisch zuriickgesetzt
12.4 Kodierung des Messwertstatus
Die folgenden Statuscodierungen werden vom Stellungsregler Typ 3730-4 genutzt:
Bad Wert giiltig
Substatus Bedingung Wert (dezimal)
Device failure Gerdtefehler: Speicher, Elektronik 12
Out of service Transducer in Betriebsart OUT OF SERVICE 28

(z. B. Gerdt nicht initialisiert)
Maintenance alarm, Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |36
more diagnostic available
Process related, Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |43
No maintenance
Function check Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |60
Uncertain Wert giiltig, aber nicht vom Prozess
Substatus Bedingung Wert (dezimal)
Maintenance demanded  |Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |104
Process related, Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |120
No maintenance
Good (Non-Cascade) Wert giiltig
Substatus Bedingung Wert (dezimal)
Non specific Alles in Ordnung, kein weiterer Status verfigbar 128
Maintenance required Wegintegral berschritten, Regelkreis- oder Nullpunkt- 164
fehler, Datenfehler

Maintenance demanded  |Unter Verwendung der Profilerweiterung Condensed Status |168
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Good (Cascade) Wert giiltig, aber nicht vom Prozess

Substatus Bedingung Wert (dezimal)
Good_CAS _Init_ Dieser Status ist fir den Ubergang in den Mode RCAS er- |64
Acknowledge forderlich.

12.5 Diagnose nach PROFIBUS-DP

Nach dem Profibus Profil 3.01 und der Erweiterung ,Condensed Status and diagnostic mes-
sages” konnen die generierten Meldungen klassifiziert und verdichtet werden.

Das Diagnose-Konzept nach PROFIBUS-DP sieht folgende Félle der Diagnose-Ubermittlung
vor:

Wéihrend des Aufbaus des zyklischen Datenaustausches liest der DP-Master Klasse 1 die
Diagnose des DP-Slave.

Im Fall einer aktiven Diagnosemeldung antwortet der Slave im aktuellen Datenaustausch
mit einem hochprioren Antwort-Telegramm.

Der Master fordert daraufhin eine Diagnose an, um anschlieffend den normalen Daten-

austausch fortzusetzen.

Die Diagnosemeldung setzt sich aus der Standarddiagnose nach Profibus DP und der an-
wenderspezifischen Diagnose zusammen. Die ersten sechs Octets der Diagnosemeldung stel-
len die Standarddiagnose dar und geben im Wesentlichen eine Aussage Gber den Zustand
der zyklischen Verbindung. Besondere Aufmerksamkeit gilt dabei dem Bit DIAG.ext (Octet 1).
Durch dieses Bit signalisiert das Slave dem Master, dass die Ausgangsdaten nicht giiltig sind.
Der Master unterbricht daraufhin den zyklischen Datenverkehr, um die anstehenden Diagno-
sedaten auszulesen. Der Master geht erst in den zyklischen Datenverkehr iiber, wenn das Bit
DIAG.ext vom Slave zuriickgesetzt wird.

Ist das Bit DIAG.ext dagegen auf O gesetzt, werden die anstehenden Daten aus Systemsicht
als Statusinformation behandelt. Im Fall des Stellungsreglers Typ 3730-4 kann dieses Verhal-
ten durch den Parameter FEATURE_SELECT bestimmt werden. Durch Auswahl der Option
,DIA_MAINTENANCE_ALARM sets DIAG_EXT bit” wird das Bit DIAG_EXT gesetzt, wenn
das Bit DIA_MAINTENANCE_ALARM der Diagnose ermittelt wurde. Sollen dagegen alle
Daten des Stellungsreglers als Statusinformationen verwendet werden, ist diese Option zu
deaktivieren.

Unter Verwendung des Profils 3.01 kann das Bit DIAG_EXT gesetzt werden, wenn der Mess-
wertstatus mit BAD_DEVICE_FAILURE ermittelt wurde. Dies ist nur bei den nachfolgend auf-
gefihrten Fehlern der Fall, die zum Ausfall des Gerdtes fihren:

Kontrollrechnung
Fataler Fehler

EB 8384-4 77



PROFIBUS-PA Kommunikation

Programm Ladefehler
Kein Produktionsabgleich
Hardware

I/P Wandler

Unter Verwendung der Erweiterung ,Condensed Status and diagnostic messages” kann die
Zuordnung frei getroffen werden.

Bei den ersten vier Bytes der herstellerspezifischen Diagnose handelt es sich um die Diagno-
semeldungen nach Profil 3.01. Unter Verwendung der Erweiterung ,Condensed Status and
diagnostic messages” werden in diesen Bytes auch die verdichteten Diagnosemeldungen
kommuniziert. Die unten im Detail angegebenen herstellerspezifische Diagnose wird ab dem

elften Byte iibertragen. Dazu werden die Inhalte der beiden Parameter des Physical Block
DIAGNOSIS und DIAGNOSIS_EXT iibermittelt.

Octet | Bit

Bedeutung

Anm.

Standard Slave Diagnose

O [0 (N |0

© |0 |0 |o|o oo oo e
NNNOIN N NN NN N

Definition der herstellerspezifischen Diagnosemeldungen

=5

DIA_HW_ELECTR (Hardwarefehler Elektronik)

DIA_HW_MECH (Hardwarefehler Mechanik)

nicht verwendet

DIA_TEMP_ELECTR (Temperatur der Elektronik zu hoch)

DIA_MEM_CHCKSUM (Datenspeicher Prisfsummenfehler)

DIA_MEASUREMENT (Fehler in Messwerterfassung)

DIA_NOT_INIT (Gerit nicht initialisiert/ Selbstabgleich nicht durchgefihrt)

DIA_INIT_ERR (Selbstabgleich fehlerhaft)

DIA_ZERO_ERR (Nullpunkifehler, Endlage)

DIA_CONF_INVAL (Konfiguration nicht plausibel/ungiltige Adresse)
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Octet | Bit |Bedeutung Anm.
12 3 |DIA_WARMSTART (Wiederanlauf/Warmstart durchgefihrt)
4 |DIA_COLDSTART (Neustart/Kaltstart durchgefihrt)
5 | DIA_MAINTENANCE (Wartung erforderlich) 1
6 |DIA_CHARACT (Kennlinie ungiltig)
7 |IDENT_NUMBER_VIOLATION (Gewdihlte Ident.-Nr. wurde vom Gerét noch nicht umgesetzt)
13 0 |DIA_MAINTENANCE_ALARM (Gertitefehler liegt vor) 1
1 |DIA_MAINTENANCE_DEMANDED (Wartungsbedarf) 1
2 | DIA_FUNCTION_CHECK (Gerdt in Funktionspriifung, in Simulation oder in MODE_LO) 1

nicht verwendet

4...7 |Nach Profil 3.01 reserviert

14 | 0...6 |Nach Profil 3.01 reserviert

7 |EXTENSION_AVAILABLE (Weitere Diagnose-Informationen verfiigbar)

15 0 |Device not initialized (Gerét nicht initialisiert)

1 [Solenoid valve active (Magnetventil aktiv)

Tot. valve travel limit exceeded (GW Wegintegral, vgl. Code 24)

Control loop (Regelkreisfehler, vgl. Code 57)

Zero point (Nullpunkifehler, vgl. Code 58)

Autocorrection (Autokorrektur, vgl. Code 59)

Fatal error (Fataler Fehler, vgl. Code 60)

Extended dicgnosis (Erweiterte Diagnose verﬂ)gbor, nur mit EXPERT*) 2

O|N|O~ || Ml W|N

x > range (x > zuldssiger Bereich, vgl. Code 50)

Delta x < range (A x < zuldssiger Bereich, vgl. Code 51)

Attachment (Anbau, vgl. Code 52)

Initialization time exceeded (Init-Zeit >, vgl. Code 53)

Initialization/solenoid valve (Init - MGV, vgl. Code 54)

Travel time too short (Laufzeit <, vgl. Code 55)

Pin position (Stiftposition, vgl. Code 56)

Test or calibration running (Test oder Abgleich lguft)

O|IN ||| M W|N

x-signal (x-Signal, vgl. Code 62)

1 |i/p-converter (i/p-Wandler, vgl. Code 64)
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Octet

Bit

Bedeutung

Anm.

17

Hardware (vgl. Code 65)

Control parameter (Regelparameter, vgl. Code 68)

Poti parameter (Potiparameter, vgl. Code 69)

Adjustment parameter (Abgleich, vgl. Code 70)

Internal device error 1 (Interner Gerdtefehler 1, vgl. Code 73)

General parameter (Allgemeine Parameter, vgl. Code 71)

O|IN| OO || W |N

No emergency mode (Keine Notlaufeigenschaft, vgl. Code 76)

Program load error (Programmladefehler, vgl. Code 77)

Options parameter (Optionsparameter, vgl. Code 78)

Info parameter (Info-Parameter, vgl. Code 75)

Data memory (Datenspeicher, vgl. Code 66)

Control calculation (Kontrollrechnung, vgl. Code 67)

PA parameter (PA Parameter, vgl. Code 74)

DIAG parameter (Diagnoseparameter, vgl. Code 80)

O|INO O | b~ WO IN

Reset communication controller (Riicksetzung: Kommunikationscontroller)

Reset SPC4 (Riicksetzung: Fehlermeldung Busanschaltung)

N

Bin Input 2 deactivated (Bin 2 deaktiviert)

Reset application controller (Riicksetzung: Regelungscontroller)

Nicht verwendet

20

Air supply: Perhaps modified TEST (Zuluft: evtl. verdndert TEST)

Air supply: Perhaps not enough TEST (Zuluft: evil. nicht ausreichend TEST)

Air supply: Perhaps not enough (Zuluft: evil. nicht ausreichend)

Air supply: at full capacity (Zuluft: stark ausgelastet)

Air supply: at full cap. TEST (Zuluft: stark ausgelastet TEST)

Air supply: Perhaps modified (Zuluft: evil. vercindert)

Act. Spring: stiffness red. TEST (Antriebsfedern: Federsteifigkeit reduziert TEST)

Act. Spring: bias reduced TEST (Antriebsfedern: Vorspannung reduziert TEST)

21

Act. Spring: Perhaps bias increased TEST (Antriebsfedern: evil. Vorspannung erhsht TEST)

Act. Spring: at full cap. (Antriebsfedern: stark ausgelastet)

Act Spring: at full cap. TEST (Antriebsfedern: stark ausgelastet TEST)

NINININININININININN
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Octet

Bit

Bedeutung

>
=
3

21

Shifting working range: close (Arbeitsbereichsverschiebung: Schlief3stellung)

Shifting working range: open (Arbeitsbereichsverschiebung: max. Offnung)

Fric.: higher over whole range (Reibung: iber ganzen Stellbereich deutlich hsher)

Fric.: lower over whole range (Reibung: iiber ganzen Stellbereich deutlich niedriger)

Fric.: higher over part. (Reibung: ber Teilbereich deutlich héher)

22

O|N IO |0 | h|Ww

Fric.: lower over part. (Reibung: iber Teilbereich deutlich niedriger)

Fric.: higher whole range TEST (Reibung: Uber ganzen Stellbereich deutlich héher TEST)

Fric.: lower whole range TEST (Reibung: iiber ganzen Stellbereich deutlich niedriger TEST)

Fric.: higher over part. TEST (Reibung: Uber Teilbereich deutlich héher TEST)

Fric.: lower over part. TEST (Reibung: iber Teilbereich deutlich niedriger TEST)

Leak pneum: Perhaps existing TEST (Leckage Pneumatik: evtl. vorhanden TEST)

Leak pneum: Perhaps existing (Leckage Pneumatik: evtl. vorhanden)

Leak pneum: too large TEST (Leckage Pneumatik: zu grof} TEST)

23

O|IN| OO0 | Ml W|N

Leak pneum: Perhaps too large (Leckage Pneumatik: evil. zu grof)

Limit range: Down (Beschrénkung Stellbereich: nach unten)

Limit range: Up (Beschrénkung Stellbereich: nach oben)

Limit range: Mod. imposs. (Beschrénkung Stellbereich: keine Anderung méglich)

Dyn. stress factor > than 90% (Dynamischer Bealstungsfaktor > 90 %)

Inner leak.: > origin (Innere Leckage: gréfer als im Neuzustand)

Inner leak.: > origin TEST (Innere Leckage: grofier als im Neuzustand TEST)

23

Inner leak.: Perhaps present (Innere Leckage: evtl. vorhanden)

24

O|IN| OO | Ml OW|N

Ext. leakage: Perhaps soon expected (Externe Leckage: evil. bald zu erwarten)

Ext. leakage: Perhaps existing (Externe Leckage: evil. vorhanden)

N

Ext. leakage: existing (Externe Leckage: vorhanden)

Zp monotone down, aver. over ref
(Nullpunkiverschiebung monoton unten, Mittelwert oberhalb der Referenzgeraden)

NININININININDNININDINMINDINMINDININDININDININDINININININN

Zp monotone up, aver. over ref
(Nullpunkiverschiebung monoton oben, Mittelwert oberhalb der Referenzgeraden)

Zp dlternating, aver. over ref
(Nullpunkt alternierend, Mittelwert oberhalb der Referenzgeraden)

Zp monotone down, aver under ref
(NU||punkrverschiebung monoton unten, Mittelwert unterhalb der Referenzgeraden)
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Octet

Bit
